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DDV1016AM(-D)-N Dual Detector Installation
Sheet
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Note for INCERT installations: Outer curtain sets (1 and 9)
have 12 m range.
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Walk test Off = Pin 7 to GND or floating
Night (armed) = Pin 8 to +12 V
Day (disarmed) = Pin 8 to GND or floating
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7:
Walk test (3) :

8;
Day/night (4)C

240 cm

2 Ocm

(4) 7 curtains (5) 5 curtains
8 m range 16 m range

(6) 7 curtains (7) 9 curtains
16 m range 16 m range

Walk test On = Pin 7 to GND
Walk test Off = Pin 7 to +12 V or floating
Night (armed) = Pin 8 to GND

Day (disarmed) = Pin 8 to +12 V or floating
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Single zone EOL
Zone state Value Default
Tamper (short) 0Q 00
Normal Rt 4.7 kQ
Alarm Rt+Ra 9.4 kQ
Fault Rt+Rf 14.7 kQ
AM* Rt+Ra+Rf 19.4 kQ
Tamper (open) L 0

* SW2-4 must be set to On.
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EN: Installation Sheet

Description
DDV1016AM(-D)-N is a dual AM motion sensor.

It combines the patented PIR mirror optics technology with the

patented Range Controlled Radar technology.

Installation guidelines
See Figure 1.

The detector is intended to be mounted on walls but can also

be mounted on ceilings by using a mounting bracket.

Use the following guidelines to determine the best location
install the detector.

*  Mount the detector so the expected movement of an
intruder is across the detection pattern (see Figure 3).

to

. Mount the detector at a stable surface. For the allowed

mounting height, see “Specifications” on page 7.

* Do not mount the detector within 0.5 m of metallic objects

or within 1.5 m of fluorescent lights.

» Do not place objects in front of the detector that may
prevent a clear line of sight.

. Place detectors at least 6 m apart, and use the short-
range setting to avoid interference, when mounting
detectors face to face.

The dual technology processing of this detector is very
resistant to false alarm hazards. However, avoid potential
causes of instability, such as:

PIR hazards:

« Direct sunlight on the detector

»  Heat sources within the detector field of view
»  Strong air draughts onto the detector

* Animals in the field of view

*  Obscuring the detector field of view with large objects,

such as furniture
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Microwave hazards:

*  Mounting surface susceptible to vibrations

*  Metal surfaces reflecting microwave energy

»  Water movement through plastic pipes

*  Moving or vibrating objects like fans, heating or air-
conditioning ducts

AM hazards:

*  Moving objects less then 1 m in front of the detector

*  Small insects on the detector

*  Modern fluorescent lighting in close proximity (within
1.5 m)

WARNING! The equipment is not earthed. Any

& external circuit connected to the equipment must be
located within the same building and connected to
a protective earthing conductor.

Wire insulation of cables connected to the equipment must
conform to IEC 60332-1-2 and IEC 60332-1-3 or IEC 60332-
2-2, depending on the wire cross sectional area, or IEC TS
60695-11-21, regardless of cross sectional area. Alternatively,
such wires must comply with UL 2556 VW-1.

The detector power supply source must be power limited at
15W.

We recommend that the detector is regularly walk tested and
checked at the control panel.

To install the detector:

1. Lift off the custom insert (see Figure 2, items 1 and 2).

2. Using a screwdriver, carefully prise open the detector (see
Figure 2, items 3 and 4).

Caution: Do not touch the pyroelectric sensor (Figure 6).
3. Take out the cover screw (Figure 4, item 2).

4. Fix the base to the wall. For the allowed mounting height,
see “Specifications” on page 7.

See Figure 4. In all positions use a minimum of two M4
screws from the standards DIN 7505B, DIN 96, DIN 7996,
or a screw with a head with 8 mm diameter and a flat
surface.

- For flat mounting, use screws in positions A.
- For corner mounting, use screws in position B or C.

Note for EN 50131 Grade 3 installations: Do not use
mounting position C. It is required to use both mounting
holes A2 and B2 for mounting positions A and B.

- To install the pry-off tamper ST400, use mounting
positions A. ST400 mounting position is shown as item
3 in Figure 4. Open the outlet in the back plate (Figure 5,
item 2).

5. Wire the detector (see Figures 4 and 12). Use back plate
cable inlets (Figure 5, item 1) and cable gutter (Figure 5,
item 3).

6. Select the desired jumper and DIP switch settings. See
“Setting the detector” below for more information.

7. Remove the blinders and add the stickers, if required. See
“Configuring the coverage pattern” on page 6 for more
details.
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8. For ceiling-mount applications, use the SB01 swivel-mount
bracket. SBO1 mounting position is shown as item 1 in
Figure 4.

Note: Using SBO1 is not compliant with EN 50131
Grade 3 installations.

9. Close the cover, insert the cover screw, and place the
custom insert.

Connections
See Figure 12.

Table 1: Detector Connections

Terminal Label Explanation

1,2 GND, Power supply connection (9 to 15 V=, 12 V=
+12V nominal)
3,4 ALARM Alarm relay output (33 Q). Use jumper JA to

set the onboard EOL resistor in series with the
relay. See “Jumpers” below.

56 TAMPER Tamper switch output (0 Q). Use jumper JT to
set the onboard EOL resistor in series with the
switch. See “Jumpers” below.

7 Walk test  This input enables and disables the LED (walk
test On/Off). Walk test mode can only be
entered when detector is in Day mode (pin 8).
Active high or low is determined by SW1-
3 (see “SW1-3: Polarity” on page 5).

8 Day / This input switches the detector in day (show
Night memory on the LED indicator) or night mode
(activates the alarm memory and clears
previous stored alarms). Active high or low
polarity is determined by SW1-3 (see “SW1-3:
Polarity” on page 5).

9,10 Fault Fault Relay output (33 Q). Use jumper JF to
insert one of the on-board EOL resistors in
series with the relay. See “Jumpers” below for
the correct resistor settings.

Notes

* Inputs 7 and 8 are only useable when SW1-5 is set to
Remote on. See “SW1-5: Remote functionality” on page 6.
* The LED is only enabled when SW1-6 is set to LED on.

Figure 10 explains how to create a single zone with multiple
resistor configuration.

Figure 10

(1) Alarm relay Ra Alarm EOL resistor
(2) Alarm zone Rt  Tamper EOL resistor
(3) Tamper switch output Rf Fault EOL resistor

(4) Fault relay

Setting the detector

See Figure 13 for jumpers and DIP switch location.

Jumpers

Jumpers set onboard EOL mode and value. The circuit is
shown in Figure 10.
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JA: Set onboard alarm EOL resistor (Ra)

] 1kQ 2.2kQ
i i
[
f 4.7 kQ (factory I 5.6 kQ
O default)
[

Off: No onboard alarm EOL.

JT: Set onboard tamper EOL resistor (Rt)

] 1kQ 2.2kQ
“ i
|

f 4.7 kQ (factory I 5.6 kQ
| default)
|

Off: No onboard tamper EOL.

JF: Set onboard fault EOL resistor (Rf)

2.2kQ 3kQ

10 kQ 4.7 kQ

FH R
51 B

Off: No onboard fault EOL (factory default).

J1: Set zone EOL mode
On: 3-resistor single zone.

Off: Isolated fault contact and 2-resistor zone.

Configuring the zone

To set up the zone, apply the following guidelines.

+  Select appropriate EOL resistor values with JA, JT and JF.

For example, setting of jumper JT determines Rt value.
* Forisolated outputs remove JT and J1.

*  Remove jumpers JA, JT and JF to exclude onboard EOL
values.

*  For dual resistor setting remove J1 and use terminal
3 and 6.

For a single zone with all onboard resistors set, the zone
resistance can be the following.

Table 2: Zone resistance values

DIP switches

Table 3: SW1, general settings

Switch Values
6: LED On: LED on* Off: LED off
5: Remote On: Remote on Off: Remote off*

4: Auto remote  On: Auto remote test Off: Auto remote test

test enabled disabled*

3: Polarity On: Positive polarity Off: Negative polarity*
1, 2: Radar 10n,20n:16 m* 10n,20ff:12m
range 1 Off,20n: 14 m 1 Off, 2 Off: 10 m

*  Factory default

Table 4: SW2, AM settings

Switch Values

4: AM signalling On: AM to fault and Off: AM to fault relay
alarm relays* only

3: Reset On: Auto reset* Off: Authorised reset

2: AM sensitivity On: Advanced AM Off: Standard AM

sensitivity* sensitivity
1: AM day/night mode On: AM day mode Off: AM day and night
only*

Zone state Value Default
Tamper (short) 0Q 0Q
Normal Rt 4.7 kQ
Alarm Rt+Ra 9.4 kQ
Fault Rt+Rf 14.7 kQ
AM Rt+Ra+Rf 19.4 kQ
Tamper (open) 0 0
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* Factory default

DIP switch SW1, general settings

SW1-1, SW1-2: Radar range

Use SW1-1 and SW1-2 to set the radar range exactly to fit the
application. The radar is of a range-gating type which means
that the range of detection is very accurate.

=81 10m < Py 14 m

O m— O m—
e 12m 16m
RS RS Factory default.

SW1-3: Polarity

On: Positive polarity. Configures the inputs (WT and D/N) as
“Active high”.

Off: Negative polarity. Configures the inputs (WT and D/N) as
“Active low”. Factory default.

The functionality is explained in Figure 9.

Figure 9
(1) Polarity high
(2) Polarity low

(3) Walk test
(4) Day/night

This function also depends on the SW1-5 setting. See “SW1-5:
Remote functionality” on page 6.

SW1-4: Auto remote test

On: Auto remote test on. Enables Auto remote test.

Off: Auto remote test off. Disables Auto remote test (factory
default).

If auto remote test is enabled, the control panel can trigger the
detector to perform a diagnostic test. This test is activated by
switching to walk test mode (day mode and WT enabled). The
detector activates the alarm relay if the test result is positive,
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and the fault relay if the test result is negative. After the test the
detector continues with normal operation.

This function also depends on the SW1-5 setting. See “SW1-5:
Remote functionality” below.

SW1-5: Remote functionality

On: Remote on. Enables WT and day/night inputs.

Off: Remote off. Disables WT and day/night inputs (factory
default).

The following functionality depends on the Remote setting.

Table 5: Functions dependent on the Remote setting

Iltem Description SW1-5 Remote on SW1-5 Remote off
SW1-3 Polarity Selectable Positive only
SW2-1  AM day/night Selectable AM day and night
mode
SW2-3 Reset Selectable Auto reset
WT WT input Enabled Disabled
D/N D/N input Enabled Disabled
Other Green Mode Enabled in day Disabled
mode with no WT
Alarm memory  Enabled in day Disabled
mode with no WT
Remote test Performed after Disabled

switching to day
mode with WT

See also “Connections” on page 4.

SW1-6: LEDs

On: LEDs are enabled. See “LEDs and outputs” on page 7 for
LED functionality.

Off: LEDs are disabled for any state.

DIP switch SW2, AM settings

SW2-1: AM day/night mode

On: AM day mode only. AM detection is only operating during
the day mode (factory default).

Off: AM day and night. AM detection is always operating (day
and night mode).

This function also depends on the SW1-5 setting. See “SW1-5:
Remote functionality” above.
SW2-2: AM sensitivity

On: Advanced AM sensitivity. The detector signals the AM
area masking (factory default).

Note: This is EN 50131 Grade 3 required configuration.

Off: Standard AM sensitivity. The detector signals the AM area
approaching.

SW2-3: Reset

On: Auto reset. AM alarm state can be reset 40 s after the AM
alarm occurs (factory default).

Off: Authorized reset. AM alarm state can only be reset after
applying WT mode and day mode.

6/54

Notes

»  For the advanced setting (SW2-2 is On) the source of AM
alarm needs to be removed before AM reset is allowed.

« Ifthe AM alarm cannot be reset with an auto reset or
authorized reset, disconnect the power supply and
reconnect again.

* A walk test should be performed to ensure the device
settings are appropriate for its application.

This function also depends on the SW1-5 setting. See “SW1-5:
Remote functionality” above.

SW2-4: AM signalling

On: AM to fault and alarm relays. AM alarm is signalled via
both alarm and fault outputs (factory default).

Note: This is EN 50131 Grade 3 required configuration.

Off: AM to fault relay only. AM alarm is signalled via fault
output.

AM calibration

During start-up the AM circuitry calibrates itself to its
environment. It is important to make sure that there are no
changes made to the environment within 1 m distance of the
detector within 60 s after powering up, otherwise the detector
may be vulnerable to false AM alarms and these alarms may
be impossible to reset.

Configuring the coverage pattern

* Remove blinders (Figure 8, item 1) if necessary. The
modified pattern is shown in Figure 8, items 3 to 7.

Note: If both blinders are installed, the detector range is
limited to 8 m (default).

*  Modify the pattern by breaking out blinder parts (shown as
gray in Figure 8, item 1). The corresponding curtain
fragments are shown in Figure 8, item 2.

*  Put the appropriate mirror stickers if necessary. See
Figure 7, item 1 for details.

Caution: Removing stickers can damage the mirror
surface.

*  When near objects directly under the detector, fit the mask
to the inside of the window (default). This disables the part
of the curtains looking down at the object, whose
closeness might destabilize the detector. See Figure 7,
item 2.

Note: Reducing close-in field of view is not compliant with
EN 50131 Grade 3 installations.

Self test

The detector continuously monitors the PIR, microwave and
AM circuits. Defects are reported to the panel as technical
faults.
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Walk testing the detector

There are two ways for switching on the walk test mode.

SW1-6 set to LED on, SW1-5 set to Remote off

In this mode the LED indication is always enabled (constant
walk test mode).

SW1-6 set to LED on, SW1-5 set to Remote on

This setting enables the walk test input (pin 7) and the
day/night input (pin 8). This allows the user to activate LED
indication remotely by setting the detector into the day mode
and activate the walk test.

Detector focusing

For the proper walk testing of the detectors, it is important to
have them focused.

Focusing can be achieved by not generating signals (not
moving) in a protected area for 20 s. This is not always
needed, however, when a hyperactivity or low activity is
noticed, the idle time before walk testing is recommended.

This allows you to simulate during walk testing a real scenario,
when the system is armed and nobody is present within the
protected area.

Green mode

When SW1-5 is set to Remote on, the radar is switched off
during the day mode (with no WT) to reduce current

consumption. The detector is then operating in PIR only mode.

Note: The Day/night line must be connected to the control
panel for this mode to work.

This mode is not compliant with the EN 50131-2-4 standard.

Alarm memory

When SW1-5 is set to Remote on, alarms that occurred during
the night mode are stored in the detector memory. They are
indicated by flashing red LED when the unit switches to day
mode (walk test disabled). The memory is cleared when the
detector switches back to the night mode.

Note: Set SW1-6 to Off to prevent showing the alarm memory
on the LEDs. See “SW1-6: LEDs” on page 6.

LEDs and outputs

To enable LEDs functionality, set SW1-6 to On, otherwise
LEDs are disabled in any condition. See “SW1-6: LEDs” on
page 6 for more details.

Table 6: LEDs and outputs

Status Red Yellow Alarm Fault To reset
LED LED relay relay
Dual motion f} Open Closed Automatically

intruder alarm after 3 s

Dual Alarm izg

Closed Closed Switch to the

Memory night mode
AM alarm ﬁ Depends  Open Depends on
on SW2-4 SwW2-3

Successful walk
test

Closed Open

Technical fault q:zg

3:} Continuously ON ﬁ Normal blinking (1 Hz)

Specifications

Detector technology

Dual+AM

10, 12, 14, 16 m selectable via
SW1-1 and SW1-2

Range

Viewing angle 78 degrees

PIR optics 9 high-density mirror curtains
Microwave frequency 5.8 GHz
Max microwave output at 1 m 0.003 pW/cm?
Memory function Yes
Input power 9to 15 V= (12 V nominal)
Peak-to-peak ripple immunity 2V (at 12 V=)
Detector start-up time 60 s
Current consumption 10 to 22 mA (11 mA nom.)
Mounting height 2.0t03.0m
Target speed range:
DDV1016AM-N 0.2t0 3.0m/s
DDV1016AM-D-N 0.1to4.0m/s

Alarm (NC) / Tamper relay
characteristic

80 mA 30 V=, Form A

Fault relay characteristic 80 mA 30 V=, Form A
Alarm time 3s
Operating temperature -10 to +55°C

Relative humidity 95% max., noncondensing

Weight 120 g

Dimensions (H x W x D) 126 x 63 x 50 mm
IP/IK rating IP30 IKO4

Pry-off tamper Yes

Status Red Yellow Alarm Fault To reset
LED LED relay relay

Start up ﬁ g:% Closed  Closed Automatically
after 60 s

Low voltage i} Open Open Apply correct
voltage

PIR intruder Closed Closed

alarm

Microwave Closed Closed

intruder alarm
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THESE PRODUCTS ARE INTENDED FOR SALE
TO AND INSTALLATION BY QUALIFIED
PROFESSIONALS. CARRIER FIRE &
SECURITY CANNOT PROVIDE ANY
ASSURANCE THAT ANY PERSON OR ENTITY
BUYING ITS PRODUCTS, INCLUDING ANY
“AUTHORIZED DEALER” OR “AUTHORIZED
RESELLER”, IS PROPERLY TRAINED OR
EXPERIENCED TO CORRECTLY INSTALL FIRE
AND SECURITY RELATED PRODUCTS.

For more information on warranty disclaimers and
product safety information, please check
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ or scan the QR code.

g

Carrier Fire & Security hereby declares that this
device is in compliance with the applicable
requirements and provisions of all applicable
rules and regulations, including but not limited to
the Directive 2014/53/EU. For more information
see: www.firesecurityproducts.com

Product warnings
and disclaimers

REACH Product may contain substances that are also
Candidate List substances in a concentration
above 0.1% w/w, per the most recently published
Candidate List found at ECHA Web site.

Safe use information can be found at
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusi

on-intro

2012/19/EU (WEEE directive): Products marked
with this symbol cannot be disposed of as
unsorted municipal waste in the European Union.
For proper recycling, return this product to your
local supplier upon the purchase of equivalent
new equipment, or dispose of it at designated
collection points. For more information see:
www.recyclethis.info

Product
documentation

Bl

[=] Lyt

Please consult the following web link to retrieve
the electronic version of the product
documentation.

This link will guide you to the EMEA regional
contact page. On this page you can request your
login to the secured web portal where all manuals
are stored.

https:/ffiresecurityproducts.com/en/contact

.

Contact information

www.firesecurityproducts.com or www.aritech.com

DA: Installationsvejledning

Beskrivelse
DDV1016AM(-D)-N er en kombi detektor med antimask (AM).

Den omfatter den patentbeskyttede PIR-spejloptikteknologi
med den patentbeskyttede Range Controlled Radar-teknologi.

Installationsvejledning
Se figur 1.

Detektoren er beregnet til vaegophaeng men kan ogsa
monteres i loftet med et monteringsbeslag.
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Folg denne vejledning til at fastleegge den bedste placering til
installation af detektoren.

*  Monter detektoren s& den forventede bevaegelse ved et
indbrud er pa tveers af detektionsmeanstret (se figur 3).

*  Monter detektoren pa en stabil overflade. For den tilladte
monterings hgjde, se "Specifikationer” pa side 12.

*  Monter ikke detektoren pa en afstand af 0,5 m fra
metalgenstande eller 1,5 m fra lysstofarmaturer.

»  Placer ikke en genstand foran detektoren, som kan
forhindre en direkte synslinje.

*  Placer detektorerne mindst 6 m fra hinanden og brug
kortafstandsindstillingen til at undga interferens ved
montering af detektorerne rettet mod hinanden.

Detektorteknologien beskytter effektivt mod falske alarmer.
Undga imidlertid mulige arsager til ustabilitet, f.eks.:

PIR-fare:

»  Direkte sollys pa detektoren

»  Varmekilder inden for detektorens synsfelt

*  Kraftig treek pa detektoren

*  Dyrisynsfeltet

+  Blokering af detektorens synsfelt med store genstande
som f.eks. magbler

Mikrobglgefare:

*  Monteringsoverflade modtagelig for rystelser

*  Metaloverflader reflekterer mikrobglgeenergi

*  Vandbevagelse gennem plastikror

* Beveegelige eller vibrerende dele som blaesere, varme-
eller airconditionkanaler

AM-fare:

*  Flytning af genstande under 1 m foran detektoren
*  Mindre insekter pa detektoren
*  Moderne lysstofrgr i naerheden (under 1,5 m)

kredslgb, der er tilsluttet udstyreret, skal veere
placeret i den samme bygning og tilsluttes en
beskyttende jordleder.

C ADVARSEL! Udstyret er ikke jordet. Ethvert ekstern

Tradisolering af kabler, der er tilsluttet udstyret, skal vaere

i overensstemmelse med IEC 60332-1-2 og IEC 60332-1-

3 eller IEC 60332-2-2, afheengig af ledningens tveersnit, eller
IEC TS 60695-11-21, uanset af tveersnitsarealet. Alternativ
skal sadanne ledninger vaere i overensstemmelse med UL
2556 VW-1.

Stremforsyning til detektoren skal vaere begraenset til 15 W.

Vi anbefaler, at alarmen gangtestes med jeevne mellemrum, og
at kommunikationen med kontrolpanelet kontrolleres.

Sadan installeres detektoren:

1. Tag deekpladen af (se figur 2, pkt. 1 og 2).

2. Abn forsigtigt detektoren med en skruetraekker (se figur 2,
pkt. 3 og 4).

Bemaerk: Ror ikke den pyroelektriske fgler (figur 6).
3. Tag daekskruen ud (figur 4, pkt. 2).
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4. Gor soklen fast til veeggen. For den tilladte monterings
hgjde, se "Specifikationer” pa side 12.

Se figur 4. | alle positioner anvendes mindst to M4 skruer
fra standard DIN 7505B, DIN 96, DIN 7996 eller en skrue
med et hoved med 8 mm diameter og flad overflade.

- Til flad montering bruges skruer i position A.
- Ved hjgrnemontering bruges skruer i position B eller C.

Bemaerk ved EN 50131 Grade 3 installationer: Ma
monterings position C ikke benyttes. Der er kraevet at
begge monterings huller A2 og B2 for monterings position
A og B.

- For installation af veegsabotagekontakt ST400 bruges
monteringsposition A. ST400-monteringsposition vises
som pkt. 3 i figur 4. Abn kontakten i bagpladen (figur 5,
pkt. 2).

5. Tilslut detektoren (se figur 4 og 12). Brug bagpladens
ledningsindgange (figur 5, pkt. 1) og kabelrende (figur 5,
pkt. 3).

6. Veelg de gnskede indstillinger for jumper og DIP-switch
(se "Indstilling af detektoren” nedenfor for mere
information.

7. Fjern afdaekningspladerne foran spejlet og indsaet
afdaekningslabel, hvis dette kreeves. Se "Indstilling af
deekningsmenster” pa side 11 for flere detaljer.

8. Til loftmontering anvendes SBO1-svingmonteringskonsol.
SBO01-monteringspositionen vises som pkt. 1 i figur 4.

Bemaerk: Brug af SBO1 er ikke kompatibel med EN 50131
Grade 3 installationer.

9. Luk detektoren, indseet deekskrue og indsaet deekpladen.

Tilslutninger
Se figur 12.

Tabel 1: Detektortilslutninger
Terminal Etiket

1,2 GND,
+12V

3,4 ALARM

Forklaring

Stregmforsyningstilslutning (9 til 15 V=, 12 V=
nominel)

Alarmrelaeudgang (33 Q). Brug jumper JA til at
seette den indbyggede EOL-modstand i serie
med releeet. Se "Jumpere” nedenfor.

56 TAMPER Sabotagekontaktudgang (0 Q). Brug jumper JT
til at seette den indbyggede EOL-modstand

i serie med kontakten. Se "Jumpere” nedenfor.

Denne indgang aktiverer og deaktiverer LED
(gangtest til/fra). Gangtestfunktionen kan kun
veelges, nar detektoren er i dagtilstand (pin 8).
Aktiv hgj eller lav fastseettes af SW1-3 (se
"SW1-3: Polaritet” pa side 10).

Det indstiller detektoren til dagtilstand (vis
hukommelse pa LED-indikator) eller nattilstand
(aktiverer alarmhukommelsen og sletter
tidligere gemte alarmer). Aktiv hgj eller lav
polaritet fastseettes af SW1-3 (se "SW1-3:
Polaritet” pa side 10).

7 Gangtest

8 Dag/nat

9,10 Fejl Fejlreleeudgang (33 Q). Brug jumper JF til at
indsaette en indbyggede EOL-modstand i serie
med releeet. Se "Jumpere” nedenfor for at finde

den korrekte modstandsindstilling.
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Noter

* Indgang 7 og 8 kan kun anvendes, nar SW1-5 indstilles til
Ekstern til. Se "SW1-5: Ekstern funktion” pa side 10.

«  LED aktiveres kun, nar SW1-6 indstilles til LED til.

Figur 10 forklarer, hvordan man opretter en enkelt zone med
individuel indstilling af modstandene.

Figure 10

(1) Alarmrelee Ra Alarm EOL-modstand

(2) Alarmzone Rt Sabotage EOL-modstand
(3) Sabotagekontaktudgang Rf Fejl EOL-modstand

(4) Fejlrelee udgang

Indstilling af detektoren

Se figur 13 om placering af jumpere og DIP-kontakt.

Jumpere

Jumpere, indstilling af indbygget EOL, tilstand og vaerdi.
Kredslgbet vises i figur 10.

JA: Indstil indbygget alarm EOL-modstand (Ra)

O 1kQ 2,2kQ
: i
O

f 4,7 kQ I 5,6 kQ
O (fabriksindstilling)
O

OFF: Ingen indbygget alarm EOL.

JT: Indstil indbygget sabotage EOL-modstand (Rt)

O 1kQ 2,2kQ
i i

O

O 47kQ I 5,6 kQ

O (fabriksindstilling)

O

OFF: Ingen indbygget sabotage EOL.

JF: Indstil indbygget fejl-EOL-modstand (Rf)
2,2 kQ 3kQ

10 kQ 4,7 kQ

I:II:II:I| I:II:II:I|

OFF: Ingen indbygget fejl EOL (fabriksindstilling).

J1: Indstil zone-EOL-funktion
ON: 3-modstand enkelt zone.

OFF: Isoleret fejlkontakt 2-modstandszone.
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Zonekonfiguration
Du kan indstille zonen ved hjeelp af felgende retningslinjer.

*  Velg den relevante EOL modstandsvaerdi med JA, JT og
JF. Eksempelvis indstilling af jumper JT fastsaetter Rt-
veerdien.

« Til isolerede udgange fiernes JT og J1.

*  Fjern jumpere JA, JT og JF for at udelukke indbyggede
EOL-veerdier.

»  Forindstilling af dobbeltbalanceret zone fjernes J1 og
terminal 3 og 6 tilsluttes zonen.

For enkelt zone med alle indbyggede modstande kan
zonemodstanden veere fglgende.

Tabel 2: Zonemodstandsvaerdier

Zonetilstand Verdi Fabriksindstilling
Sabotage (kort) 0Q 0Q

Normal Rt 4,7 kQ

Alarm Rt+Ra 9,4 kQ

Fejl Rt+Rf 14,7 kQ

AM Rt+Ra+Rf 19,4 kQ

Sabotage (aben) © ©

DIP-kontakter

Tabel 3: SW1, generelle indstillinger

Kontakt Veardier

6: Lysdiode ON: Lysdioder til* OFF: Lydsdiode slukket

5: Eksternt ON: Ekstern til OFF: Ekstern fra*

4: Auto fjernstyring ON: Auto fiernstyring OFF: Auto fijernstyring

test test til test fra*

3: Polaritet ON: Positiv polaritet OFF: Negativ polaritet*

1, 2: Radarraekke- 1 til, 2 til: 16 m* 1til, 2fra: 12 m

vidde 1fra, 2 til: 14 m 1 til, 2 fra: 10 m

* Fabriksindstilling

Tabel 4: SW2, AM-indstillinger

Kontakt Veardier

4: AM-signal ON: AM til fejl og OFF: Kun AM til
alarmrelee * fejlrelee

OFF: Autoriseret
afstilling

OFF: Standard

3: Afstilling af AM alarm  ON: Auto afstilling*

2: AM-fglsomhed ON: Avanceret AM-

falsomhed* AM-fglsomhed
1: AM dag/nat tilstand ON: AM kun OFF: AM dag og
dagtilstand* nat

* Fabriksindstilling

DIP-kontakt SW1, generelle indstillinger

SW1-1, SW1-2: Radarraekkevidde

Brug SW1-1 og SW1-2 til at indstille radarreekkevidden, sa den
passer til formalet. Radarens deekningsomrade er meget
preecis.

Z =y 10 m zm o 14 m
O m— O m—
10/54

L 12m | 16m
S S8 Fabriksindstilling
SW1-3: Polaritet

ON: Positiv polaritet. Konfigurerer indgang (WT og D/N) som
"aktiv hgj”.

OFF: Negativ polaritet. Konfigurerer indgang (WT og D/N) som
"aktiv lav”. Fabriksindstilling.

Funktionen forklares i figur 9.

Figure 9

(1) Polaritet hgj
(2) Polaritet lav

(3) Gangtest
(4) Dag/nat

Funktionen afhaenger ogsa af indstillingen af SW1-5. Se "SW1-
5: Ekstern funktion” nedenfor.

SW1-4: Auto fjernstyring test

ON: Auto fjernstyring test TIL. Tillader Auto fiernstyring test.

OFF: Auto fjernstyring test FRA. Frakobler Auto fjernstyring
test (fabriksindstilling).

Hvis auto fjernstyring test er sat til "Tilkoblet” vil AIA centralen
kunne aktivere detektoren til at foretage en elektronisk selvtest.
Denne test bliver aktiveret ved at skifte til Walk test tilstand
(dagtilstand og walk test tilkoblet). Detektoren aktiverer alarm
udgangen hvis testresultatet er positivt, og fejl udgangen hvis
test resultatet er negativt. Efter testen vil detektoren vende
tilbage til normal operation.

Denne funktion er athaengig af SW1-5 indstillingen. Se "SW1-
5: Ekstern funktion” nedenfor.

SW1-5: Ekstern funktion

ON: Ekstern til. Aktiverer WT og dag/nat.

OFF: Ekstern fra. Deaktiverer WT og dag/nat-indgang
(fabriksindstilling).

Falgende funktion afhaenger af ekstern indstilling.

Tabel 5: Funktion afhanger af ekstern indstilling

Punkt  Beskrivelse = SW1-5 Ekstern til SW1-5 Ekstern fra
SW1-3  Polaritet Valgbar Kun positiv
SW2-1 Am dag/nat Valgbar AM dag og nat
tilstand
SW2-3  Afstilling af Valgbar Auto afstilling
AM
WT WT indgang  Tilkoblet Frakoblet
D/N D/N-indgang  Tilkoblet Frakoblet
Andet Gron tilstand  Aktiveret Frakoblet
i dagtilstand uden
WT
Alarm hukom. Aktiveret Frakoblet
i dagtilstand uden
WT
Ekstern test Udfgres efter skift til  Frakoblet

dagtilstand med WT

Se ogsa "Tilslutninger” pa side 9.

SW1-6: Lysdioder

ON: LED er aktiveret. Se "Lysdioder og udgange” pa side 12
for LED-funktioner.
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OFF: Lysdioder er deaktiverede for enhver tilstand.

DIP-kontakt SW2, AM-indstillinger

SW2-1 AM dag/nat tilstand

ON: AM kun dagtilstand. AM-detektion karer kun i dagtilstand
(fabriksindstilling).

OFF: AM dag og nat. AM-detektion kerer altid (dag- og
nattilstand).

Funktionen afhaenger ogsa af indstillingen af SW1-5. Se "SW1-
5: Ekstern funktion” pa side 10.
SW2-2, AM-fglsomhed

ON: Avanceret AM-fglsomhed. Detektor signalerer AM-
omradeafskaermning (fabriksindstilling).

Bemaerk: Dette er en EN 50131 Grade 3 kraevet konfiguration.
OFF: Standard AM-falsomhed. Detektor signalerer AM-omrade
har eendret veerdi.

SW2-3, Afstilling af AM

ON: Automatisk afstilling. AM-alarmtilstanden kan afstilles
40 sekunder efter AM-alarmen optraeder (fabriksindstilling).

OFF: Autoriseret afstilling. AM-alarmtilstand kan kun afstilles
efter anvendelse af WT-tilstand og dagtilstand.

Noter

*  For den avancerede indstilling (SW2-2 er Til) skal kilden til
AM-alarmen fiernes, far AM-afstillingen tillades.

*  Hvis AM-alarmen ikke kan afstilles med en automatisk
eller autoriseret afstilling, afbrydes streamforsyningen og
tilsluttes igen.

+  Gangtest udfagres for at sikre, at detektorens indstillinger
er korrekte for formalet.

Funktionen afhaenger ogsa af indstillingen af SW1-5. Se "SW1-
5: Ekstern funktion” pa side 10.
SW2-4, AM-signal

ON: AM til fejl og alarmrelae. AM-alarm signalleres med bade
alarm- og fejludgang (fabriksindstilling).

Note: Det er den pakraevede konfiguration for EN 50131
klasse 3.

OFF: Kun AM til fejlrelee. AM-alarm signalleres via fejludgang.

AM-kalibrering

Ved start kalibrerer AM-kredslabet sig selv i forhold til miljget.
Det er vigtigt at sikre, at der ikke er eendringer i miljget

1 m i naerheden af detektoren indtil 60 sekunder efter start,
ellers kan detektoren vaere falsom for falske AM-alarmer og
maske kan disse alarmer ikke afstilles.

Indstilling af deekningsmenster

»  Fjern afdeekningspladerne (Figur 8, punkt 1) hvis dette
kraeves. Det modificerede manster er vist pa figur 8, punkt
3til 7.
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Bemaerk: Hvis begge afdaekningsplader er monteret, vil
detektorens raekkevidde veere begreenset til 8 meter
(fabriksindstilling).

*  /Andring af detektorens deekningsmgnster gares, ved at
fierne afdaekningspladerne (vist som gra markering pa
figur 8, punkt 1). De tilsvarende gardinmgnstre er vist pa
figur 8, punkt 2.

. Indsaet nu de aktuelle afdeekningslabels, hvis dette
gnskes. Se figur 7, punkt 1 for yderligere detaljer.

Husk: Ved fiernelse af afdeekningslabels kan spejlets
overflade gdeleegges.

*  Nar emner (reoler 0.a) som er placeret direkte under
detektoren, placeres afdaekningspladen inde i detektoren
(fabriksindstilling). Dette afskaermer den del af spejlet som
kigger direkte ned under detektoren. Emner der er i direkte
naerhed under detektoren, kan medfare utilsigtede
alarmer. Se figur 7, punkt 2.

Bemaerk: Reduktion af naersynsfeltet er ikke
| overensstemmelse med EN 50131 Grade
3 installationers.

Selvtest

Detektoren overvager PIR- og AM-kredslgbene kontinuerligt.
Fejl rapporteres til kontrolpanelet som teknisk fejl.

Gangtest af detektoren

Der er to mader til at aktivere gangtestfunktionen pa.

SW1-6 indstilles til LED til, SW1-5 indstilles til Ekstern fra

| denne tilstand er LED-angivelsen altid aktiveret (konstant
gangtesttilstand).

SW1-6 indstilles til LED til, SW1-5 indstilles til Ekstern til

Denne indstilling aktiverer gangtestindgangen (pin 7) og
dag/nat-indgang (pin 8). Sa kan brugeren aktivere LED-
angivelse pa afstand ved at indstille detektoren til dagtilstand
og aktivere gangtesten.

Detektor fokusering

For korrekt gangtest af detektorerne er det vigtigt at de er
fokuseret.

Fokusering kan opnas ved at der ikke generes signaler (ingen
beveegelse) | daeknings omradet i 20 s. Dette er ikke altid
ngdvendig, men er der meget eller lidt aktivet, anbefales det at
rydde deekningsomradet i 20 sekunder far gangtest.

Dette giver dig mulighed for at simulere et reelt scenarie under
gangtest, nar systemet er tilkoblet, og ingen er tilstede i det
beskyttet omrade.

Gron tilstand

Nar SW1-5 indstilles til Ekstern til, sa slukkes radaren
i dagstilstand (uden WT) for at reducere streamforbruget.
Detektoren karer sa kun i PIR-tilstand.

Note: Dag/nat-forbindelsen skal tilsluttes kontrolpanelet for, at
funktionen virker.

Denne tilstand er ikke kompatibel med EN 50131-2-4 standard.
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Alarm hukommelse

Nar SW1-5 indstilles til Ekstern til, gemmes en alarm, som
opstar om natten, i detektorens hukommelse. De angives med
blinkende rad lysdiode, nar enheden skifter til dagtilstand
(gangtest deaktiveret). Hukommelsen slettes, nar detektoren
skifter til nattilstand.

Note: Indstil SW1-6 til Fra for at forhindre, at
alarmhukommelsen vises pa LED. Se "SW1-6: Lysdioder” pa
side 10.

Lysdioder og udgange

LED-funktionen aktiveres ved at indstille SW1-6 til Til, eller er
LED deaktiveret i en given tilstand. Se "SW1-6: Lysdioder” pa
side 10 for flere detaljer.

Tabel 6: Lysdioder og udgange

Fejlrelaeegenskaber
Alarmtid
Driftstemperatur
Relativ fugtighed
Veegt

Mal (H x B x D)
IP-/IK-klasse

Veegsabotage

80 mA 30 VDC, Form A

3 sek.

-10 til +55°C

95% maks., ikke-kondenserende
120 ¢

126 x 63 x 50 mm

IP30 IK04

Ja

Status Red Gul Alarmrelee Fejlrelee Afstilling
lys- lys- udgang
diode diode

Start Lukket Lukket  Automatisk

ZC:E 3:} efter 60 sek.
Lav spsending ﬁ Aben Aben  Tilfar korrekt

speending
PIR-indbruds- Lukket Lukket
alarm
Mikrobglge- Lukket Lukket
indbrudsalarm
Kombi-indbruds- i} Aben Lukket  Automatisk
alarm efter 3 sek.
Dobbel alarm ﬁ Lukket Lukket  Skift til
hukommelse nattilstand
AM-alarm ﬁ Afheenger Aben Afheenger af
af SW2-4 SW2-3
Teknisk fejl gf::g Lukket ~ Aben  Gennemfert
gangtest
Bi:% Lobende TIL m Normal blink (1 Hz)
Specifikationer
Detektorteknologi Kombi+AM
Reekkevidde 10, 12, 14, 16 m veelges via SW1-
1 0g SW1-2

Visningsvinkel 78 grader

PIR-optik 9 spejlgardiner medi hgj densitet
Mikrobglgefrekvens 5,8 GHz

Maks. mikrobglge ved 1 m 0,003 pW/cm?
Hukommelsesfunktion Ja

Indgangseffekt 9 til 15 VDC (12 VDC nominel)
Peak-to-peak ripple-immunitet 2V (ved 12 VDC)
Detektoropstartstid 60 sek.

Stremforbrug 10 til 22 mA (11 mA nom.)
Monteringshgjde 2,0til3,0m

Indstilling af detekteringshastighed:
DDV1016AM-N 0,2 til 3,0 m/s
DDV1016AM-D-N 0,1til 4,0 m/s

Alarm (NC) / 80 mA 30 VDC, Form A
sabotagerelaeegenskaber
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Lovgivnhingsmaessig information

Producent

Advarsler og
fraskrivelser
vedrgrende
produktet

REACH

MARKEDSF@RT AF:

Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA

AUTORISERET EU-REPRASENTANT:
Carrier Fire & Security B.V.
Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Netherlands

DISSE PRODUKTER ER BEREGNET TIL SALG
TIL OG INSTALLATION AF KVALIFICEREDE
FAGFOLK. CARRIER FIRE & SECURITY KAN
IKKE GIVE NOGEN GARANTI FOR, AT EN
PERSON ELLER ENHED, DER K@BER VORES
PRODUKTER, INKLUSIVE EN "AUTORISERET
FORHANDLER”, ER BEHZRIGT UDDANNET
ELLER ERFAREN TIL KORREKT
INSTALLATION AF BRAND- OG
SIKKERHEDSRELATEREDE PRODUKTER.

Flere oplysninger om garanti og fraskrivelser samt
oplysninger om produktsikkerhed kan findes ved
at ga il
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ eller scanne QR-koden.

q

Carrier Fire & Security erkleerer herved, at denne
enhed overholder gaeldende regler og
bestemmelser i alle geeldende regler og
bestemmelser, indeholdt men ikke begreenset til
direktivet 2014/53/EU. For yderligere
informationer se www.firesecurityproducts.com.

Produktet kan indeholde stoffer, er ogsa er
kandidatliste stoffer i en koncentration over 0,1%
w/w, pr. Den seneste offentliggjorte kandidatliste,
findes pa ECHAs websted.

Oplysninger om sikker brug findes pa
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro

2012/19/EU (WEEE): Bortskaffelse af elektrisk og
elektronisk udstyr har til formal at minimere den
indvirkning, som affald af elektrisk og elektronisk
udstyr har pa miljget og mennesker. | henhold til
direktivet ma elektrisk udstyr, der er maerket med
dette symbol, ikke bortskaffes sammen med
almindeligt husholdningsaffald i Europa.
Europeeiske brugere af elektrisk udstyr skal
aflevere kasserede produkter til genbrug.
Yderligere oplysninger findes pa webstedet
www.recyclethis.info
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Produkt
dokumation

Se fglgende weblink for at hente den elektroniske
version af produktdokumentationen.

Denne link vil guide dig til EMEA’s regionale
kontaktside. P& denne side kan du anmode om dit
log-ind til den sikrede webportal, hvor alle
manualer er gemt.

https:/ffiresecurityproducts.com/da/contact

Kontaktinformation

www.firesecurityproducts.com eller www.aritech.com

DE: Installationsanleitung

Beschreibung
Der DDV1016AM(-D)-N ist ein Dual-AM-Bewegungsmelder.

Er vereint die patentierte PIR-Spiegeloptik mit der patentierten
Radar-Reichweitensteuerung.

Installationsanleitungen
Siehe Abb. 1.

Der Melder ist auf die Montage an Wanden ausgerichtet, kann
aber auch mithilfe einer Montagehalterung an der Decke
angebracht werden.

Die folgenden Richtlinien helfen Ihnen bei der Auswahl einer
geeigneten Montageposition fir den Melder:

*  Montieren Sie den Melder so, dass die Bewegung eines
Eindringlings im Erfassungsbereich des Melders liegt
(siehe Abb. 3).

*  Montieren Sie den Melder auf einer stabilen Oberflache.
Die zulassige Montagehohe finden Sie unter , Technische
Daten” Seite 17.

. Montieren Sie den Melder nicht innerhalb eines Radius
von 0,5 m um metallische Objekte oder innerhalb eines
Radius von 1,5 m um Leuchtstoffleuchten.

+  Stellen Sie keine Objekte vor den Melder, die die Sichtlinie
beeintrachtigen kénnten.

. Platzieren Sie Melder in einem Abstand von mindestens
6 m zueinander, und verwenden Sie die Einstellung flr
eine kurze Reichweite, um Stérungen zu vermeiden, wenn
Sie die Melder gegenuberliegend anbringen.

Die Dual-Technologie dieses Melders dient der Vermeidung
falscher Alarmmeldungen. Sie sollten jedoch potenzielle
Instabilitatsfaktoren vermeiden, darunter:

Risiken fir PIR:

« Direkte Sonneneinstrahlung auf den Melder

+ Hitzequellen innerhalb des Erfassungsbereichs des
Melders

»  Starke Zugluft am Melder

« Tiere innerhalb des Erfassungsbereichs

*  Verdecken des Erfassungsbereichs des Melders durch
grof3e Objekte wie z. B. Mébel

Risiken fir Mikrowellen:

+  Vibrationsanfallige Montageflache
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. Metallische Oberflachen, die Mikrowellen reflektieren

»  Durch Kunststoffleitungen flieRendes Wasser

»  Sich bewegende oder vibrierende Objekte wie
Ventilatoren, Heizungs- oder Klimaanlagenschachte

AM-Fehlerquellen:

*  Sich bewegene Objekte in weniger als 1 m Entfernung vor
dem Melder

*  Kleine Insekten auf dem Melder

*  Moderne Leuchtstoffbeleuchtung in unmittelbarer Nahe
(innerhalb von 1,5 m)

WARNUNG! Das Gerét ist nicht geerdet. Jeder

& externe Stromkreis, der an das Gerat angeschlossen
ist, muss sich im selben Gebaude befinden und mit
einem Schutzleiter verbunden sein.

Die Aderisolation von Kabeln, die an das Gerat
angeschlossen sind, muss den Anforderungen der IEC
60332-1-2 und IEC 60332-1-3 oder IEC 60332-2-2-2,
abhangig von der Drahtquerschnittsflache, oder der IEC TS
60695-11-21 entsprechen, unabhangig von der Querschnitts-
flache. Alternativ mussen diese Leitungen der UL 2556 VW-
1 entsprechen.

Die Leistung der Spannungsquelle muss auf 15 W begrenzt
sein.

Wir empfehlen, in regelmaRigen Absténden einen
Meldergehtest durchzufiihren und den Melder vom
Bedienelement der Zentrale aus zu Uberprifen.

Montage des Bewegungsmelders:

1. Nehmen Sie den kundenspezifischen Einsatz ab (siehe
Abb. 2, Elemente 1 und 2).

2. Offnen Sie den Melder vorsichtig mit einem
Schraubendreher (siehe Abb. 2, Elemente 3 und 4).

Achtung: Berlhren Sie nicht den pyroelektrischen Sensor
(siehe Abb. 6).

3. Nehmen Sie die Schraube der Abdeckung heraus (siehe
Abb. 4, Element 2).

4. Befestigen Sie den Sockel an der Wand. Die zulassige
Montagehohe finden Sie unter ,Technische Daten® auf
Seite 17.

Siehe Abb. 4. Benutzen Sie fiir alle Positionen mindestens
zwei M4-Schrauben der Standards DIN 7505B, DIN 96,
DIN 7996 oder eine Flachkopfschraube mit 8 mm
Durchmesser.

- Verwenden Sie fiir eine flache Montage die Schrauben in
Position A.

- Verwenden Sie fur die Eckmontage die Schrauben in
Position B oder C.

Hinweis fiir Installationen nach EN 50131 Grad 3:
Verwenden Sie nicht die Montageposition C. Fiir die
Montageposition A und B sind beide Montagebohrungen
A2 und B2 zu verwenden.

- Um den AbreilRkontakt fuir die Gehduselberwachung
ST400 zu installieren, verwenden Sie Montageposition A.
Die Montageposition fir ST400 wird in Abbildung 4,
Element 3 dargestellt. Offnen Sie die Offnung in der
Ruckplatte (siehe Abb. 5, Element 2).
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5. Verdrahten Sie den Melder (siehe Abb. 4 und 12).
Verwenden Sie die Kabeleinflihrungen (siehe Abb. 5,
Element 1) und die Kabelrinne (siehe Abb. 5, Element 3).

6. Wabhlen Sie die gewiinschten Steckbriicken- und DIP-
Schalter-Einstellungen aus (weitere Informationen unter
,Einstellen des Melders® unten.

7. Entfernen Sie die Abdeckungen und bringen Sie die
Aufkleber falls erforderlich an. Siehe auch ,Konfiguration
des Erfassungsbereichs unten fiir weitere Details.

8. Verwenden Sie fiir Deckenmontagen die Dreh-
Befestigungshalterung SB01. Die Montageposition fur
SBO1 ist in Abbildung 4 als Element 1 dargestellt.

Hinweis: Die Verwendung von SBO1 ist nicht konform mit
EN 50131 Grad 3 Installationen.

9. SchlieRen Sie die Abdeckung und setzen Sie die
Schraube und den kundenspezifischen Einsatz ein.

Anschliisse
Siehe Abb. 12.

Tabelle 1: Melderanschliisse

Klemme Bezeichnung

1,2 MASSE,
+12 'V

3,4 ALARM

Erklarung

Anschluss Stromversorgung (9 bis
15 V=, 12 V= nominal)

Alarmrelaisausgang (33 Q). Verwenden
Sie die Steckbriicke JA, um den
integrierten Abschlusswiderstand mit dem
Relais in Serie zu schalten. Siehe
~Steckbriicken” unten.

56 SABOTAGE-
ALARM

Sabotageschalterausgang (0 Q).
Verwenden Sie die Steckbriicke JT, um
den integrierten Abschlusswiderstand mit
dem Schalter in Serie zu schalten. Siehe
~Steckbriicken” unten.

7 Gehtest Dieser Eingang aktiviert und deaktiviert
die LED (Gehtest ein/aus). Der Gehtest-
Modus kann nur eingeschaltet werden,
wenn sich der Melder im Unscharf-Modus
befindet (Pin 8) ,Aktiv-High* bzw. ,Aktiv-
Low* wird durch SW1-3 festgelegt (siehe
,SW1-3: Polaritat® unten).

8 Scharf/
Unscharf
(Day/Night)

Dieser Eingang versetzt den Melder in
den Tag-Modus (Speicher auf LED-
Anzeige anzeigen) oder Nacht-Modus
(aktiviert den Alarmspeicher und I6scht
bereits gespeicherte Alarme). Die
Polaritat fur ,Aktiv-High* oder ,Aktiv-Low*
wird durch SW1-3 festgelegt (siehe ,SW1-
3: Polaritat” unten).

9,10 Stoérung Stérungsmelderelaisausgang (33 Q).
Verwenden Sie die Steckbriicke JF, um
einen der integrierten EOL-Widerstande
mit dem Relais in Serie zu schalten.
Informationen zu den richtigen
Einstellungen fir den Widerstand finden

Sie unter ,Steckbriicken” unten.

Hinweise

+ Eingange 7 und 8 werden nur verwendet, wenn SW1-5 auf
Remote geschaltet ist. Siehe ,SW1-5: Remote-
Funktionalitat” unten.

. Die LED ist nur aktiviert, wenn ,LED ein“ Uber SW1-
6 aktiviert wurde.
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In Abbildung 10 wird erklart, wie eine einzelne Meldegruppe
mit mehreren Widerstanden eingerichtet werden kann.

Abbildung 10
(1) Alarmrelais Ra Alarmabschlusswiderstand
(2) Meldegruppe Rt Sabotageabschlusswiderstand

(3) Sabotageschalterausgang Rf MG-Widerstand

(4) Storungsrelais

Einstellen des Melders

Die Positionen der Steckbriicken und DIP-Schalter sind in
Abbildung 13 dargestellt.

Steckbriicken

Steckbriicken legen den integrierten Abschlusswiderstand und
dessen Wert fest. Die Schaltung ist in Abbildung 10 dargestellt.

JA: Definiert den integrierten Alarmabschlusswiderstand

(Ra)
] 1kQ 2,2kQ
]
|
] 4,7 kQ 5,6 kQ
| (Werkseinstellung)
|

Aus: Kein integrierter Alarmabschlusswiderstand.

JT: Definiert den integrierten Sabotageabschluss-
widerstand (Rt)

] 1kQ 2,2kQ
O

O

(] 4,7 kQ 5,6 kQ
O (Werkseinstellung)

O

Aus: Kein integrierter Sabotageabschlusswiderstand.

JF: Definiert den integrierten Stérungsabschluss-

widerstand (Rf)
I 3kQ

2,2kQ
10 kQ 4,7 kQ

DDDM

Aus: Kein integrierter Stdrungsabschlusswiderstand
(Werkseinstellung).

J1: Einstellen des Meldegruppen-Abschlusswiderstands
Ein: Einzelne Meldegruppe mit 3 Widerstanden.

Aus: Isolierter Stérungskontakt und 2-Widerstand-
Meldegruppe.

Konfigurieren der Meldegruppe

Beachten Sie bei der Einrichtung der Meldegruppe folgende
Richtlinien:
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*  Wahlen Sie die passenden Werte flr
denAbschlusswiderstandiber JA, JT und JF. Das Setzen
der Steckbriicke JT bestimmt beispielsweise den Rt-Wert.

»  Entfernen Sie JT und J1 fiir einen getrennten Alarm- und
Sabotageausgang.

«  Entfernen Sie die Steckbriicken JA, JT und JFF,um
integrierte Abschlusswiderstands-Werte nicht zu
bertcksichtigen.

*  Zur Einstellung des Dual-Widerstands entfernen Sie die
Steckbriicke J1 und verwenden Anschluss 3 und 6.

Bei einer einzelne Meldegruppe, bei der alle integrierten
Widerstande eingeschaltet sind, kann der Widerstand der
Gruppe wie folgt aussehen.

Tabelle 2: Widerstandswerte der Meldegruppe

Meldegruppenstatus Wert Werkseinstellung
Sabotage (kurz) 0Q 0Q

Normal Rt 4,7 kQ

Alarm Rt+Ra 9,4 kQ

Stérung Rt+Rf 14,7 kQ

AM Rt+Ra+Rf 19,4 kQ
Sabotage (offen) © ©
DIP-Schalter

Tabelle 3: SW1, allgemeine Einstellungen

Schalter Werte

6: LED Ein: LED ein* Aus: LED aus

5: Remote Ein: Remote ein Aus: Remote aus*

Aus: Auto-Ferntest
ausgeschaltet*

Ein: Auto-Ferntest
eingeschaltet

4: Auto-Ferntest

3: Polaritat Ein: Positive Polaritdt ~ Aus: Negative Polaritat*
1, 2: Radar- 1 Ein, 2 Ein: 16 m* 1Ein, 2 Aus: 12 m
reichweite 1 Aus, 2 Ein: 14 m 1 Aus, 2 Aus: 10 m

*  Werkseitige Einstellung

Tabelle 4: SW2, AM-Einstellungen

Schalter Werte

Aus: AM nur an

4: AM-Signalisierung

3: Reset

2: AM-Empfindlichkeit

1: AM-Tag-
/Nachtmodus

Ein: AM an Stérungs-
und Alarm-Relais*

Ein: Automatischer
Reset*

Ein: Erweiterte AM-
Empfindlichkeit*

Ein: Nur AM-
Tagmodus*

Stérungsrelais

Aus: Autorisiertes
Zurlicksetzen

Aus: Standard-AM-
Empfindlichkeit
Aus: AM-Tag-
/Nachtmodus

* Werkseitige Einstellung

DIP-Schalter SW1, allgemeine Einstellungen

SW1-1, SW1-2: Radarreichweite

Verwenden Sie SW1-1 und SW1-2, um die Radarreichweite
exakt an die Anwendung anzupassen. Das Radarsystem
basiert auf der Range-Gating-Technologie und gewahrleistet
somit eine sehr genaue Erfassungsreichweite.
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LS 10m = B 14m

O m— O m—

P 12m 16 m

EEE EEE Werkseitige Einstellung.

SW1-3: Polaritat

Ein: Positive Polaritat. Konfiguriert die Eingénge (WT und D/N)
als ,Aktiv-High*.

Aus: Negative Polaritat. Konfiguriert die Eingdnge (WT und
DIN) als ,Aktiv-Low". Werkseitige Einstellung.

Die Funktionalitat wird in Abbildung 9 erklart.

Abbildung 9

(1) Polaritat hoch
(2) Polaritat gering

(3) Gehtest (WT)
(4) Scharf/Unscharf (D/N)

Diese Funktion hangt ebenfalls von der Einstellung von SW1-
5 ab. Siehe ,SW1-5: Remote-Funktionalitat* unten.

SW1-4: Auto Ferntest

Ein: Auto-Ferntest eingeschaltet. Ermdglicht den
automatischen Ferntest.

Aus: Auto-Ferntest ausgeschaltet. Schaltet den automatischen
Ferntest aus (Werkseinstellung).

Wenn der automatische Ferntest eingeschaltet ist, kann die
Einbruchmeldezentrale den Melder fiir einen Diagnosetest
ansteuern. Der Test wird durch die Umschaltung in den
Gehtestmodus (Unscharfmodus und Gehtest eingeschaltet)
aktiviert. Der Melder aktiviert in dieser Betriebsart bei positivem
Testresultat das Alarmrelais oder aktiviert das Storungsrelais
bei einem negativen Testresultat. Nach dem Test kehrt der
Melder wieder in den normalen Betriebszustand zurtick.

Diese Funktion ist auch abhangig von der SW1-5 Einstellung.
Siehe ,SW1-5: Remote-Funktionalitat nachstehend.
SW1-5: Remote-Funktionalitat

Ein: Remote ein. Aktiviert die Eingdnge (Gehtest) WT und
(Scharf/Unscharf) D/N.

Aus: Remote aus. Deaktiviert die Eingange WT und
D/N (werkseitig eingestellt).

Die folgenden Funktionen sind von der Remote-Einstellung
abhangig.

Tabelle 5: Von der Remote-Einstellung abhangige Funktionen

Element Bezeichnung  SW1-5 Remote SW1-5 Remote
ein aus
SW1-3 Polaritat Einstellbar Nur positiv
SW2-1 AM-Tag- Einstellbar AM-Tag-
/Nachtmodus /Nachtmodus
SW2-3 Reset Einstellbar Automatischer
Reset
WT Eingang WT Eingeschaltet Abgeschaltet
DIN Eingang D/N Eingeschaltet Abgeschaltet
Andere  ,Griuner” Im Tag-Modus Abgeschaltet
Modus aktiviert ohne WT
Alarmspeicher  Im Tag-Modus Abgeschaltet
aktiviert ohne WT
Remote test Erfolgt nach dem  Abgeschaltet

Umschalten zum
Tagmodus mit WT

(Ferntest)
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Siehe auch ,Anschlisse” auf Seite 14.

SW1-6: LEDs

Ein: LEDs sind aktiviert. Siehe ,LEDs und Ausgange” auf Seite
17, um mehr Gber die LED-Funktionen zu erfahren.

Aus: LEDs sind in allen Zustanden deaktiviert.

DIP-Schalter SW2, AM-Einstellungen

SW2-1: AM-Tag-/Nachtmodus

Ein: Nur AM-Tagmodus. AM-Erkennung ist nur im Tagmodus
aktiv (Werkseinstellung).

Aus: AM-Tag-/Nachtmodus. AM-Erkennung ist dauerhaft aktiv
(Tag- und Nachtbetrieb).

Diese Funktion hangt ebenfalls von der Einstellung von SW1-
5 ab. Siehe ,SW1-5: Remote-Funktionalitat* oben.

SW2-2: AM-Empfindlichkeit

Ein: Erweiterte AM-Empfindlichkeit. Der Melder signalisiert die
Maskierung des Melderfensters (Werkseinstellung).

Hinweis: Dies ist eine nach EN 50131 Grad 3 erforderliche
Konfiguration.

Aus: Standard-AM-Empfindlichkeit. Der Melder signalisiert eine
Annaherung des Maskierungsfeldes.

SW2-3: Reset

Ein: Automatischer Reset. Der AM-Alarmzustand kann
40 s nach dem Auslésen des AM-Alarms zurlckgesetzt
werden (Werkseinstellung).

Aus: Autorisierter Reset. AM-Alarmzustand kann nur nach dem
Anwenden des Gehtestmodus im unscharfen Zustand
(Tagmodus) zurlickgesetzt werden.

Hinweise

»  Fir die erweiterte Einstellung (SW2-2 ist eingeschaltet
(On)) muss die Ursache des AM-Alarms beseitigt werden,
bevor der AM-Reset durchgefiihrt werden kann.

*  Wenn der AM-Alarm nicht mit einem automatischen oder
einem autorisierten Reset zurlickgesetzt werden kann,
trennen Sie die Versorgungsspannung und schlieBen das
Geréat anschilieffend wieder an.

. Ein Gehtest sollte durchgefiihrt werden, um zu
gewahrleisten, dass das Gerat ordnungsgeman
eingerichtet wurde.

Diese Funktion hangt ebenfalls von der Einstellung von SW1-
5 ab. Siehe ,SW1-5: Remote-Funktionalitat“ oben.
SW2-4: AM-Signalisierung

Ein: AM an Stérungs- und Alarm-Relais. Der AM-Alarm wird
Uber die Alarm- sowie Uber die Stérungsausgange signalisiert
(Werkseinstellung).

Hinweis: Diese Konfiguration ist bei EN 50131
Grad 3 vorgeschrieben.

Aus: AM nur an Stérungsrelais. Der AM-Alarm wird Uber den
Stérungsausgang signalisiert.
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AM-Kalibierung

Wahrend des Startvorgangs kalibriert sich der AM-Schaltkreis
auf seine Umgebung. Dabei missen Sie gewahrleisten, dass
sich die Umgebung in einem Abstand von 1 m vom Melder
innerhalb von 60 s nach dem Startvorgang nicht verandert.
Andernfalls kdnnen falsche AM-Alarmmeldungen ausgeldst
werden, die nicht zurlickgesetzt werden kdnnen.

Konfiguration des Erfassungsbereichs

»  Entfernen Sie die Abdeckungen (Abb. 8, Punkt 1) falls
erforderlich. Der geanderte Erfassungsbereich ist in
Abbildung 8, Punkt 3 bis 7 dargestellt.

Hinweis: Falls beide Abdeckungen eingesetzt sind, ist die
Reichweite des Melders auf 8 m begrenzt
(Werkseinstellung).

*  Verandern Sie den Erfassungsbereich, indem Sie Teile
der Abdeckung herausbrechen (graue Darstellung in
Abbildung 8, Punkt 1). Die entsprechenden
Vorhangfragmente sind in Abbildung 8, Punkt
2 dargestellt.

»  Setzten Sie die passenden Spiegelabdeckungen falls
erforderlich ein. Siehe Abbildung 7, Punkt 1 fiir Details..

Vorsicht: Das Entfernen der Aufkleber kann die
Spiegeloberflache beschadigen.

*  Falls sich in der Nahe Objekte direkt unterhalb des
Melders befinden, setzten Sie die Abdeckmaske in die
Innenseite des Melderfensters ein (Werkseinstellung).
Hierdurch werden Teile des Vorhangs die nach unten auf
das Objekt gerichtet sind ausgeblendet, dessen Nahe
moglicherweise den Melder destabilisieren kdnnte. Siehe
Abbildung 7, Punkt 2.

Hinweis: Die Verringerung des Sichtfelds im Nahbereich
istin EN 50131 Grad 3 Installationen nicht zul&ssig.

Selbsttest

Der Melder fiihrt eine kontinuierliche Priifung der PIR-,
Mikrowellen- und AM-Schaltkreise durch. Eventuelle Defekte
werden als technische Stérungen an die Zentrale gemeldet.

Durchfuhren eines Gehtests

Es gibt zwei Méglichkeiten, den Gehtest-Modus zu aktivieren.
SW1-6 wird auf ,,LED ein“ geschaltet, SW1-5 wird auf
»Remote aus“ geschaltet

In diesem Modus ist die LED-Anzeige immer aktiviert
(durchgehender Gehtest-Modus).

SW1-6 wird auf ,,LED ein“ geschaltet, SW1-5 wird auf
»Remote ein“ geschaltet

Diese Einstellung aktiviert den Gehtest-Eingang (Klemme 6)
und den Scharf/Unscharf-Eingang (Klemme 8). Auf diese
Weise kann die LED-Anzeige Uber einen Gehtestausgang der
Zentrale im unscharfen Zustand aktiviert wird.

Fokussierung des Melders

Fur einen ordnungsgemafen Gehtest der Melder ist es wichtig,
dass diese fokussiert sind.
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Die Fokussierung kann erreicht werden, indem in dem
Uberwachungsbereich 20 Sekunden lang keine Signale
erzeugt werden (keine Bewegung). Dies ist nicht immer
erforderlich, jedoch wenn eine Hyperaktivitat oder eine geringe
Aktivitat festgestellt wird, wird die Ruhezeit vor Ausfiihrung des
Gehtests empfohlen.

Somit kdnnen Sie wahrend des Gehtests ein reales Szenario
simulieren, bei dem das System scharf geschaltet ist und sich
niemand im Uberwachungsbereich aufhilt.

,Gruner“ Modus

Wenn SW1-5 auf ,Remote ein“ geschaltet wird, ist der Radar
im Tag-Modus (ohne WT) deaktiviert, um den Stromverbrauch
zu senken. Der Melder arbeitet in diesem Fall ausschlielich
im PIR-Modus.

Hinweis: Dieser Modus funktioniert nur, wenn die
Scharf/lUnscharf Klemme an die Zentrale angeschaltet wurde.

Dieser Modus ist nicht konform mit der Norm EN 50131-2-4.

Alarmspeicher

Wird SW1-5 auf ,Remote ein® eingestellt, werden
Alarmzustande, die wahrend des Scharf-Modus ausgeldst
wurden, im Speicher des Melders gespeichert. Sie werden
durch ein rot blinkendes LED-Signal angezeigt, sobald die
Einheit in den Unscharf-Modus wechselt (Gehtest deaktiviert).
Der Speicher wird geldscht, sobald der Melder wieder in den
Scharf-Modus umschaltet.

Hinweis: Schalten Sie SW1-6 auf ,Aus“, um zu verhindern,
dass der Alarmspeicher Uiber die LEDs angezeigt wird. Siehe
»,SW1-6: LEDs" oben.

LEDs und Ausgange

Um die LED-Funktionalitat zu aktivieren, schalten Sie SW1-

6 auf ,Ein“. Anderenfalls sind die LEDs in allen Zustanden
deaktiviert. Weitere Einzelheiten finden Sie in Abschnitt ,SW1-
6: LEDs" oben.

Tabelle 6: LEDs und Ausgéange

3:} Sténdig an (ON) 3:} Normales Blinken (1 Hz)

Technische Daten

Melder-Technologie

Reichweite

Sichtwinkel
PIR-Optik

Mikrowellenfrequenz

Max. Mikrowellenleistung bei 1 m
Alarmspeicher-Funktion
Versorgungsspannung
Spitze/Spitze-Brummspannung
Meldereinschaltzeit
Stromaufnahme

Montagehdhe

Erfassungsgeschwindigkeitsbereich:

DDV1016AM-N
DDV1016AM-D-N

Eigenschaften Alarmrelais (NC) /
Sabotagerelais

Eigenschaften Stérungsrelais
Alarmdauer
Betriebstemperatur

Relative Luftfeuchtigkeit
Gewicht

Abmessungen (Hx B x T)
IP/IK-Klasse

Abreisskontakt

Dual+AM

10, 12, 14, 16 m einstellbar
Uber SW1-1 und SW1-2

78 Grad

9 Spiegelvorhange mit hoher
Dichte

5,8 GHz

0,003 pW/cm?2

Ja

9 bis 15 V= (12 V nominal)
2V (bei 12 V=)

60 s

10 bis 22 mA (11 mA nom.)
2,0 bis 3,0 m

0,2 bis 3,0 m/s
0,1 bis 4,0 m/s

80 mA, 30 V=, Form A

80 mA, 30 V=, Form A

3s

-10 bis +55°C

max. 95%, nicht kondensierend
1209

126 x 63 x 50 mm

IP30 — IKO4

Ja

Status A 2 Zuriicksetzen
O m = )
52t g
o & E 2.2
5 © 8 S S
(0]
r O < n 2
Start G G Automatisch nach
e 1 Autc
Unterspannung f;& (0] O Verwenden Sie die
korrekte Spannung
PIR-Einbruchalarm G G
Mikrowellen- G G
Einbruchalarm
(Dual) Bewegungs- ;:% o G  Automatisch nach 3 s
/Einbruchalarm
Dual Alarmspeicher ;:g G G Schalten Sie in den
Scharfbetrieb
AM-Alarm ;:z [ O  Abhangig von SW2-3

Technischer Fehler Gehtest erfolgreich

i::g G o}

G — Geschlossen, O — Offen, [1] — Abh&ngig von SW2-4
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Zertifizierung und Einhaltung

Hersteller

INVERKEHRBRINGER:

Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA
BEVOLLMACHTIGTER EU REPRASENDANT:
Carrier Fire & Security B.V.

Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Niederlande

Produktwarnungen DIESE PRODUKTE SIND FUR DEN VERKAUF

und Haftungs-
ausschluss

AN UND DIE INSTALLATION DURCH
QUALIFIZIERTES PERSONAL VORGESEHEN.

CARRIER FIRE & SECURITY UBERNIMMT

KEINERLEI GEWAHRLEISTUNG DAFUR, DASS
NATURLICHE ODER JURISTISCHE
PERSONEN, DIE UNSERE PRODUKTE
ERWERBEN, SOWIE ,AUTORISIERTE
HANDLER“ ODER ,AUTORISIERTE
WIEDERVERKAUFER“ UBER DIE
ERFORDERLICHE QUALIFIKATION UND

ERFAHRUNG VERFUGEN, UM
BRANDSCHUTZ- ODER
SICHERHEITSTECHNISCHE PRODUKTE
ORDNUNGSGEMASS ZU INSTALLIEREN.

Weitere Informationen zu Haftungsausschliissen
sowie zur Produktsicherheit finden Sie unter
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/, oder scannen Sie den QR-Code.
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Carrier Fire & Security erklart hiermit, dass dieses
Gerat den geltenden Anforderungen und
Bestimmungen aller anwendbaren Regeln und
Vorschriften entspricht - einschlief3lich, aber nicht
beschrankt auf die Richtlinie 2014/53/EU. Fur
weitere Informationen siehe
www.firesecurityproducts.com

REACH Das Produkt kann Stoffe enthalten, die auch unter
Stoffe der Kandidatenliste in einer Konzentration
von mehr als 0,1 % w/w gemaf der zuletzt
verdffentlichten Kandidatenliste auf der ECHA-
Website aufgefihrt sind.

Informationen zur sicheren Verwendung finden
Sie unter
https:/ffiresecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro

2012/19/EU (WEEE): Produkte die mit diesem
Symbol gekennzeichnet sind, dirfen nicht als
unsortierter stadtischer Abfall in der europaischen
Union entsorgt werden. Fir die korrekte
Wiederverwertung bringen Sie dieses Produkt zu
Ihrem lokalen Lieferanten nach dem Kauf der
gleichwertigen neuen Ausristung zuriick, oder
entsorgen Sie das Produkt an den
gekennzeichneten Sammelstellen. Weitere
Informationen hierzu finden Sie auf der folgenden
Website: www.recyclethis.info

Produkt-
Dokumentation

Bitte konsultieren Sie den folgenden Web-Link,
um die elektronische Version der
Produktdokumentation abzurufen.

Dieser Link fiihrt Sie zu der regionalen EMEA-
Kontaktseite. Auf dieser Seite kdnnen Sie Ihr
Login zum gesicherten Webportal anfordern, in
dem alle Handbucher gespeichert sind.

https://firesecurityproducts.com/en/contact

Kontaktinformationen

www.firesecurityproducts.com oder www.aritech.com

ES: Hoja de instalacion

Descripcion

DDV1016AM(-D)-N es un sensor de movimiento AM de doble
tecnologia.

Combina la tecnologia de optica de espejo patentada PIR con
la tecnologia patentada de zonas controladas por radar.

Instrucciones para la instalacion
Consulte la figura 1.

El detector se ha disefiado para que se instale en la pared,
pero también puede instalarse en el techo utilizando un
soporte de montaje.

Utilice las siguientes instrucciones para determinar cudl es la
mejor posicion para instalar el detector.

+ Instale el detector de forma que el movimiento esperado
de un intruso entre dentro del patron de deteccién
(consulte la figura 3).
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« Instale el detector sobre una superficie estable. Para
conocer la altura de montaje permitida, véase
“Especificaciones” en la pagina 22.

* Noinstale el detector a una distancia inferior a 0,5 m de
objetos metélicos 0 1,5 m de luces fluorescentes.

* No coloque objetos delante del detector que puedan
impedir una linea de vision clara.

*  Cuando coloque los detectores uno enfrente del otro,
coléquelos a una distancia de al menos 6 m entre si
y utilice una configuracién de corto alcance para evitar las
interferencias.

El procesamiento de tecnologia dual de este detector es muy
resistente a los riesgos de falsas alarmas. Sin embargo, debe
evitar potenciales causas de inestabilidad, como:

Riesgos relacionados con los PIR:

*  Luz solar directa en el detector.

*  Fuentes de calor dentro del campo de visién del detector.

*  Fuertes corrientes de aire sobre el detector.

* Animales en el campo de vision.

»  Oscurecer el campo de vision del detector con objetos de
gran tamafo, como por ejemplo mobiliario.

Causas relacionadas con las microondas:

»  Superficie de montaje susceptible a sufrir vibraciones.

»  Superficies de metal que reflejan la energia de
microondas.

*  Movimiento de agua a través de tuberias de plastico.

*  Objetos en movimiento o que vibren, como ventiladores
o conductos de calefaccion o aire acondicionado.

Riesgos relacionados con AM:

*  Objetos que se mueven a una distancia inferior a 1 metro
delante del detector.

* Insectos de pequefio tamafo en el detector.

*  Modernas luces fluorescentes en las proximidades (en un
radio de 1,5 m).

ADVERTENCIA! El equipo no esta conectado
a tierra. Cualquier circuito externo conectado
al equipo debe estar situado dentro del mismo

edificio y conectado a a tierra.

El aislamiento de los cables conectados al equipo debe
cumplir con las normas IEC 60332-1-2 e IEC 60332-1-

3 0 IEC 60332-2-2-2, dependiendo de la seccion del cable,
0 IEC TS 60695-11-21, independientemente de la seccion.
Alternativamente, estos cables deben cumplir con

UL 2556 VW-1.

La fuente de alimentacion del detector debe tener una
potencia de 15 W.

Se recomienda que se realice la prueba de paseo al detector
con regularidad y se compruebe con el panel de control.
Para instalar el detector:

1. Levante la tapa de la carcasa (consulte la figura 2,
pasos 1y 2).

2. Utilizando un destornillador, abra el detector con cuidado
(consulte la figura 2, pasos 3y 4).

Precaucion: No toque el sensor piroeléctrico (figura 6).

3. Saque el tornillo de la tapa (figura 4, paso 2).
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4. Fije la base a la pared. Para conocer la altura de montaje
permitida, véase “Especificaciones” en la pagina 22.

Consulte la figura 4. En todas las posiciones utilice un
minimo de dos tornillos M4 de los estandares DIN 7505B,
DIN 96, DIN 7996 o un tornillo con una cabeza de 8 mm
de didmetro y superficie plana.

- Para realizar un montaje sobre una superficie plana
utilice tornillos en la posicion A.

- Para los montajes en esquina, utilice tornillos en posicion
BoC.

Nota para instalaciones EN 50131 Grado 3: No utilice la
posicion de montaje C. Es necesario utilizar ambos
orificios de montaje A2 y B2 para las posiciones de
montaje Ay B.

- Para instalar el ST400 de tamper de pared, utilice las
posiciones de montaje A. La posicion de montaje del
ST400 se muestra como paso 3 en la figura 4. Abra la
tapa de la placa posterior (figura 5, paso 2).

5. Conecte el detector (consulte figuras 4 y 12). Utilice las
entradas de cable de la placa posterior (figura 5, paso 1)
y la abrazadera de cables (figura 5, paso 3).

6. Seleccione el puente que desee y la configuracion de los
conmutadores DIP (consulte “Configuracion del detector”
mas adelante para obtener mas informacion).

7. Retire las mascaras y coloque las etiquetas, si es
necesario. Para mas detalles, consulte “Configuracion del
patron de cobertura” en la pagina 21.

8. Para las aplicaciones de montaje en el techo, utilice el
soporte de montaje giratorio SBO1. La posicién de
montaje del SBO1 se muestra en el paso 1 de la figura 4.

Nota: El uso de la SBO1 no es compatible con las
instalaciones de grado 3 de la norma EN 50131.

9. Cierre la carcasa, introduzca el tornillo de la tapa
y coloque la tapa de la carcasa.

Conexiones

Consulte la figura 12.

Tabla 1: Conexiones del detector

Terminal Etiqueta

8 Dia/noche

Explicacion

El interruptor cambia el detector a modo dia
(muestra la memoria en el indicador LED)

0 noche (activa la memoria de la alarma

y borra las alarmas almacenadas
previamente). La polaridad activa nivel bajo
o0 alto viene determinada por SW1-

3 (consulte “SW1-3: Polaridad” en la pagina
20).

Relé de salida de fallo (33 Q). Utilice el
puente JF para introducir una de las
resistencias EOL en serie con el relé.
Consulte “Puentes” mas adelante para
averiguar la configuracion de resistencia
correcta.

9, 10 Averia

Terminal Etiqueta Explicacion

1,2 GND, +12V  Conexién de alimentacioén eléctrica (de

9 a 15 V=, 12 V= nominal)

Relé de salida de alarma (33 Q). Utilice el
puente JA para definir la resistencia EOL
integrada en serie con el relé. Consulte
“Puentes” mas adelante.

3,4 ALARMA

5,6 TAMPER Salida del interruptor del tamper (0 Q).
Utilice el puente JT para definir la
resistencia EOL integrada en serie con el
interruptor. Consulte “Puentes” mas

adelante.

7 Prueba de
deteccion

Esta entrada habilita e inhabilita el LED
(prueba de deteccion activada/desactivada).
El modo de prueba de deteccion solo puede
introducirse cuando el detector esta en
modo Dia (clavija 8). Activo nivel bajo o alto
viene determinado por SW1-2 (consulte
“SW1-3: Polaridad” en la pagina 20).
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Notas

+ Lasentradas 7 y 8 solo se utilizan cuando SW1-5 tiene
activado el modo remoto. Consulte “SW1-5: Funcionalidad
remota” en la pagina 20.

* EILED solo esta habilitado cuando SW1-6 tiene activado
el LED.

La figura 10 explica como se crea una zona unica con una
configuracion de resistencia multiple.

Figura 10

(1) Relé de alarma Ra Resistencia EOL de la alarma

(2) Zona de alarma Rt Resistencia EOL del tamper

(3) Salida del interruptor del Rf Resistencia EOL de fallo
tamper

(4) Relé de fallo

Configuracion del detector

Consulte la figura 13 para ver la ubicacion de los puentes y del
interruptor DIP.

Puentes

Los puentes definen el valor y el modo EOL integrado. El
circuito se muestra en la figura 10.

JA: Define laresistencia EOL integrada de la alarma (Ra)

| 1kQ 2,2kQ
: L
O

f 4,7 kQ (valor I 5,6 kQ
O predeterminado de
w fabrica)

Desactivado: No hay EOL integrado de alarma.

JT: Define la resistencia EOL integrada del tamper (Rt)

I 1kQ 2,2kQ
it i
O
f 4,7 kQ (valor I 5,6 kQ
O predeterminado de
m fabrica)

Desactivado: No hay EOL integrado de tamper.
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JF: Define laresistencia EOL integrada de fallo (Rf)

2,2kQ

10 kQ

OO0 ood

3kQ

4,7 kQ

Desactivado: No hay EOL integrada de fallo (valor
predeterminado de fabrica).

J1: Definir modo EOL de zona

Activado: Zona Unica de 3 resistencias.

Desactivado: Contacto de fallo aislado y zona de

2 resistencias.

Configuracion de la zona

Para configurar la zona, aplique las siguientes instrucciones.

»  Seleccione los valores de resistencia EOL
correspondientes con JA, JT y JF. Por ejemplo, la
configuracion del puente JT determina el valor Rt.

+ Paralas salidas aisladas elimine JT y J1.

*  Elimine los puentes JA, JT y JF para excluir los valores

EOL integrados.

»  Para la configuracion de resistencia dual elimine J1
y utilice el terminal 3y 6.

Para una zona unica con todos los valores de resistencia
definidos, la zona de resistencia puede ser la siguiente.

Tabla 2: Valores de resistencia de la zona

Tabla 4: Configuracion AM, SW2

Interruptor Valores

Desactivado: AM solo
a relé de fallo

Activado: AM a relés
de alarmay fallo*

4: Sefalizacion AM

3: Rearmar Activado: Desactivado:
Restablecimiento Restablecimiento
automatico* autorizado

2: Sensibilidad de AM Activado: Desactivado:
Sensibilidad AM Sensibilidad AM
avanzada* estandar

1: Modo Dia/Noche Activado: Solo en Desactivado: AM dia

de AM modo dia de AM* y noche

Estado de zona Valor Predeterminado
Tamper (corto) 00 0Q

Normal Rt 4,7 kQ

Alarma Rt+Ra 9,4 kQ

Averia Rt+Rf 14,7 kQ

AM Rt+Ra+Rf 19,4 kQ

Tamper (abierto)

©0

0

Conmutadores DIP

Tabla 3: SW1, configuracién general

Interruptor Valores

6: LED Activado: LED Desactivado: LED
activado* desactivado

5: Remoto Activado: Remoto Desactivado: Remoto

4:Autotest remoto

3: Polaridad

1, 2: Rango del radar

activado

Activado: Autotest
remota activado

Activado: Polaridad
positiva

1 activado,

2 activado: 16 m*

1 desactivado,
2 activado: 14 m

desactivado*

Desactivado: Autotest
remoto desactivado*

Desactivado: Polaridad
negativa*

1 activado,

2 desactivado: 12 m

1 desactivado,
2 desactivado: 10 m

* Predeterminado de fabrica
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* Predeterminado de fabrica

Conmutador DIP SW1, configuracién
general

SW1-1, SW1-2: Rango del radar

utilice SW1-1y SW1-2 para definir el rango del radar para que
se ajuste exactamente a la aplicacion. El radar es de tipo
puerta de distancia lo que significa que el rango de deteccion
€S muy preciso.

el 10m E S 14 m

O m O m—

= mcy 12 m 16 m

(S 5] S8 Ppredeterminado de
fabrica.

SW1-3: Polaridad

Activado: Polaridad positiva. Configura las entradas (WT
y D/N) como “Activo alto”.

Desactivado: Polaridad negativa. Configura las entradas (WT
y D/N) como “Activo bajo”. Predeterminado de fabrica.

Esta funcionalidad se explica en la figura 9.

Figura 9

(1) Polaridad alta
(2) Polaridad baja

(3) Prueba de deteccion
(4) Dia/noche

Esta funcion también depende de la configuracion de SW1-5.
Consulte “SW1-5: Funcionalidad remota” més adelante.

SW1-4: Autotest remoto
Activado: Autotest remoto on. Activa Autotest remoto.

Desactivado: Autotest remoto off. Desactiva Autotest remoto
(valor predeterminado de fabrica).

Si el Autotest remoto esta activado, el panel de control puede
activar el detector para realizar un test de diagnostico. Este
test se activa cambiando a modo test de paseo (Modo dia

y WT activado). El detector activa el rele de alarma, si el
resultado del test es positivo, y el rele de fallo, si el resultado
del test es negativo. Despues del test, el detector continua con
su operacion habitual.

Esta funcion tambien depende de la programacion de los
microinterruptores SW1-5. Consultar “SW1-5: Funcionalidad
remota” mas adelante.

SW1-5: Funcionalidad remota

Activado: Remoto activado. Activa WT vy las entradas
dia/noche.
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Desactivado: Remoto desactivado. Desactiva las entradas
dia/noche y WT (predeterminado de fabrica).

La siguiente funcionalidad depende de la configuracién
Remoto.

Tabla 5: Funciones que dependen de la configuracion Remoto.

SW1-5 Remoto SW1-5 Remoto
activado desactivado

Elemento Descripcion

SW1-3 Polaridad

SW2-1 Modo Dia/
Noche de AM

SW2-3 Rearmar

Seleccionable Solo positivo

Seleccionable AM dia y noche

Restablecimient
0 automatico

Seleccionable

WT Entrada WT Habilitado Inhabilitado
DI/N Entrada D/N Habilitado Inhabilitado
Otros Modo verde Habilitado en modo Inhabilitado
dia sin WT
Memoria de Habilitado en modo Inhabilitado
alarma dia sin WT
Prueba Llevada a cabo Inhabilitado

remota después de cambiar
al modo dia con WT

Consulte también “Conexiones” en la pagina 19.

SW1-6: LED

Activado: Los LED estan activados. Consulte “LED y salidas”
en la pagina 22 para ver la funcionalidad de los LED.

Desactivado: Los LED estan desactivados para todos los
estados.

Conmutador DIP SW2, configuracion AM

SW2-1: Modo Dia/Noche de AM

Activado: Solo en modo dia de AM. La deteccién AM solo
funciona durante el modo de dia (valor predeterminado de
fabrica).

Desactivado: AM dia y noche. La deteccién AM siempre esta
en funcionamiento (modo dia y noche).

Esta funcion también depende de la configuracion de SW1-5.
Consulte “SW1-5: Funcionalidad remota” en la pagina 20.
SW2-2: Sensibilidad AM

Activado: Sensibilidad AM avanzada. El detector sefiala la
zona AM enmascarada (valor predeterminado de fabrica).

Nota: Esta es la configuracion requerida por la norma
EN 50131 Grado 3.

Desactivado: Sensibilidad AM estandar. El detector sefiala la
zona AM de acercamiento.
SW2-3: Restablecimiento

Activado: Restablecimiento automatico. El estado de alarma
AM puede restablecerse 40 segundos después de que se
produzca la alarma (valor predeterminado de fabrica).

Desactivado: Restablecimiento autorizado. El estado de
alarma AM solo se puede restablecer después de que se
apliquen los modos WT vy dia.
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Notas

» Para la configuracion avanzada (SW2-2 esta activado)
tiene que eliminarse el origen de la alarma AM para que
pueda restablecerse AM.

* Silaalarma no se puede restablecer con un
restablecimiento automatico o autorizado, desconecte la
fuente de alimentacion y vuelva a conectarla.

»  Debe llevarse a cabo una prueba de deteccion para
garantizar que la configuracion del dispositivo es la
apropiada para la aplicacion.

Esta funcion también depende de la configuracion de SW1-5.
Consulte “SW1-5: Funcionalidad remota” en la pagina 20.

SW2-4: Seializacion AM

Activado: AM a relés de alarma y fallo. La alarma AM se
sefializa mediante las salidas de alarma y de fallo
(predeterminado de fabrica)

Nota: Esta es la configuracion necesaria para EN 50131
Grado 3.

Desactivado: AM solo a relé de fallo. La alarma AM se
sefaliza mediante la salida de fallo.

Calibracion AM

Durante el inicio el sistema de circuitos de AM se calibra con
su entorno. Es importante asegurarse de que no se producen
cambios en el entorno en un radio de 1 metro de distancia del
detector los 60 segundos posteriores a su puesta en
funcionamiento, de lo contrario el detector podria ser
vulnerable a falsas alarmas AM y podria no ser posible
restablecer estas alarmas.

Configuracion del patron de cobertura

* Retire las mascaras si es necesario (Figura 8, parte 1). El
patron modificado se muestra en la Figura 8, partes 3a 7.

Nota: Si ambas mascaras estan instalados, el rango del
detector se limita a 8 m (defecto).

« Para maodificar el patron se deben romper las mascaras
(mostradas en gris en la Figura 8, parte 1). Las
correspondientes partes de cortinas se muestran en la
Figura 8, parte 2.

*  Sifuera necesario, colocar las apropiadas etiquetas en los
espejos. Para mas detalles Figura 7, parte 1.

Precaucion: Al retirar las etiquetas una vez colocadas, se
puede dafar la superficie del espejo.

+  Cuando existen objetos cercanos justo debajo del
detector, encaje la mascara en el interior de la ventana
(por defecto). Esto anula la parte de las cortinas que
enfocan hacia abajo del detector, y que pueden
desestabilizar al detector. Mirar Figura 7, parte 2.

Nota: La reduccion del campo de vision no cumple con
las instalaciones de la norma EN 50131 Grado 3.

Autoprueba

El detector supervisa los circuitos de PIR, microondas y AM de
forma continua. Los defectos se sefalan en el panel como
fallos técnicos.
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Prueba de deteccion del detector

Existen dos formas de activar el modo de prueba de deteccion.

SW1-6 configurado en LED activado, SW1-5 configurado
en remoto desactivado

En este modo la indicacion del LED siempre es activado
(modo de prueba de deteccidn constante).

SW1-6 configurado en LED activado, SW1-5 configurado
en remoto activado

Esta configuracion permite la entrada de prueba de deteccion
(clavija 7) y la entrada de dia/noche (clavija 8). Esto permite
que el usuario active la indicacion LED de forma remota
configurando el detector en modo de dia y activar la prueba de
deteccion.

Enfoque de los detectores

Para una correcta prueba de paseo de los detectores, es
importante tenerlos enfocados.

El enfoque puede lograrse no generando sefiales (sin
moverse) en un area protegida durante 20 s. Esto no siempre
es necesario, sin embargo, cuando se observa una
hiperactividad o baja actividad, se recomienda el tiempo de
inactividad antes de la prueba de paseo.

Esto permite simular durante la prueba un escenario real,
cuando el sistema esta armado y no hay nadie presente dentro
del area protegida.

Modo verde

Cuando SW1-5 se configura en remoto activado, el radar se
apaga durante el modo de dia (sin WT) para reducir el
consumo actual. El detector funciona entonces en modo PIR
Unicamente.

Nota: La linea dia/noche se tiene que conectar al panel de
control para que este modo funcione.

Este modo no cumple con la nhorma EN 50131-2-4.

Memoria de alarma

Cuando SW1-5 se establece en remoto activado, las alarmas
gue se producen durante el modo noche se almacenan en la
memoria del detector. Se indican mediante un LED de color
rojo intermitente cuando la unidad se cambia a modo dia
(prueba de deteccion desactivada). La memoria se borra
cuando el detector se vuelve a poner en modo noche.

Nota: Define SW1-6 en desactivado para evitar que la
memoria de la alarma se muestre en los LED. Consulte “SW1-
6: LED” en la pagina 21.

LED y salidas

Para habilitar las funcionalidad LED, define SW1-6 en
activado, de los contrario los LED estaran desactivados en
cualquier condicién. Consulte “SW1-6: LED” en la pagina 21
para obtener mas informacion.
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Tabla 6: LED y salidas

Estado o Reléde Relé de Restablecimiento
T alarma fallo

o ©

° §

o o

W w

- -
Inicio ﬁ i:} Cerrado  Cerrado Automaticamente

después de 60 s
Bajo voltaje _2 % Abrir Abrir Aplicar el voltaje
adecuado
Alarma PIR de Cerrado Cerrado
intruso
Alarma de intruso Cerrado Cerrado
por microondas
Alarma de intruso ;;ig Abrir Cerrado Automaticamente
por movimiento después de 3 s
doble
Memoria alarma _2 % Cerrado Cerrado Cambiar a modo
dual noche
Alarma AM ﬁ Depende  Abrir Depende de SW2-3
de SW2-4

Fallo técnico Abrir Prueba de

ﬁ Cerrado

deteccion correcta

E:ZE Activado de forma continua Eii Parpadeo normal (1 Hz)

Especificaciones

Tecnologia del detector

Rango

Angulo de visién
Optica PIR

Frecuencia de microondas

Salida de microondas maxima a1 m
Funcién de memoria

Alimentacion de entrada

Inmunidad de tensién de pico a pico
Tiempo de arranque del detector
Consumo de corriente

Altura de instalacion

Rango de velocidades de destino:
DDV1016AM-N
DDV1016AM-D-N

Caracteristica de relé del tamper/de
la alarma (NC)

Caracteristica de relé de fallo
Tiempo de alarma
Temperatura de funcionamiento
Humedad relativa

Peso

Dimensiones (Al x An x Pro)
Rango de IP/IK

Tamper de pared

Doble+AM

10, 12, 14, 16 m seleccionable
mediante SW1-1y SW1-2

78 grados

9 cortinas de espejo de alta
densidad

5,8 GHz

0,003 pyW/cm?

Si

de 9 a 15 V= (12 V nominal)
2V (al2 V=)

60 s

Entre 10 y 22 mA (11 mA nom.)
De20a30m

De 0,2 a 3,0 m/s
De 0,1a4,0m/s

80 mA 30 V=, Formulario A

80 mA 30 V=, Formulario A
3s

De -10 a +55°C

95% max., sin condensacion
120g

126 x 63 x 50 mm

IP30 IKO4

Si
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Informacién normativa

COLOCADO EN EL MERCADO POR:

Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, EE. UU.

REPRESENTANTE AUTORIZADO DE LA UE:
Carrier Fire & Security B.V.
Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Paises Bajos

ESTOS PRODUCTOS ESTAN DESTINADOS

A LA VENTA A, E INSTALACION POR, UN
PROFESIONAL DE SEGURIDAD
EXPERIMENTADO. CARRIER FIRE &
SECURITY NO PUEDE GARANTIZAR QUE
TODA PERSONA O ENTIDAD QUE COMPRE
SUS PRODUCTOS, INCLUYENDO CUALQUIER
“‘DISTRIBUIDOR O VENDEDOR AUTORIZADO”,
CUENTE CON LA FORMACION

O EXPERIENCIA PERTINENTE PARA
INSTALAR CORRECTAMENTE PRODUCTOS
RELACIONADOS CON LOS INCENDIOS Y LA
SEGURIDAD.

Para obtener mas informacién sobre exclusiones
de garantia e informacién de seguridad de
productos, consulte
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ o escanee el codigo QR.

q

Carrier Fire & Security declara por este medio
que este dispositivo cumple con los requisitos
y disposiciones aplicables de todas las reglas
y regulaciones aplicables, incluyendo pero no
limitado a la Directiva 2014/53/EU. Para mas
informacién consulte
www.firesecurityproducts.com

Fabricante

Advertencias del
producto

y descargos de

responsabilidad

REACH Los productos REACH pueden contener
sustancias que estan incluidas en la Lista de
sustancias Candidatas en una concentracion en
peso superior al 0,1%, segun la mas reciente
Lista de sustancias Candidatas publicada en la
Web de ECHA.

Puede encontrar informacién sobre su uso seguro
en
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro

2012/19/EU (directiva WEEE): los productos
marcados con este simbolo no se pueden
desechar como residuos urbanos no clasificados
en la Union Europea. Para que se pueda realizar
un reciclaje adecuado, devuelva este producto

a su representante de ventas local al comprar un
equipo nuevo similar o deséchelo en los puntos
de recogida designados. Para obtener mas
informacién, consulte: www.recyclethis.info

Documentacion de  Por favor, consulte el siguiente enlace Web para
producto recuperar la version electronica de la
documentacién del producto.

Este enlace le guiara a su pagina de contacto
local de EMEA. En esta pagina puede solicitar su
acceso al portal web seguro donde se almacenan
todos los manuales.

https://firesecurityproducts.com/en/contact

Informacién de contacto

www.firesecurityproducts.com o www.aritech.com
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FR: Fiche d'installation

Description

DDV1016AM(-D)-N est un détecteur de mouvement AM
a double technologie.

Il associe la technologie brevetée d'optique a miroir IRP a la
technologie brevetée de radar a portée controlée.

Instructions d'installation
Voir la Figure 1.

Le détecteur est congu pour un montage mural mais peut
également étre fixé au plafond a I'aide d'un support adapté.

Suivez les instructions ci-dessous pour déterminer le meilleur
endroit ou installer le détecteur.

*  Montez le détecteur de maniére a ce que la zone de
couverture couvre le passage d'un intrus (voir la Figure 3).

*  Montez le détecteur sur une surface stable. Pour la
hauteur de montage autorisée, voir « Caractéristiques
techniques » en page 28.

* Ne montez pas le détecteur a moins de 0,5 m d'objets
métalliques ou a moins de 1,5 m de lumiéres
fluorescentes.

* Ne placez pas d'objets pouvant masquer le champ de
vision du détecteur.

* Respectez une distance d'au moins 6 m entre chaque
détecteur et utilisez le réglage de courte portée pour éviter
les interférences lorsque des détecteurs sont montés en
vis-a-vis.

Le traitement a double technologie de ce détecteur est congu
pour résister aux risques de fausses alarmes. Toutefois, il est
conseillé d'éviter les causes d'instabilité potentielles, telles
que :

Risques liés a I'lRP :

»  L'exposition du détecteur a la lumiére directe du soleil

*  Les sources de chaleur dans le champ de vision du
détecteur

*  Les courants d'air puissants sur le détecteur

*  La présence d'animaux dans le champ de vision

*  L'obstruction du champ de vision du détecteur par des
objets volumineux, comme des meubles

Risques liés aux hyperfréquences :

» Lasurface de montage est sensible aux vibrations

* Les surfaces métalliques reflétant I'énergie des
hyperfréquences

* Le mouvement de 'eau a travers les tuyaux de plastique

* Le déplacement ou les vibrations d'objets tels que des
ventilateurs ou des conduits thermiques ou de
climatisation

Risques liés a I'anti-masque (AM) :

« Déplacement d'objets a moins de 1 m devant le détecteur

*  Présence de petits insectes sur le détecteur

» Eclairage fluorescent moderne a proximité immédiate du
détecteur (dans un rayon de 1,5 m)
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ATTENTION! L’équipement n'est pas mis a la terre.

& Tout circuit externe raccordé a I'équipement doit étre
situé dans le méme batiment et relié a un conducteur
de terre de protection.

L’isolation des cables raccordés a I'équipement doit étre
conforme aux normes IEC 60332-1-2 et IEC 60332-1-3 ou
IEC 60332-2-2, selon la section du céble, ou IEC TS 60695-
11-21, indépendamment de la section. Ces fils doivent étre
également conformes a la norme UL 2556 VW-1.

La source d'alimentation du détecteur doit étre limitée a 15 W.

Nous recommandons de tester régulierement le détecteur et
de vérifier la centrale.

Installation du détecteur :
1. Soulevez le couvercle (voir la Figure 2, éléments 1 et 2).

2. Alaide d'un tournevis, ouvrez délicatement le détecteur
en faisant levier (voir fig. 2, éléments 3 et 4).

Attention : Veillez a ne pas toucher le capteur
pyroélectrique (Figure 6).

3. Retirez la vis du cache (Figure 4, élément 2).

4. Fixez la base au mur. Pour la hauteur de montage
autorisée, voir « Caractéristiques techniques » en page
28.

Voir Figure 4. Quelle que soit la position, utilisez au
minimum deux vis M4 conformes DIN 7505B, DIN 96 ou
DIN 7996, ou utilisez une vis munie d'une téte de 8 mm de
diamétre, sur une surface plane.

- Pour un montage a plat, utilisez les vis en position A.

- Pour un montage en angle, utilisez les vis en
position B ou C.

Remarque pour les installations EN 50131 Grade 3 :
N'utilisez pas la position de montage C. Il est nécessaire
d'utiliser les trous de montage A2 et B2 pour la position de
montage A et B.

- Pour installer I'autoprotection a I'arrachement (ST400),
utilisez les positions de montage A. La position de
montage de l'autoprotection ST400 est représentée par
I'élément 3 a la figure 4. Ouvrez le loquet du panneau
arriere (Figure 5, élément 2).

5. Raccordez le détecteur (voir figures 4 et 12). Utilisez les
orifices d'entrée (Figure 5, élément 1) et le coupe-cable
(Figure 5, élément 3) situés sur le panneau arriére.

6. Réglez les cavaliers et les commutateurs DIP de maniére
appropriée (pour plus d'informations, reportez-vous a la
section « Réglage du détecteur » ci-dessous).

7. Retirer les caches et ajouter les autocollants, si
nécessaire. Voir « Configuration de la couverture » en
page 27 pour plus détails.

8. Pour les applications de montage au plafond, utilisez la
patte de fixation a pivot SBO1. La position de montage de
la patte de fixation SB01 est représentée par
I'élément 1 de la Figure 4.

Remarque : L'utilisation de SBO1 n'est pas conforme aux
installations EN 50131 Grade 3.

9. Fermez le cache, insérez la vis, puis replacez le
couvercle.
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Connexions
Voir la Figure 12.

Tableau 1 : Connexions du détecteur

Borne Libellé Explication

1,2 GND, Raccordement électrique (9 & 15 V=, 12 V= en
+12V tension nominale)
3,4 ALARM Sortie relais d'alarme (33 Q). Utilisez le

cavalier JA pour régler la résistance de fin de
logne (FDL) intégrée en série avec le relais.
Reportez-vous a la section « Cavaliers » en page
25.

56 TAMPER  Sortie du commutateur d'autoprotection (0 Q).
Utilisez le cavalier JT pour régler la

résistance résistance de fin de logne
(FDL)intégrée en série avec le commutateur.
Reportez-vous a la section « Cavaliers » en page

25.

7 Walk test  Cette entrée permet d'activer et de désactiver le
voyant lumineux (test de marche
activé/désactivé). Le mode Walk Test (Test de
marche) ne peut étre utilisé que lorsque le
détecteur est en mode Jour (broche n°8). Les
modes Active (Actif) haut et bas sont déterminés
par le commutateur SW1-3 (voir « SW1-3 :

Polarité » en page 26).

8 Day/Night Cette entrée active le mode Jour (affichage de
I'alarme mémorisée sur le voyant lumineux) ou
Nuit (active la mémoire d'alarme et efface les
alarmes précédemment enregistrées). La polarité
des modes Active (Actif) haut et bas est
déterminée par le commutateur SW1-3 (voir

« SW1-3 : Polarité » en page 26).

Sortie relais de défaut (33 Q). Utilisez le

cavalier JF pour insérer une des résistances de
fin de ligne intégrées en série avec le relais.
Reportez-vous a la section « Cavaliers » en page
25 pour connaitre les réglages appropriés de la
résistance.

9,10 Fault

Remarques

* Lesentrées 7 et 8 ne peuvent étre utilisées que lorsque le
commutateur SW1-5 est défini sur Remote on (Controle
a distance activé). Reportez-vous a la section « SW1-5 :
Fonction de contrdle a distance » en page 26.

*  Ce voyant lumineux n'est actif que lorsque le
commutateur SW1-6 est réglé sur LED on (Voyant activé).

La Figure 10 expligue comment créer une zone unique avec
une configuration en résistances multiples.

Figure 10

(1) Relais d'alarme
(2) Zone d'alarme

Ra Reésistance de fin de ligne
d'alarme

(3) Sortie du commutateur Rt Résistance de fin de ligne
d'autoprotection d'autoprotection
(4) Relais de défaut Rf Résistance de fin de ligne

de défaut

Réglage du détecteur

Consultez la Figure 13 pour connaitre I'emplacement des
cavaliers et du commutateur DIP.
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Cavaliers

Les cavaliers déterminent le mode et la valeur de fin de ligne
intégrée. Le circuit est illustré a la figure 10.

JA : détermine la résistance FDL de I'alarme intégrée (Ra)

(] 1kQ 2,2kQ
E I
[
f 4,7 kQ I 5,6 kQ
O (configuration
| d'usine par défaut)

Position OFF : aucune FDL d'alarme intégrée.

JT : détermine la résistance FDL de I'autoprotection
intégrée (Rt)

] 1kQ 2,2kQ
E I

|

O 4,7kQ I 5,6 kQ

O (configuration

O d'usine par défaut)

Position OFF : aucune FDL d'autoprotection intégrée.

JF : détermine la résistance FDL de défaut intégrée (Rf)
2,2kQ 3kQ

10 kQ 4,7 kQ

Ff EE

Position OFF : aucune FDL de défaut intégrée (configuration
d'usine par défaut).

J1 : détermine le mode FDL de la zone

Position ON : zone unique a 3 résistances.

Position OFF : zone a 2 résistances et isolée contre les
défauts de contact.

Configuration de la zone

Pour configurer la zone, suivez la procédure ci-apres.

»  Sélectionnez les valeurs appropriées de résistance FDL
avec les cavaliers JA, JT et JF. Par exemple, le réglage
du cavalier JT détermine la valeur Rt.

. Pour les sorties isolées, retirez les cavaliers JT et J1.

* Retirez les cavaliers JA, JT et JF pour exclure les valeurs
de résistance de fin de ligne (FDL) intégrée.

*  Pour le réglage a double résistance, retirez le cavalier J1
et utilisez les bornes 3 et 6.
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Pour configurer une zone unique avec toutes les résistances
intégrées réglées, la résistance de la zone peut étre définie
comme suit :

Tableau 2 : Valeurs de résistance de zone

Etat de la zone Valeur Par défaut
Autoprotection (court-circuit) 0Q 0Q
Normal Rt 4,7 kQ
Alarme Rt + Ra 9,4 kQ
Défaut Rt+Rf 14,7 kQ
AM Rt+Ra+Rf 19,4 kQ
Autoprotection (ouvert) L 0

Commutateurs DIP

Tableau 3 : SW1, paramétres généraux

Commutateur Valeurs

6: Voyant Position ON : Voyant Position OFF : Voyant
allumé* éteint

5: Contréle Position ON : Contréle  Position OFF : Contréle

a distance a distance activé a distance désactivé*

4: Test distant

Position ON : Test

Position OFF : Test

auto distant auto activé distant auto désactivé*

3: Polarité Position ON : Polarité  Position OFF : Polarité
positive négative*

1, 2: Portée du 10n,20n:16 m* 10n,20ff:12m

radar 10ff,20n:14m 10ff,20ff: 10 m

*  Configuration usine par défaut

Tableau 4 : Commutateur SW2, réglages de I'anti-masque

Commutateur Valeurs

Position ON : AM sur
relais d'alarme et de

Position OFF : AM sur
relais de défaut

4: Signal de I'anti-
masque (AM)

défaut* uniqguement
3: Réinitialisation Position ON : Position OFF :
réinitialisation réinitialisation
automatique* autorisée
2: Sensibilité Position ON : sensibilit¢ Position OFF :

d'anti-masque d'anti-masque avancée* sensibilité d'anti-

masque standard

Position OFF : AM jour
et nuit

Position ON : AM mode
jour uniguement*

1: Mode jour/nuit
de I'anti-masque

* Configuration usine par défaut

Commutateur DIP SW1, paramétres
généraux

SW1-1, SW1-2 : Portée du radar

Utilisez les commutateurs SW1-1 et SW1-2 pour définir la
portée du radar de sorte qu'elle s'adapte précisément

a l'application. Ce radar inclut une fonction de crénelage
spatial (range-gating), ce qui signifie que la portée de détection
est extrémement précise.

—~ mc 10 m —zm 14 m

O m— O m—i

P 12m 16 m

2t ] 2t ] Configuration d'usine par
défaut.
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SW1-3 : Polarité

Position ON : Polarité positive. Configure les entrées (WT, test
de marche et D/N, mode jour/nuit) avec le paramétre Actif
haut.

Position OFF : Polarité négative. Configure les entrées (WT,
test de marche et D/N, mode jour/nuit) avec le paramétre Actif
bas. Configuration d'usine par défaut.

Cette fonctionnalité est expliquée a la figure 9.

Figure 9

(1) Polarité haute
(2) Polarité basse

(3) Testde marche
(4) Jour/nuit

Cette fonction dépend également du réglage du
commutateur SW1-5. Reportez-vous a la section « SW1-5:
Fonction de contréle a distance » ci-dessous.

SW1-4: Test distant auto

Position ON : Test distant auto activé. Active le test
automatique a distance.

Position OFF : Test distant auto activé. Désactive le test
automatique a distance (paramétre usine).

Si le test automatique a distance est activé, la centrale peut
déclencher le détecteur pour effectuer un test de diagnostic.
Ce test est activé par activant le test de marche (mode jour et
WT activé). Le détecteur active le relais d'alarme si le résultat
du test est positif, et le relais de défaut si le résultat du test est
négatif. Apres le test, le détecteur revient en fonctionnement
normal.

Cette fonction dépend également de la position du switch
SW1-5. Voir « SW1-5 : Fonction de contrdle a distance » ci-
dessous.

SW1-5 : Fonction de contrdle a distance

Position ON : contrble a distance activé. Active les entrées du
test de marche (WT) et du mode jour/nuit.

Position OFF : contrdle a distance désactivé. Désactive les
entrées du test de marche et du mode jour/nuit (configuration
d'usine par défaut).

La fonction suivante dépend du réglage du contréle a distance.

Tableau 5: Fonctions dépendant du réglage du contréle
a distance

Elément Description Contréle Contréle
a distance activé  a distance
sur SW1-5 désactivé sur SW1-

5
Autre Mode vert Activée en mode Désactivé
jour sans test de
marche
Mémoire Activée en mode Désactivé
d'alarme jour sans test de

marche
Test Effectué aprés Désactivé
a distance passage en mode

jour avec test de
marche

Elément Description Controle Contréle
a distance activé a distance
sur SW1-5 désactivé sur SW1-
5
SW1-3 Polarité Sélectionnable Positive seulement
SwW2-1 Mode jour/nuit  Sélectionnable AM jour et nuit
de l'anti-
masque
SwW2-3 Réinitialisation Sélectionnable Réinitialisation
automatique
WT Entrée du test  Activé Désactivé
de marche
D/N Entrée du Activé Désactivé

mode jour/nuit
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Reportez-vous également la section « Connexions » en page
24,

SW1-6 : Voyants lumineux

Position ON : les voyants lumineux sont activés. Reportez-
vous a la section « Voyants lumineux et sorties » en page 27
pour connaitre la fonction des voyants lumineux.

Position OFF : les voyants lumineux sont désactivés pour tous
les états.

Commutateur DIP SW2, réglages de I'anti-
masque

Commutateur SW2-1: Mode jour/nuit de I'anti-masque

Position ON : AM mode jour uniqguement. La détection de I'anti-
masque ne fonctionne qu'en mode jour (configuration d'usine
par défaut).

Position OFF : AM jour et nuit. La détection de I'anti-masque
fonctionne en permanence (modes jour et nuit).

Cette fonction dépend également du réglage du
commutateur SW1-5. Reportez-vous a la section « SW1-5:
Fonction de contréle a distance » ci-dessus.

Commutateur SW2-2 : Sensibilité de I'anti-masque

Position ON : sensibilité d'anti-masque avancée. Le détecteur
signale le masquage de la zone AM (configuration d'usine par
défaut).

Remarque : Il s'agit de la configuration requise EN 50131
Grade 3.

Position OFF : sensibilité d'anti-masque standard. Le détecteur
signale l'approche de la zone AM.
Commutateur SW2-3 : Réinitialisation

Position ON : réinitialisation automatique. L'état de I'alarme AM
peut étre réinitialisé 40 s aprés le déclenchement de I'alarme
(configuration d'usine par défaut).

Position OFF : réinitialisation autorisée. L'état de I'alarme AM
ne peut étre réinitialisé qu'aprés avoir appliqué le mode WT
(test de marche) et le mode jour.

Remarques

*  Pour le réglage avancé (commutateur SW2-2 en position
On), la source de I'alarme AM doit étre retirée pour que
vous puissiez réinitialiser I'anti-masque.
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+ Sil'alarme AM ne peut pas étre réinitialisée avec la
réinitialisation automatique ou autorisée, débranchez
I'alimentation électrique, puis rebranchez-la.

* Il est recommandé d'effectuer un test de marche afin de
vérifier que les parameétres de l'appareil conviennent pour
cette application.

Cette fonction dépend également du réglage du
commutateur SW1-5. Reportez-vous a la section « SW1-5 :
Fonction de contrdle a distance » en page 26.

Commutateur SW2-4 : Signal de I'anti-masque

Position ON : AM sur relais d'alarme et de défaut. L'alarme AM
est signalée a la fois par les sorties d'alarme et de défaut
(configuration d'usine par défaut).

Remarque : Il s'agit de la configuration requise pour la norme
EN 50131 Niveau 3.

Position OFF : AM sur relais de défaut uniquement.
L'alarme AM est signalée par la sortie de défaut.

Calibrage de I'anti-masque

Au démarrage, le circuit de I'anti-masque s'auto-calibre par
rapport a son environnement. Il est important de vérifier
gu'aucune modification n'est intervenue dans I'environnement,
dans un rayon de 1 m de distance du détecteur, dans les

60 s suivant la mise sous tension. A défaut, le détecteur risque
d'étre sensible aux fausses alarmes AM, qui ne pourraient
alors pas étre réinitialisées.

Configuration de la couverture

» Retirer les caches (Figure 8, indice 1) si nécessaire. La
couverture modifiée est indiquée a la Figure 8, indices
3a7’.

Note: Si tous les caches sont installés, la portée du
détecteur est limitée a 8 m (par défaut).

*  Modifier la couverture en cassant les différentes parties du
cache (indiqué en gris sur la Figure 8, indice 1). Les
fragments du rideau correspondant sont indiqués a la
Figure 8, indice 2.

+  Placer les autocollants de miroir appropriés si nécessaire.
Voir la Figure 7, indice 1 pour plus détails.

Attention: La surface du miroir peut étre endommagée en
retirant les caches stickers.

* Quand des objets se situent directement sous le
détecteurs, mettre en place le masque a l'intérieur de la
fenétre (par défaut). Cela désactivera les rideaux
regardant en dessous, qui peuvent déstabiliser le
détecteur. Voir la Figure 7, indice 2.

Remarque : la réduction du champ de vision proche n'est
pas conforme aux installations EN 50131 Grade 3.

Auto-test

Le détecteur surveille constamment les circuits IRP, AM et
d'hyperfréquences. Sur la centrale, les défauts sont signalés
en tant que problémes techniques.
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Test de marche sur le détecteur

Le mode de test de marche peut étre activé de deux fagons.

Voyant du SW1-6 activé, controle a distance du SW1-
5 désactivé

Dans cette configuration, le voyant lumineux est toujours activé
(mode de test de marche constant).

Voyant du SW1-6 activé, contréle a distance du SW1-5
activé

Ce paramétre active I'entrée du test de marche (broche n°7) et
celle du mode jour/nuit (broche n°8). Il permet a Il'utilisateur
d'activer le voyant lumineux a distance en faisant basculer le
détecteur en mode Jour et en activant le test de marche.

Mise au point du détecteur

Pour un bon test de marche des détecteurs, il est important
qu'ils soient focalisés.

La mise au point peut étre obtenue en ne générant pas de
signaux (aucun mouvement) dans une zone protégée pendant
20 s. Ce n'est pas toujours nécessaire, cependant, lorsqu'une
hyperactivité ou une faible activité est remarquée, le temps
d'inactivité avant le test de marche est recommandé.

Cela vous permet de simuler pendant le test de marche un
scénario réel, lorsque le systéme est armé et que personne
n'est présent dans la zone protégée.

Mode vert

Lorsque le controle a distance est activé sur le
commutateur SW1-5, le radar est désactivé en mode Jour
(aucun de test de marche) afin de réduire la consommation
d'électricité. Le détecteur fonctionne alors en mode IRP
seulement.

Remarque : Pour que ce mode fonctionne, la ligne Jour/Nuit
doit étre connectée a la centrale.

Ce mode n'est pas conforme a la norme EN 50131-2-4.

Mémoire d'alarme

Lorsque le contrdle a distance du commutateur SW1-5 est
activé, les alarmes déclenchées en mode Nuit sont stockées
dans la mémoire du détecteur. Elles sont indiquées par un
voyant rouge lumineux lorsque l'unité passe en mode Jour
(test de marche désactivé). La mémoire est effacée lorsque le
détecteur repasse en mode Nuit.

Remarque : Réglez le commutateur SW1-6 sur Off
(Désactivé) pour ne pas afficher la mémoire d'alarme sur les
voyants lumineux. Reportez-vous a la section « SW1-6 :
Voyants lumineux » en page 26.

Voyants lumineux et sorties

Pour activer les voyants lumineux, réglez le commutateur
SW1-6 sur On (Activé), sinon ils seront désactivés quel que
soit I'état de l'unité. Reportez-vous a la section « SW1-6 :
Voyants lumineux » en page 26 pour plus d'informations.
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Tableau 6: Voyants lumineux et sorties

Etat v o Réinitialisation
g’ c
o> 3 © ©
- ©
= = E -t
S £ »c °o5
g ¢ B3 83
o O @ O
> > X o X o
Démarrage f;& i:ig Fermé Fermé Automatiquement
apres 60 s
Basse tension i} Ouvert  Ouvert Utiliser une tension
correcte
Alarme intrusion Fermé Fermé
IRP
Alarme intrusion Fermé Fermé
hyperfréquence

Alarme intrusion ;:% Ouvert
mouvement
double

Mémoire double ﬁ:& Fermé
détection

Alarme AM Selon le

Fermé Automatiquement
aprées 3 s

Fermé Passer en mode nuit

Ouvert Selon le réglage du

réglage du SW2-3

SW2-4

Probléeme i::g Fermé
technique

Ouvert Test de marche
réussi

Bi:% Allumé en continu i:;& Clignotant (1 Hz)

Caractéristiques techniques

Technologie de détection

Portée

Angle de vue

Optique IRP

Fréquence de I'hyperfréquence
Sortie hyperfréquence max. a1l m
Fonction de mémoire

Puissance d'entrée

Insensible a I'ondulation créte

a créte

Temps de démarrage du détecteur
Consommation électrique
Hauteur de montage

Vitesse de la cible :
DDV1016AM-N
DDV1016AM-D-N

Caractéristiques du relais d'alarme
(NC)/d'autoprotection

Caractéristiques du relais de défaut
Durée d'alarme

Température de fonctionnement
Humidité relative

Poids

Dimensions (H x L x P)

Classe IP/IK

Protection contre I'arrachement

Double + AM

10, 12, 14 ou 16 m, sélection
via SW1-1 et SW1-2

78 degrés

9 miroirs a rideau haute densité
5,8 GHz

0,003 pW/cm?

Oui

9 a 15 V= (12 V nominal)
2V (@l2v=)

60 s

10a 22 mA (11 mA nom.)
2a3m

0,2a3,0m/s
0,1a4,0m/s

80 mA 30 V=, Forme A

80 mA 30 V=, Forme A

3s

-10a+55°C

95 % max., sans condensation
12049

126 x 63 x 50 mm

IP30 IKO4

Oui

Informations sur la réglementation
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P/N 466-5633-ML « REV D « ISS 19AUG22


https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro

IT: Istruzioni d’installazione

Descrizione

Il dispositivo DDV1016AM(-D)-N & un rilevatore duale di
movimento AM.

Unisce la tecnologia ottica brevettata PIR alla tecnologia
brevettata Range Controlled Radar.

Linee guida per l'installazione
Vedere la figura 1.

Il rilevatore & progettato per l'installazione a parete, ma
€ anche possibile montarlo sul soffitto utilizzando una staffa di
montaggio.

Per determinare la posizione di installazione ideale per il
rilevatore, attenersi alle seguenti linee guida.

* Installare il rilevatore in modo che il movimento previsto di
un eventuale intruso attraversi il campo di rilevamento
(vedere la figura 3).

» Installare il rilevatore su una superficie stabile. Per
l'altezza di montaggio consentita, vedere “Specifiche” a
pagina 33.

* Non installare il rilevatore a una distanza inferiore
a 0,5 m da oggetti metallici 0 1,5 m da luci fluorescenti.

* Non collocare davanti al rilevatore oggetti che possano
ostacolare il raggio di copertura.

+ Installare i rilevatori a una distanza minima di 6 m tra loro
e utilizzare I'impostazione a corto raggio per evitare
interferenze quando sono installati I'uno di fronte all'altro.

L'elaborazione a doppia tecnologia di questo rilevatore &€ molto

resistente ai rischi di falsi allarmi. Tuttavia & opportuno evitare
possibili fattori di instabilita, quali:

Rischi PIR:

«  Esposizione del rilevatore alla luce solare diretta

»  Fonti di calore nel campo di rilevazione del rilevatore

«  Forti correnti d'aria in prossimita del rilevatore

* Animali all'interno del campo di rilevazione

*  Oscuramento del campo di rilevazione del rilevatore con
oggetti di grandi dimensioni (es. mobilio)

Rischi microonde:

+  Superficie di montaggio soggetta a vibrazioni

»  Superfici metalliche che riflettano le microonde

+  Movimento di acqua attraverso tubature in plastica

*  Oggetti in movimento o soggetti a vibrazioni, come
ventilatori e condutture del riscaldamento o dell'aria
condizionata

Rischi AM:

*  Movimento di oggetti davanti al rilevatore a una distanza
inferiore a un metro

«  Piccoli insetti sul rilevatore

* Moderne lampade fluorescenti nelle immediate vicinanze
(entro 1,5 m)
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a terra. Qualsiasi circuito esterno collegato
all’apparecchiatura deve essere situato nello stesso
edificio e collegato a un conduttore di terra

di protezione.

é AVVERTIMENTO! L’apparecchiatura non & collegata

L’isolamento del cavo dei cavi collegati all’apparecchiatura
deve essere conforme a IEC 60332-1-2 e IEC 60332-1-

3 0 IEC 60332-2-2, a seconda della sezione del cavo, o IEC
TS 60695-11-21, indipendentemente di area della sezione
trasversale. In alternativa, tali cavi devono essere conformi
alla norma UL 2556 VW-1.

La fonte di alimentazione del rilevatore deve essere limitata
al5W.

Si raccomanda di eseguire regolarmente il test di copertura del
rilevatore e i relativi controlli sulla centrale di controllo.

Per installare il rilevatore:

1. Sollevare l'inserto di protezione (vedere la figura 2, voci 1
e 2).

2. Aprire il rilevatore facendo leva con un cacciavite (vedere
la figura 2, voci 3 e 4).

Attenzione: non toccare il sensore piroelettrico (figura 6).
3. Rimuovere la vite del coperchio (figura 4, voce 2).

4. Fissare la base al muro. Per l'altezza di montaggio
consentita, vedere “Specifiche” a pagina 33.

Osservare la figura 4. Utilizzare in tutte le posizioni
almeno due viti M4 conformi alle normative DIN 7505B,
DIN 96, DIN 7996 oppure una vite con testa avente un
diametro minimo di 8 mm e superficie piatta.

- Per il montaggio su superficie piana, utilizzare le viti in
posizione A.

- Per il montaggio angolare, utilizzare le viti nelle posizioni
BoC.

Nota per installazioni EN 50131 Grado 3: non utilizzare
la posizione di montaggio C. E necessario utilizzare
entrambi i fori di montaggio A2 e B2 per le posizioni di
montaggio A e B.

- Per installare la protezione antimanomissione

e antirimozione ST400, ricorrere alle posizioni di
montaggio A. La posizione di montaggio della protezione
ST400 ¢ visibile come voce 3 nella Figura 4. Aprire l'uscita
nella piastra posteriore (Figura 5, voce 2).

5. Collegare il rilevatore (vedere le figure 4 e 12). Utilizzare
gli ingressi dei cavi disponibili sulla piastra posteriore
(figura 5, voce 1) e la canalina (figura 5, voce 3).

6. Selezionare le impostazioni desiderate per i ponticelli
e i DIP switch (per ulteriori informazioni, consultare
“Impostazione del rilevatore” a pagina 30).

7. Rimuovere le maschere di oscuramento e aggiungere gli
adesivi, se richiesto.Vedere “Selezione del campo schema
di copertura” a pagina 32 per ulteriori dettagli.

8. Per applicazioni con montaggio a soffitto, utilizzare il
supporto mobile SBO1. La posizione del supporto mobile
SBO1 ¢ illustrata come voce 1 nella figura 4.

Nota: l'utilizzo di SBO1 non & conforme alle installazioni
EN 50131 Grado 3.
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9. Chiudere il coperchio, inserire la relativa vite e collocare
l'inserto di protezione.

Collegamenti
Vedere la figura 12.

Tabella 1: Collegamenti del rilevatore

Terminale Etichetta

Spiegazione

1,2 GND,
+12V

3,4 ALARM

5,6 MANO-
MISSIONE

7 Test
copertura

8 Giorno /
notte

9,10 Modalita
Avaria

Collegamento all'alimentazione (da
9 a 15 V==, 12 V== nominale)

Uscita relé allarme (33 Q). Utilizzare il
ponticello JA per configurare la resistenza
EOL integrata in serie con il relé. Vedere
“Ponticelli” piu sotto.

Uscita interruttore antimanomissione (0 Q).
Utilizzare il ponticello JT per configurare la
resistenza EOL sulla scheda in serie con
l'interruttore. Vedere “Ponticelli” piu sotto.

Questo ingresso consente di abilitare e di
disabilitare il LED (test di copertura
On/Off). La modalita test di copertura

€ accessibile solo quando il rilevatore si
trova in modo giorno (pin 8). Lo stato alto
0 basso dell'uscita & determinato dal
commutatore SW1-3 (vedere “SW1-3:
Polarita” a pagina 31).

Questo ingresso commuta il rilevatore in
modo giorno (visualizzazione della
memoria sullindicatore LED) o notte
(attivazione della memoria dell'allarme

e cancellazione degli allarmi memorizzati in
precedenza). La polarita alta o bassa

€ determinata dal commutatore SW1-

3 (vedere “SW1-3: Polarita” a pagina 31).

Uscita relé di guasto (33 Q). Utilizzare il
ponticello JF per inserire una delle
resistenze EOL integrate in serie con il
relé. Per la configurazione corretta delle
resistenze, consultare “Ponticelli” piu sotto.

Note

* Gliingressi 7 e 8 possono essere utilizzati solo quando il
commutatore SW1-5 & impostato su Remote on. Vedere
“SW1-5: Funzionalita remota” a pagina 31.

« I LED é abilitato solo quando il commutatore SW1-
6 & impostato su LED on.

La Figura 10 mostra come creare una zona singola con una
configurazione a resistenza multipla.

Figura 10

(1) Relé di allarme

(2) Zona allarme

(3) Uscita commutatore
antimanomissione

(4) Relé di guasto

Ra Resistenza allarme di fine linea
(EOL)

Rt Resistenza antimanomissione di
fine linea (EOL)

Rf Resistenza di guasto di fine linea
(EOL)

Impostazione del rilevatore

Per le posizioni dei ponticelli e del DIP switch, vedere la

Figura 13.
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Ponticelli

| ponticelli consentono di definire la modalita e il valore di fine
linea (EOL) sulla scheda. Il circuito & visibile nella Figura 10.

JA: Impostazione resistenza allarme (Ra) di fine linea
(EOL) integrata

] 1kQ 2,2kQ
D I
|

f 4,7 kQ I 5,6 kQ
O (impostazione
O predefinita)

Off: Nessun allarme EOL integrato.

JT: Impostazione resistenza antimanomissione (Rt) di fine
linea (EOL) integrata

[ 1kQ 2,2kQ
E I
O
f 4,7kQ I 5,6 kQ
O (impostazione
| predefinita)

Off: Nessun allarme antimanomissione EOL integrato.
JF: Impostazione resistenza di guasto (Rf) di fine linea
(EOL) integrata

2,2kQ 3kQ

10 kQ 4,7 kQ

=t £

Off: Nessun allarme di guasto EOL integrato (impostazione
predefinita).

J1: Impostazione modalita fine linea (EOL) zona

On: Zona singola a 3 resistenze.

Off: Contatto di guasto isolato e zona a 2 resistenze.

Configurazione della zona
Per configurare una zona, attenersi alla seguente procedura.

*  Selezionare i valori appropriati per la resistenza di fine
linea (EOL) utilizzando i jumper JA, JT e JF. Ad esempio,
attraverso il ponticello JT si determina il valore di Rt.

«  Per le uscite isolate, rimuovere JT e J1.

*  Rimuovere i ponticelli JA, JT e JF per escludere i valori di
EOL integrati.

*  Per la configurazione a resistenza doppia, rimuovere J1
e utilizzare i morsetti 3 e 6.

Per una singola zona con tutte le resistenze integrate
impostate, la resistenza della zona puo essere la seguente.
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Tabella 2: Valori di resistenza della zona

Stato zona Valore Parametro predefinito
Manomissione (breve) 0Q 0Q

Normale Rt 4,7 kQ

Allarme Rt+Ra 9,4 kQ

Modalita Avaria Rt+Rf 14,7 kQ

AM Rt+Ra+Rf 19,4 kQ
Antimanomissione (aperto) o ©

Interruttori DIP

Tabella 3: SW1, impostazioni generali

Switch Valori

6: LED On: LED acceso* Off: LED spento

5: Remoto On: Remote on Off: Remote off*

4: Auto test On: Auto test remoto Off: Auto test remoto
remoto abilitato disabilitato*

3: Polarita On: Polarita positiva Off: Polarita negativa*
1, 2: Copertura 1 0n, 2 On: 16 m* 10n, 20ff: 12m
radar 1 0ff, 20n: 14 m 1 Off, 2 Off: 10 m

* Impostazione predefinita

Tabella 4: SW2, impostazioni AM

Switch Valori

Questa funzione dipende anche dall'impostazione del
commutatore SW1-5. Vedere “SW1-5: Funzionalita remota” piu
sotto.

SW1-4: Auto test remoto

On: Auto test remoto on. Abilita I'Auto test remoto.

Off: Auto test remoto off. Disabilita I'Auto test remoto
(impostazioni di fabbrica).

Se l'auto test remoto € abilitato, la centrale intrusione puo
attivare il sensore per eseguire il test di diagnostica. Questo
test & attivato commutando nella modalita walk test (modalita
giorno e WT abilitato). Il sensore attiva il relé d'allarme se |l
risultato del test & positivo, € il relé di guasto se il risultato del
test € negativo. Dopo il test il sensore continua il normale
funzionamento.

Questa funzione dipende anche dalle impostazioni dell' SW1-5.
Vedere “SW1-5: Funzionalita remota” piu sotto.
SW1-5: Funzionalita remota

On: Remote on. Abilita il test di copertura e gli ingressi
giorno/notte.

Off: Remote off. Disabilita il test di copertura e gli ingressi
giorno/notte (impostazione predefinita).

La seguente funzionalita dipende dall'impostazione Remote.

Tabella 5: Funzionalita che dipendono dall'impostazione Remote

On: AM su relé di
allarme e di guasto*

Off: AM solo su relé di
guasto

4: Segnalazione AM

Off: Reset autorizzato

Off: Sensibilita AM
standard

On: Auto reset*

On: Sensibilita AM
avanzata*

3: Reset
2: Sensibilita AM

1: AM modo
giorno/notte

On: AM solo modo
giorno*

Off: AM giorno/notte

* Impostazione predefinita

Commutatore DIP switch SW1, impostazioni
generali

SW1-1, SW1-2: Copertura radar

Utilizzare i commutatori SW1-1 e SW1-2 per impostare la
copertura del radar in modo che si adatti esattamente
all'applicazione. Il radar & di tipo range-gating, di conseguenza
l'intervallo di rilevamento & molto preciso.

L 10m N 14 m
O m— O m—

50 12m 16 m
o= = Impostazione predefinita.

SW1-3: Polarita

On: Polarita positiva. Consente di configurare gli ingressi (WT
e D/N) come “Attivo alto”.

Off: Polarita negativa. Consente di configurare gli ingressi (WT
e D/N) come “Attivo basso”. Impostazione predefinita.

La funzionalita € spiegata nella Figura 9.

Figura 9

(1) Polarita alta
(2) Polarita bassa

(3) Test copertura
(4) Giorno/notte
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Voce Descrizione SW1-5 Remote on SW1-5 Remote off
SW1-3 Polarita Selezionabile Solo positivo
SW2-1 AM modo Selezionabile AM giorno/notte
giorno/notte
SW2-3 Reset Selezionabile Auto reset
WT Ingresso WT Abilitato Disabilitato
DIN Ingresso D/IN Abilitato Disabilitato
Altro Modalita verde  Abilitato in modo Disabilitato
giorno senza test
di copertura
Memoria Abilitato in modo Disabilitato
allarme giorno senza test
di copertura
Test remoto Viene eseguito Disabilitato

dopo il passaggio
al modo giorno con
test di copertura

Vedere anche “Collegamenti” a pagina 30.

SW1-6: LED

On: | LED sono abilitati. Per le funzionalita dei LED, vedere
“LED e uscite” a pagina 33.

Off: | LED sono disabilitati per qualsiasi stato.

Commutatore DIP switch SW2, impostazioni
AM

SW2-1: AM modo giorno/notte

On: AM solo modo giorno. Il rilevamento AM € attivo solo in
modo giorno (impostazione predefinita).
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Off: AM giorno e notte. Il rilevamento AM & sempre operativo
(modo giorno e notte).

Questa funzione dipende anche dall'impostazione del
commutatore SW1-5. Vedere “SW1-5: Funzionalita remota” a
pagina 31.

SW2-2: Sensibilita AM

On: Sensibilita AM avanzata. |l rilevatore segnala il
mascheramento dell'area AM (impostazione predefinita).

Nota: questa & la configurazione richiesta dalla norma
EN 50131 Grado 3.

Off: Sensibilita AM standard. Il rilevatore segnala
l'avvicinamento all'area AM.

SW2-3: Reset

On: Auto reset. Lo stato dell'allarme AM puo essere resettato
40 secondi dopo I'azionamento dell'allarme AM (impostazione
predefinita).

Off: Reset autorizzato. Lo stato dell'allarme AM puo essere
resettato solo dopo aver applicato il modo WT e il modo
giorno.

Note

*  Per le impostazioni avanzate (SW2-2 & impostato su On)
l'origine dell'allarme AM deve essere rimossa prima di
abilitare 'allarme AM.

* Se non ¢ possibile resettare l'allarme AM con il reset
automatico o con il reset autorizzato, scollegare
I'alimentazione e ricollegarla.

«  E necessario eseguire un test di copertura per verificare
che le impostazioni del dispositivo siano adatte
all'applicazione.

Questa funzione dipende anche dall'impostazione del
commutatore SW1-5. Vedere “SW1-5: Funzionalita remota” a
pagina 31.

SW2-4: Segnalazione AM

On: AM su relé di allarme e di guasto. L'allarme AM viene
segnalato attraverso l'uscita di allarme e quella di guasto
(impostazione predefinita).

Nota: Si tratta della configurazione necessaria EN 50131 di
Grado 3.

Off: AM solo su relé di guasto. L'allarme AM viene segnalato
attraverso l'uscita di guasto.

Calibrazione AM

Durante l'avviamento, la circuiteria AM determina la
calibrazione in base all'ambiente. E importante verificare che
non avvengano variazioni ambientali entro un metro di
distanza dal rilevatore nei 60 secondi successivi all'avvio; in
caso contrario il rilevatore potrebbe essere soggetto a falsi
allarmi AM e potrebbe non essere possibile resettare tali
allarmi.

Selezione del campo schema di copertura

* Rimuovere le maschere (Figura 8, oggetto 1) se
necessario. Il campo ¢ illustrato in Figura 8, oggetto da
3af’.
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Nota: Se entrambe le maschere sono installate, il campo
di copertura ¢ limitato a 8 m (impostazione di fabbrica).

*  Modificare il campo di copertura staccando le parti della
maschera (mostrare in grigio nella Figura 8, oggetto 1).
Le porzioni di tende corrispondenti sono illustrate nella
Figura 8, oggetto2.

*  Mettere gli appropriati adesivi sullo specchio se
necessario. Vedere Figura 7, oggetto 1 per dettagli.

Attenzione: La rimozione degli adesivi pud danneggiare
la superficie dello specchio.

* Quando ci sono oggetti vicino direttamente sotto il
sensore, mettere la maschera all'interno della finestra
(impostazioni di fabbrica). Questo disabilita la parte di
tende che guardano in basso verso I'oggetto, la cui
vicinanza potrebbe destabilizzare il sensore. Vedere
Figura 7, oggetto 2.

Nota: la riduzione del campo visivo ravvicinato non
& conforme alle installazioni EN 50131 Grado 3.

Autotest

Il rilevatore esegue il monitoraggio continuo dei circuiti PIR,
microonde e AM. Eventuali problemi vengono segnalati dalla
centrale come guasti tecnici.

Esecuzione del test di copertura del
rilevatore

Esistono due modi per attivare il modo test di copertura.

SW1-6 impostato su LED on, SW1-5 impostato su Remote
off

In questa modalita I'indicazione mediante LED & sempre
abilitata (modalita test di copertura costante).

SW1-6 impostato su LED on, SW1-5 impostato su Remote
on

Questa impostazione consente di abilitare I'ingresso del test di
copertura (pin 7) e l'ingresso giorno/notte (pin 8). Questo
consente all'utente di attivare l'indicazione LED in remoto
impostando il rilevatore in modo giorno e attivando il test di
copertura.

Focalizzazione del rivelatore

Per il corretto walk test dei rivelatori, &€ importante che siano
focalizzati.

La messa a fuoco puo essere ottenuta non generando segnali
(non muovendosi) in un'area protetta per 20 s. Questo non

€ sempre necessario, tuttavia, quando si nota un'iperattivita

0 una scarsa attivita, si consiglia il tempo di inattivita prima del
test del cammino.

Questo permette di simulare durante il walk test uno scenario
reale, quando il sistema € inserito e nessuno & presente
all'interno dell'area protetta.

Modalita verde

Quando il commutatore SW1-5 & impostato su Remote on, il
radar viene disattivato in modo giorno (senza test di copertura)
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per ridurre il consumo energetico. Il rilevatore quindi & attivo
solo in modo PIR.

Nota: Per il funzionamento in questa modalita, la linea
giorno/notte deve essere collegata alla centrale.

Questa modalita non & conforme alla norma EN 50131-2-4.

Memoria allarme

Quando il commutatore SW1-5 & impostato su Remote on, gli
allarmi verificatisi in modo notte vengono archiviati nel
rilevatore. Sono indicati da un LED lampeggiante quando
l'unita passa al modo giorno (test di copertura disattivato). La
memoria viene cancellata quando il rilevatore ritorna al modo
notte.

Nota: Impostare il commutatore SW1-6 su Off per impedire la
visualizzazione della memoria degli allarmi sui LED. Vedere
“SW1-6: LED” a pagina 31.

LED e uscite

Per attivare la funzionalita dei LED, impostare il commutatore
SW1-6 su On, altrimenti i LED rimangono disattivati in tutte le
condizioni. Per ulteriori dettagli vedere “SW1-6: LED” a pagina
31.

Tabella 6: LED e uscite

Frequenza microonda 5,8 GHz

Max potenza uscita microondaa 1l m 0,003 pW/cm?
Funzionalita di memoria Si

Corrente d'ingresso da 9 a 15 V= (12 V nominali)

Non sensibile all'ondulazione residua 2V (a 12 V=)

picco-picco

Tempo di avvio rilevatore 60 s

Consumo di corrente da 10 a 22 mA (11 mA
nominali)

Altezza di montaggio da2,0a30m

Velocita di rilevamento :
DDV1016AM-N
DDV1016AM-D-N

da0,2a3,0m/s
da0,1a4,0m/s

Relé antimanomissione / allarme 80 mA, 30 V=, forma A

(NC) caratt.

Caratteristiche relé di guasto 80 mA, 30 V=, forma A

Tempo di allarme

Temperatura di funzionamento

Umidita relativa

3s
da-10a+55°C

95% di umidita massima, senza

condensa
Peso 12049
Dimensioni (A x L x P) 126 x 63 x 50 mm
Grado di protezione IP/IK IP30 IKO4
Protezione antirimozione Si

Stato LED LED Releé di Relé di Reset
rosso giallo allarme guasto
Awviamento ﬁ g;:g Chiuso Chiuso  Automatico
dopo 60 s
Bassa ﬁ Aperto Aperto  Applicazione
tensione della tensione
corretta
Allarme anti Chiuso Chiuso
intrusione PIR
Allarme Chiuso Chiuso
intrusione
microonde
Allarme ﬁ Aperto Chiuso  Automatico
intrusione dopo 3 s
movimento
doppio
Doppia _li {‘g Chiuso Chiuso Commutazione
memoria di al modo notte
allarme
Allarme AM i % Dipende dal Aperto Dipende dal
commutatore commutatore
SW2-4 SW2-3
Guasto tecnico gi ig Chiuso Aperto  Test copertura
superato

3:} Sempre acceso ﬁ Lampeggio normale (1 Hz)

Specifiche

Tecnologia di rilevamento Doppio + AM

10, 12, 14, 16 metri,
selezionabili mediante
i commutatori SW1-1 e SW1-2

78 gradi

Range

Angolo visivo

Ottica PIR 9 tende a specchio ad alta

densita
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Informazioni sulle normative

Produttore

Avvertenze sul
prodotto
e dichiarazioni di

non responsabilita

Certificazione

Direttive Unione
Europea

MESSO SUL MERCATO DA:

Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA

AUTORIZZATO RAPPRESENTANTE UE:
Carrier Fire & Security B.V.
Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Netherlands

QUESTI PRODOTTI SONO DESTINATI ALLA
VENDITA A, E DEVONO ESSERE MONTATI
DA, UN ESPERTO QUALIFICATO. CARRIER
FIRE & SECURITY NON PUO GARANTIRE CHE
LE PERSONE O GLI ENTI CHE ACQUISTANO

| SUOI PRODOTTI, COMPRESI | “RIVENDITORI
AUTORIZZATI”, DISPONGANO DELLA
FORMAZIONE O ESPERIENZA ADEGUATE
PER ESEGUIRE LA CORRETTA
INSTALLAZIONE DI PRODOTTI PER LA
SICUREZZA E PER LA PROTEZIONE
ANTINCENDIO.

Per ulteriori informazioni sulle esclusioni di
garanzia e sulla sicurezza dei prodotti, consultare
il sito
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ oppure eseguire la scansione del codice

QR.

Carrier Fire & Security dichiara che questo
dispositivo & conforme ai requisiti applicabili e alle
disposizioni di tutte le norme e regolamenti
applicabili, inclusi ma non limitati alla direttiva

2014/53/EU. Per ulteriori informazioni, vedere
www.firesecurityproducts.com
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REACH Il prodotto pud contenere sostanze che sono
anche sostanze appartenenti all’elenco di
candidati per una concentrazione superiore allo
0,1% p / p, I'elenco dei candidati pubblicato piu di
recente e disponibile sul sito Web dellECHA.
Informazioni sull'uso sicuro sono disponibili
all'indirizzo
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro

2012/19/EU (Direttiva WEEE): | prodotti
contrassegnati con questo simbolo, non possono
essere smaltiti nei comuni contenitori per lo
smaltimento rifiuti, nell’ Unione Europea. Per il
loro corretto smaltimento, potete restituirli al

vostro fornitore locale a seguito dell’acquisto di un

prodotto nuovo equivalente, oppure rivolgervi

e consegnarli presso i centri di raccolta preposti.
Per maggiori informazioni vedere:
www.recyclethis.info

Documentazione
Prodotto

Consultare il seguente collegamento Web per
recuperare la versione elettronica della
documentazione del prodotto.

Questo link ti guidera alla pagina dei contatti
regionali EMEA. In questa pagina & possibile
richiedere l'accesso al portale Web protetto in cui
sono memorizzati tutti i manuali.

https:/ffiresecurityproducts.com/en/contact

Informazioni di contatto

www.firesecurityproducts.com o www.aritech.com

NL: Installatieblad

Beschrijving
De DDV1016AM(-D)-N is een dual AM-bewegingssensor.

Het combineert de gepatenteerde PIR-
spiegeloptiektechnologie met de gepatenteerde Range
Controlled Radar-technologie.

Richtlijnen voor de installatie
Zie afbeelding 1.

De detector dient aan de wand te worden gemonteerd maar
kan ook op met behulp van een montagebeugel aan het
plafond worden bevestigd.

Gebruik de volgende richtlijnen voor het bepalen van de beste
locatie voor installatie van de detector.

* Monteer de detector zodanig dat de verwachte
bewegingsrichting van een indringer dwars over het
detectiepatroon verloopt (zie afbeelding 3).

*  Monteer de detector op een stabiel oppervlak. Voor de
toegestane montagehoogte, zie “Specificaties” op pagina
38.

. Plaats de detector niet binnen 0,5 m van metalen
voorwerpen of binnen 1,5 m van TL-verlichting.

+ Plaats geen voorwerpen voor de detector die het
detectieveld kunnen blokkeren.

» Plaats detectors op ten minste 6 m van elkaar en gebruik
de korte bereik instelling om storing te voorkomen.
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De dual-technologie van deze detector voorkomt het risico van
loze alarmen. Vermijd niettemin alle mogelijke oorzaken van
instabiliteit, zoals:

PIR-invloeden:

* Rechtstreeks zonlicht op de detector

*  Warmtebronnen binnen het detectieveld van de detector

*  Veel tocht op de detector

+ Dierenin het detectieveld

*  Het detectieveld van de detector versperren met grote
objecten, zoals meubels

Microgolf-invioeden:

*  Montageplaats is onderhevig voor trillingen

*  Metalen opperviakken die de radargolven reflecteren

*  Beweging van water door plastic buizen in het detectieveld
of direct achter de detector

*  Bewegende of trillende voorwerpen, zoals ventilatoren,
verwarmingen of air-co's

AM-invloeden:

*  Bewegende objecten dichterbij dan 1 m voor de detector

* Kleine insecten op de detector

*  Moderne TL-of LED verlichting vlakbij (dichterbij dan
1,5m)

WAARSCHUWING! De apparatuur is niet geaard.
Elk extern circuit dat op de apparatuur wordt

aangesloten, moet zich in hetzelfde gebouw
bevinden en zijn aangesloten op een beschermde
aarde aansluiting.

Draadisolatie van kabels aangesloten op de apparatuur moet
voldoen aan IEC 60332-1-2 en IEC 60332-1-3 of IEC 60332-
2-2, afhankelijk van de doorsnede van de ader, of IEC TS
60695-11-21, ongeacht van dwarsdoorsnede. Als alternatief
moeten dergelijke kabels voldoen aan UL 2556 VW-1.

De voedingsbron van de detector moet met een vermogen
van 15 W worden begrensd.

Wij adviseren om regelmatig een looptest van de detector uit te
voeren en het resultaat op het controlepaneel te verifiéren.

Ga als volgt te werk om de detector te installeren:

1. Neem het afdekplaatje uit (zie afbeelding 2, item 1 en 2).

2. Maak de detector voorzichtig open met een
schroevendraaier (zie afbeelding 2, items 2 en 3).

Let op: Raak de pyro-elektrische sensor niet aan
(afbeelding 6).

3. Verwijder de schroef uit het deksel (afbeelding 4, item 2).

4. Monteer de achterkant tegen de muur. Voor de
toegestane montagehoogte, zie “Specificaties” op pagina
38.

Zie afbeelding 4. Gebruik in alle posities minimaal twee
M4-schroeven van de standaarden DIN 7505B, DIN 96,
DIN 7996, of een schroef met een platte kop van 8 mm
doorsnede.

- Gebruik voor vlakke montage schroeven in posities A.
- Gebruik voor hoekmontage schroeven in positie B of C.

Opmerking voor EN 50131 Klasse 3 installaties:
Gebruik geen montagepositie C. Het is vereist om beide
montagegaten A2 en B2 voor montageposities A en B.
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- Als u de afneembeveiliging ST400 wilt installeren,
gebruikt u montageposities A. De ST400-montagepositie
wordt weergegeven als item 3 in afbeelding 4. Open de
opening in de achterkant (afbeelding 5, item 2).

5. Sluit de bedrading van de detector aan (zie afbeeldingen
4 en 12). Gebruik de kabelopeningen (afbeelding 5, item
1) en kabelgoot (afbeelding 5, item 3) in de achterkant.

6. Selecteer de gewenste jumper- en DIP-switchinstellingen
(zie “De detector instellen” hieronder voor meer informatie.

7. Verwijder de maskers en voeg de stickers toe, indien
nodig. Zie “Het detectie patroon configureren” op pagina
37 voor meer detalils.

8. Gebruik voor plafondmontagetoepassingen de SB01-
montagebeugel. SBO1-montageposities worden
weergegeven als item 1 in afbeelding 4.

Opmerking: Het gebruik van SBO1 is niet in
overeenstemming met EN 50131 Grade 3-installaties.

9. Sluit de voorkant, plaats de schroef in de behuizing en
plaats het afdekplaatje.

Aansluitingen
Zie afbeelding 12.

Tabel 1: Detectoraansluitingen

Aansluiting Label Verklaring

1,2 GND, Voedingsaansluiting (9 t/m 15 V=, 12 V=
+12V nominaal)

3,4 ALARM Alarmrelaisuitgang (33 Q). Gebruik jumper
JA om de ingebouwde EOL-weerstand in
serie te plaatsen met het relais. Zie

“Jumpers” hieronder.

56 TAMPER  Sabotagerelaisuitgang (0 Q). Gebruik
jumper JT om de ingebouwde EOL-
weerstand in serie te plaatsen met de

schakelaar. Zie “Jumpers” hieronder.

Met deze ingang wordt de LED (looptest
aan/uit) in- en uitgeschakeld. De
looptestmodus kan alleen worden
geactiveerd wanneer de detector zich in de
dagmodus bevindt (pin 8). Actieve hoge of
lage wordt bepaald door SW1-3 (zie “SW1-
3: Polariteit” op pagina 36).

7 Looptest

8 Dag/nacht Met deze ingang wordt de detector
overgeschakeld in dag- (geheugen wordt
opde LED-indicator getoond) of
nachtmodus (alarmgeheugen wordt
geactiveerd en eerder opgeslagen alarmen
worden gewist). Actieve hoge of lage wordt
bepaald door SW1-3 (zie “SW1-3:
Polariteit” op pagina 36).

9,10 Storing Storingrelaisuitgang (33 Q). Gebruik de
jumper JF om een van de ingebouwde
EOL-weerstanden in serie te plaatsen met
het relais. Zie “Jumpers” hieronder voor de

correcte weerstandinstellingen.

Opmerkingen

* Ingangen 7 en 8 kunnen alleen worden gebruikt wanneer
SW1-5 is ingesteld op Extern aan. Zie “SW1-5: Externe
functionaliteit” op pagina 36.

+ De LED is alleen ingeschakeld wanneer SW1-6 is
ingesteld op LED on (LED aan).
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In afbeelding 10 wordt uitgelegd hoe u een enkele ingang met
meerdere weerstanden kunt instellen.

Afbeelding 10

(1) Alarmrelais
(2) Alarmingang centrale Rt
(3) Sabotageswitchuitgang Rf
(4) Storingrelais

Ra Alarm EOL-weerstand
Sabotage EOL-weerstand
Storing EOL-weerstand

De detector instellen

Zie afbeelding 13 voor locaties van jumpers en DIP-switches.

Jumpers

Met jumpers stelt u de ingebouwde EOL-modus en waarde in.
Het circuit wordt weergegeven in afbeelding 10.

JA: Ingebouwde alarm EOL-weerstand (Ra) instellen

O 1kQ 2,2kQ
O

O

O 4,7 kQ 5,6 kQ
| (fabrieksstandaard)

O

Off (Uit): Geen ingebouwde alarm EOL.

JT: Ingebouwde sabotage EOL-weerstand (Rt) instellen

O 1kQ 2,2kQ
O

O

O 4,7 kQ 5,6 kQ
O (fabrieksstandaard)

O

Off (Uit): Geen ingebouwde sabotage EOL.

JF: Ingebouwde storing EOL-weerstand (Rf) instellen
2,2kQ 3kQ

10 kQ 4,7 kQ

I:II:II:III:II:IEI

Off (Uit): Geen ingebouwde storing EOL (fabrieksstandaard).

J1: Ingang EOL-modus instellen

On (Aan): Enkele zone ingang met 3 weerstanden configuratie.
Off (Uit): Geisoleerd storingscontact en zone ingang met

2 weerstanden.

Ingang configureren

Als u de ingang wilt instellen, past u de volgende richtlijnen
toe.

Selecteer de correcte EOL-weerstandwaarden met JA, JT
en JF. Bijvoorbeeld, de instelling van jumper JT bepaalt de
Rt-waarde.

»  Voor geisoleerde uitgangen, verwijdert u JT en J1(enkel
zone).

35/54



*  Verwijder jumpers JA, JT en JF om ingebouwde EOL-
waarden uit te sluiten geen ingebouwde
eindweerstanden).

*  Voor dubbellus weerstandconfiguratie, verwijder J1 en
gebruik aansluiting 3 en 6.

Voor een enkelvoudig ingang met alle ingebouwde
weerstanden ingesteld, kan de ingangsweerstand de volgende
zZijn.

Tabel 2: Weerstandswaarden ingang

Ingangsstatus Waarde Standaard
Sabotage (kort) 0Q 0Q
Normaal Rt 4,7 kQ
Alarm Rt+Ra 9,4 kQ
Storing Rt+Rf 14,7 kQ
AM Rt+Ra+Rf 19,4 kQ
Sabotage (open) © ©

Dipswitches

Tabel 3: SW1, algemene instellingen

Schakelaar Waarden
6: LED On (Aan): LED aan* Off (Uit): LED uit
5: Extern On (Aan): Extern aan Off (Uit): Extern uit*

4: Auto remote test On (Aan): Auto remote

test ingeschakeld

Off (Uit): Auto remote
test uitgeschakeld*
Off (Uit): Negatieve
polariteit*

3: Polariteit On (Aan): Positieve

polariteit
1, 2: Radarbereik 1 aan, 2 aan: 16 m*

1 uit, 2 aan: 14 m

1laan, 2uit: 12 m
1 uit, 2 uit: 10 m

* Fabrieksinstellingen

Tabel 4: SW2, AM-instellingen

Schakelaar Waarden
4: AM-signaal On (Aan): AM naar storing-  Off (Uit): AM alleen naar
en alarmrelais* storingrelais
3: Reset On (Aan): Automatische Off (Uit):
reset* Geautoriseerde reset
2: AM- On (Aan): Geavanceerde Off (Uit): Standaard AM-
gevoeligheid  AM-gevoeligheid* gevoeligheid
1: AM dag/ On (Aan): Alleen AM- Off (Uit): AM dag en
nachtmodus  dagmodus* nacht

* Fabrieksinstellingen

DIP-switch SW1, algemene instellingen

SW1-1, SW1-2: Radarbereik

Gebruik SW1-1 en SW1-2 om het radarbereik in te stellen dat
precies bij het detectiebereik hoort. De radar is van het type
Range-gating, wat betekent dat het detectiebereik bijzonder
nauwkeurig is.

— mac 10 m = 14 m
O m O m—i
5 12 m 16 m

—zm
Om i

S Fabrieksinstelling.
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SW1-3: Polariteit

On (Aan): Positieve polariteit. Configureert de ingangen (WT
en D/N) als “Active high” (Actieve hoog).

Off (Uit): Negatieve polariteit. Configureert de ingangen (WT
en D/N) als “Active low” (Actieve laag). Fabrieksinstelling.

De functionaliteit wordt verklaard in afbeelding 9.

Afbeelding 9

(1) Polariteit hoog
(2) Polariteit laag

(3) Looptest
(4) Dag/nacht

Deze functie is tevens afhankelijk van de SW1-5-instelling. Zie
“SW1-5: Externe functionaliteit” hieronder.

SW1-4 Auto extrene test

On (Aan): Automatische externe test aan.

Off (Uit): Automatische externe test uit. Hiermee schakelt
u automatische externe test uit (fabrieksinstelling).

Als de automatische externe test is ingeschakeld, kan het
alarm paneel de detector triggeren om een diagnostische test
uit te voeren. Deze test wordt geactiveerd door over te
schakelen naar de loop test-modus (de dag modus en WT
ingeschakeld). De detector activeerd het alarmrelais als het
testresultaat positief is, en het fout relais als het testresultaat
negatief is. De detector staat na de test in de normale werking.

Deze functie is ook afhankelijk van de instelling SW1-5. Zie
“SW1-5: Externe functionaliteit” hieronder.

SW1-5: Externe functionaliteit

On (Aan): Extern aan. Activeert WT en dag-/nachtingangen.

Off (Uit): Extern uit. Schakelt WT (looptest) en dag-
/nachtingangen uit (fabrieksinstelling).

De volgende functionaliteit is afhankelijk van de instelling voor
Extern.

Tabel 5: Functies zijn afhankelijk van de instelling Extern

Item Beschrijving SW1-5 Extern aan  SW1-5 Extern uit
SW1-3 Polariteit Instelbaar Alleen positief
SW2-1 AM dag / Instelbaar AM dag en nacht
nachtmodus
SW2-3 Reset Instelbaar Automatische
herstel
WT WT-ingang Ingeschakeld Uitgeschakeld
DIN D/N-ingang Ingeschakeld Uitgeschakeld
Overige  Groene modus Ingeschakeld in de  Uitgeschakeld
dagmodus zonder
WT (looptest)
Alarmgeheugen Ingeschakeld in de  Uitgeschakeld
dagmodus zonder
WT (looptest)
Test op afstand  Uitgevoerd na het Uitgeschakeld

omschakelen naar
de dagmodus met
WT (looptest)

Zie ook “Aansluitingen” op pagina 35.

SW1-6: LED's

On (Aan): LED's zijn ingeschakeld. Zie “LED’s en uitgangen”
op pagina 38 voor LED-functionaliteit.
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Off (Uit): LED's zijn uitgeschakeld voor elke status.

AM-instellingen SW2 DIP-schakelaars

SW2-1: AM dag/nachtmodus

On (Aan): Alleen AM-dagmode. AM-detectie wordt alleen
gedetecteerd tijdens de dagmode (fabrieksinstelling).

Off (Uit): AM dag en nacht. AM-detectie wordt altijd
gedetecteerd (dag- en nachtmodus).

Deze functie is tevens afhankelijk van de SW1-5-instelling. Zie
“SW1-5: Externe functionaliteit” op pagina 36.

SW2-2: AM-gevoeligheid

On (Aan): Geavanceerde AM-gevoeligheid De detector
signaleert de maskering van het AM-bereik (fabrieksinstelling).

Opmerking: ditis EN 50131 Grade 3 vereiste configuratie.

Off (Uit): Standaard AM-gevoeligheid. De detector signaleert
de nadering van het AM-bereik.

SW2-3: Reset

On (Aan): Automatische reset. AM-alarm kan 40 sec. na het
AM-alarm worden hersteld (fabrieksinstelling).

Off (Uit): Geverifieerd herstellen. AM-alarmstatus kan alleen
worden hersteld na toepassing van de WT-modus en
dagmodus.

Opmerkingen

*  Voor de geavanceerde instelling (SW2-2 Aan) moet de
oorzaak van het AM-alarm zijn verwijderd voordat AM-
herstel is toegestaan.

* Indien het AM-alarm niet kan worden hersteld met
automatisch herstellen of geverifieerd herstellen, shakelt
u de voeding van de detector uit en schakelt u deze weer
opnieuw aan.

*  Er moet een looptest worden uitgevoerd om er zeker van
te zijn dat de detectorinstellingen correct zijn voor deze
toepassing.

Deze functie is tevens afhankelijk van de SW1-5-instelling. Zie
“SW1-5: Externe functionaliteit” op pagina 36.

SW2-4: AM-gevoeligheid

On (Aan): AM activeert het storing- en alarmrelais AM-alarm
wordt gesignaleerd via zowel alarm- als storingsuitgangen
(fabrieksinstelling).

Opmerking: Dit is een configuratie die EN 50131 klasse 3
vereist.

Off (Uit): AM alleen naar storingrelais. AM-alarm wordt
gesignaleerd via storingsuitgang.

AM-kalibratie

Tijdens het opstarten word het AM-circuit gekalibreerd. Het is
belangrijk om binnen deze 60 seconden na het opstarten te
controleren of er zich geen veranderingen hebben voorgedaan
in het detectieveld binnen een straal van 1 meter van de
detector. De detector kan anders valse AM-alarmen te
veroorzaken en mogelijk zijn deze alarmen niet te herstellen.
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Het detectie patroon configureren

* Indien nodig verwijderen de maskers (figuur 8, punt 1).
Het gewijzigde patroon is afgebeeld in figuur 8, punten
3 toten met 7.

Opmerking: Als zowel beide maskers zijn geinstalleerd,
het detectie bereik is beperkt tot 8 m

*  Het detectiepatroon wijzigen door uit breken van maskers
delen (weergegeven als grijs in figuur 8, punt 2).

*  Plak de juiste spiegel stickers indien nodig. Zie
afbeelding 7, punt 1 voor details.

Let op: Verwijderen van stickers kan het spiegel
oppervilak beschadigen.

*  Wanneer er stoor objecten zich direct onder de detector
bevinden, plaats dan het masker aan de binnenkant van
het venster (standaard). Hiermee schakelt u dat deel van
het gordijnen uit, dat neer kijkt op het object, hierdoor kan
de detector onstabiel worden. Zie afbeelding 7, punt 2.

Opmerking: het verkleinen van het gezichtsveld van
dichtbij is niet in overeenstemming met EN 50131
Grade 3-installaties.

Zelftest

De detector test de PIR-, microgolf- en AM-schakelingen
doorlopend. Storingen worden gerapporteerd aan de centrale
als technische fouten.

Looptest voor de detector uitvoeren

U kunt op twee manieren overschakelen naar de
looptestfunctie.

SW1-6 ingesteld op LED aan, SW1-5 ingesteld op Extern
uit

In deze modus is de LED-indicatie altijd ingeschakeld
(constante looptestmodus).

SW1-6 ingesteld op LED aan, SW1-5 ingesteld op Extern
aan

Deze instelling activeert de looptestingang (pin 7) en de
dag/nacht-ingang (pin 8). Hiermee kan de gebruiker extern de
LED-aanduiding activeren door de detector in de dagmodus in
te stellen en de looptest te activeren.

Detector focussen

Voor een goede looptest van de melders is het belangrijk dat
deze correct gefocusseerd zijn.

Focussen kan door gedurende 20 s geen signalen te
genereren (niet bewegen) in het detectie gebied.

Dit is niet altijd nodig, maar wanneer er een hoge activiteit of
lage activiteit wordt opgemerkt, wordt de inactieve tijd voér de
looptest aanbevolen.

Hiermee kunt u tijdens looptesten een echt scenario simuleren,
wanneer het systeem is ingeschakeld en er niemand aanwezig
is in het beveiligde gebied.
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Groene modus

Wanneer SW1-5 is ingesteld op Extern aan, wordt de radar
uitgeschakeld gedurende de dagmode (zonder WT) om het
stroomverbruik te reduceren. De detector werkt vervolgens
alleen maar als Alleen PIR.

Opmerking: De dag/nacht-lijn moet zijn aangesloten op de
centrale om deze mode te kunnen gebruiken.

Deze modus voldoet niet aan de norm EN 50131-2-4.

Alarmgeheugen

Wanneer SW1-5 is ingesteld op Extern aan, worden de
alarmen die gedurende de nachtmodus zijn opgetreden
opgeslagen in het detectorgeheugen. Ze worden aangeduid
met een knipperende rode LED wanneer de centrale wordt
overgeschakeld naar de dagmodus (looptest uitgeschakeld).
Het geheugen wordt gewist wanneer de detector weer in de
nachtmode wordt geschakeld.

Opmerking: Stel SW1-6 in op Uit om te voorkomen dat het
alarmgeheugen op de LED’s wordt weergegeven. Zie “SW1-6:
LED's” op pagina 36.

LED’s en uitgangen

Als u de LED-functionaliteit wilt inschakelen, stelt u SW1-6 in
op Aan, anders zijn de LED’s uitgeschakeld in iedere
willekeurige conditie. Zie “SW1-6: LED's” op pagina 36 voor
meer informatie.

Tabel 6: LED’s en uitgangen

Max. microgolfuitgang op 1 m
Geheugenfunctie
Aansluitspanning

Immuniteit rimpelspanning piek-tot-
piek

Opstarttijd detector
Stroomverbruik

Montagehoogte

Bewegingsnelheid:
DDV1016AM-N
DDV1016AM-D-N

Alarm (NC) / Sabotagerelais kenmerk
Storingsrelais kenmerk

Alarmtijd

Omgevingstemperatuur

Relatieve luchtvochtigheid

Gewicht

Afmetingen (H x B x D)

IP/IK-klasse

Afneembeveiliging

0,003 pW/cm?

Ja

9 t/m 15 V= (12 V nominaal)
2V (bij 12 V=)

60 sec

10 t/m 22 mA (11 mA nom.)
20t/m3,0m

0,2 t/m 3,0 m/s
0,1t/m 4,0 m/s

80 mA 30 V==, Form A

80 mA 30 V=, Form A

3 sec

-10 tot +55°C

95% max., niet-condenserend
120 gr.

126 x 63 x 50 mm

IP30 IKO4

Ja

Regelgeving

Status Rode Gele Alarm- Storing- Opnieuw
LED LED relais relais instellen
Opstarten G G Automatisch na
iz& ﬁ 60 sec
Lage spanning {:g O (0] Correcte spanning
toepassen
PIR-inbraakalarm G G
Microgolf G G
inbraakalarm
Dual beweging i;} (@] G Automatisch na
inbraakalarm 3 sec
Dual alarm f:g G G Overschakelen
geheugen naar de
nachtmodus
AM-alarm i} [1] (0] Afhankelijk van
SW2-3
Technische storing ;@::g G (0] Succesvolle
looptest

G — Gesloten, O — Open, [1] — Afhankelijk van SW2-4

Bi:% Continu AAN 3:} Normaal knipperend (1 Hz)

Specificaties

Detectortechnologie Dual+AM

Bereik 10, 12, 14, 16 m instelbaar
via SW1-1 en SW1-2

Kijkveld 78 graden

PIR-optiek 9 spiegelgordijnen met hoge
dichtheid

Radarfrequentie 5,8 GHz
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Fabrikant OP DE MARKT GEBRACHT DOOR:
Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA

GEAUTORISEERDE EU
VERTEGENWOORDIGER:

Carrier Fire & Security B.V.

Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Nederland

Waarschuwingen  DEZE PRODUCTEN ZIJN BEDOELD VOOR

en disclaimers met VERKOOP AAN EN INSTALLATIE DOOR
betrekking tot de GEKWALIFICEERDE BEROEPSKRACHTEN.
producten CARRIER FIRE & SECURITY GEVEN GEEN
GARANTIE DAT EEN PERSOON OF ENTITEIT
DIE DIENS PRODUCTEN AANSCHAFT,
WAARONDER “GEAUTORISEERDE DEALERS”
OF “GEAUTORISEERDE WEDERVERKOPERS”,
OP DE JUISTE WIJZE ZIJN OPGELEID OF
VOLDOENDE ERVARING HEBBEN OM
PRODUCTEN MET BETREKKING TOT BRAND
EN BEVEILIGING OP DE JUISTE WIJZE TE
INSTALLEREN.

Zie voor meer informatie over garantiebepalingen
en productveiligheid
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ of scan de QR-code.

q

Carrier Fire & Security verklaart hierbij dat dit
apparaat voldoet aan de geldende eisen en
bepalingen van alle toepasselijke regels en
voorschriften, met inbegrip van maar niet beperkt
tot de richtlijn 2014/53/EU. Voor meer informatie
zie www.firesecurityproducts.com

Richtlijnen
Europese Unie

REACH Product kan stoffen bevatten die ook stoffen van
de kandidatenlijst zijn in een concentratie van
meer dan 0,1% w/w, volgens de meest recent
gepubliceerde kandidatenlijst op ECHA-website.
Informatie over veilig gebruik is te vinden op
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro
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2012/19/EU (WEEE richtlijn): Producten met deze
label mogen niet verwijdert worden via de
gemeentelijke huisvuilscheiding in de Europese
Gemeenschap. Voor correcte vorm van kringloop,
geef je de producten terug aan jou locale
leverancier tijdens het aankopen van een
gelijkaardige nieuw toestel, of geef het af aan een
gespecialiseerde verzamelpunt. Meer informatie
vindt u op de volgende website:
www.recyclethis.info

Product
documentatie

Raadpleeg de volgende weblink om de digitale
versie van de productdocumentatie te
downloaden.

Deze link leidt u naar de regionale contactpagina
van EMEA. Op deze pagina kunt u uw login
aanvragen bij

de beveiligde webportal waar alle handleidingen
zijn opgeslagen.
https:/ffiresecurityproducts.com/en/contact

Contactgegevens

www.firesecurityproducts.com of www.aritech.com

PL: Instrukcja instalacji

Opis

DDV1016AM(-D)-N to dualna czujka ruchu z uktadem
wykrywania przestoniecia (AM).

Potaczono w niej opatentowana technologie optyki lustrzanej
PIR z opatentowang radarowg technologig sterowania
zasiegiem.

Instalacja - wskazowki
Patrz rysunek 1.

Czujka jest przeznaczona do montazu na $cianie, ale przy
zastosowaniu uchwytu mocujgcego mozna jg tez zamontowac
na suficie.

Ponizsze wskazéwki pomogg okresli¢ najlepsze miejsce
instalacji czujki.

*  Czujke nalezy zamontowac w taki sposoéb, aby
oczekiwany kierunek ruchu intruza przecinat obszar
wykrywania (patrz rys. 3).

*  Czujke nalezy zamontowaé na stabilnej powierzchni.
Dopuszczalna wysoko$¢é montazu jest podana w sekgciji
,Dane techniczne” na stronie 43.

*  Czujki nie nalezy montowa¢ w odlegtosci 0,5 m od
metalowych obiektéw lub w odlegtosci 1,5 m od lamp
fluorescencyjnych.

*  Z przodu czujki nie nalezy umieszczac obiektow, ktére
mogtyby zastania¢ pole widzenia.

*  Czujki nalezy umiesci¢ w odlegtosci co najmniej 6 m od
siebie. Jesli czujki sg montowane naprzeciwko siebie, aby
zapobiec zaktéceniom, nalezy uzyé ustawienia krotkiego
zasiegu.

Technologia podwdjnego przetwarzania zastosowana
W niniejszej czujce zabezpiecza jg przed fatszywymi alarmami.
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Nalezy jednak unika¢ potencjalnych przyczyn niestabilnosci,
takich jak:

Zakidcenia zwigzane z technologig PIR:

+  Swiatlo stoneczne padajgce bezposrednio na czujke

«  Zrédta ciepta w polu widzenia czujki

«  Silne strumienie powietrza skierowane na czujke

+  Zwierzeta w polu widzenia

*  Przestonigcie pola widzenia czujki przez duze przedmioty,
takie jak meble

Zaktdcenia mikrofalowe:

*  Powierzchnia mocowania wrazliwa na drgania

*  Powierzchnie metalowe odbijajgce energie mikrofalowg

*  Ruch wody przez plastikowe rury

* Poruszajace sig lub drgajgce przedmioty, takie jak
wentylatory badzZ rury ogrzewania lub klimatyzacji

Zaktocenia zwigzane z AM:

»  Obiekty poruszajace sie w odlegtosci ponizej 1 m od
przodu czujki

*  Mate owady na powierzchni czujki

*  Nowoczesne oswietlenie fluorescencyjne w niewielkiej
odlegtosci (do 1,5 m)

OSTRZEZENIE! Urzgdzenie nie jest uziemione.
Kazdy obwdéd zewnetrzny podtgczony do czujki musi
w catosci znajdowac sie wewnatrz tego samego

budynku i by¢ uziemione za pomoca dedykowanego
zacisku uziemienia.

Izolacja kabli podtgczonych do urzadzenia powinno
odpowiada¢ wymogom norm IEC 60332-1-2 oraz IEC 60332-
1-3 lub IEC 60332-2-2, w zaleznosci od przekroju kabla, albo
IEC TS 60695-11-21 niezaleznie od przekroju. Ewentualnie te
kable muszg spetnia¢ wymogi normy UL 2556 VW-1.

Moc zrédta zasilania czujki musi by¢ ograniczona do 15 W.

Zalecamy regularne testowanie czujki i sprawdzanie za
pomocg centrali.

Aby zamontowa¢ czujke, nalezy wykona¢ nastepujace
czynnosci:

1. Unies przestony kurtyn (patrz rys. 2, poz. 1 2).

2. Otwoérz czujke, podwazajgc jg ostroznie wkretakiem (patrz
rys. 2, poz. 3i4).

Uwaga: Nie nalezy dotyka¢ czujnika piroelektrycznego
(rys. 6).

3. Wyjmij Srube pokrywy (rys. 4, poz. 2).

4. Przymocuj podstawe do Sciany. Dopuszczalna wysokosé

montazu jest podana w sekcji ,Dane techniczne” na
stronie 43.

Patrz rys. 4. We wszystkich pozycjach nalezy uzy¢ co
najmniej dwoch srub M4 zgodnych z normami DIN 7505B,
DIN 96, DIN 7996 lub $ruby z tbem ptaskim o $rednicy

8 mm.

- W przypadku montazu ptaskiego uzyj Srub w pozycji A.

- W przypadku montazu naroznego uzyj Srub w pozycji
Blub C.

Uwaga dla instalacji EN 50131 klasy 3: Nie nalezy
uzywacé pozycji montazowej C. Dla pozycji montazowych
A1 B nalezy uzy¢ $rub w obu pozycjach A2 i B2.
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- Aby zainstalowa¢ zabezpieczenie przed oderwaniem
ST400, uzyj pozycji montazowej A. Pozycja montazowa
elementu ST400 jest pokazana jako poz. 3 narys. 4.
Otworz wylot w plycie tylnej (rys. 5, poz. 2).

5. Podtacz okablowanie czujki (patrz rys. 4 i 12). Uzyj wlotow
kablowych w ptycie tylnej (rys. 5, poz. 1) i kanatu
kablowego (rys. 5, poz. 3).

6. Wybierz zgdane ustawienia zworek i przetgcznikéw DIP
(patrz ,Konfiguracja czujki” nizej, aby uzyskac wiecej
informacji).

7. W razie potrzeby, nalezy usung¢ przestony i naklei¢
wyklejki. Zobacz rozdziat ,Kszattowanie charakterystyki
pokrycia czujki” na stronie 42 w celu uzyskania
szczegotow.

8. W przypadku montazu do sufitu zastosuj wspornik
obrotowy SB01. Pozycja montazowa wspornika SB01 jest
pokazana jako poz. 1 narys. 4.

Uwaga: Uzycie SB01 nie jest zgodne z wymogami do
instalacji EN 50131 Grade 3.

9. Zamknij pokrywe, wsun srube pokrywy i zatdéz przestony
kurtyny.

Potaczenia
Patrz rysunek 12.

Tabela 1: Potaczenia czujki

Styk  Oznaczenie Objasnienie

1,2 GND, +12V  Potgczenie zasilania (od 9 do 15 V=,

nominalnie 12 V=)

3,4 ALARM Wyjscie przekaznikowe alarmowe (33 Q). Za
pomocg zworki JA ustaw wbudowany rezystor
EOL szeregowo z przekaznikiem. Patrz

LZworki” nizej.

56 TAMPER Wyjscie przetgcznikowe sabotazowe (0 Q). Za
pomocag zworki JT ustaw wbudowany rezystor
EOL szeregowo z przetgcznikiem. Patrz

LZworki” nizej.

7 Walk test To wejscie wigcza i wytacza diode LED (test
przejscia wt./wyt.). Tryb testu przej$cia mozna
wigczy¢ tylko wowczas, gdy czujka dziata

w trybie dziennym (styk 8). O tym, czy aktywna

jest polaryzacja wysoka czy niska, decyduje

przetgcznik SW1-3 (patrz ,SW1-3: Polaryzacja”

na stronie 41).

8 Day/Night To wejscie przetgcza czujke w tryb dzienny
(ukazanie pamigci na wskazniku LED) lub
nocny (aktywacja pamieci alarméw

i skasowanie wczes$niej zapisanych alarméw).
O tym, czy aktywna jest polaryzacja wysoka
czy niska, decyduje przetgcznik SW1-3 (patrz
,SW1-3: Polaryzacja” na stronie 41).

9,10 Fault Wyijscie przekaznikowe sygnalizacji usterek
(33 Q). Za pomocg zworki JF ustaw jeden

z wbudowanych rezystoréow EOL szeregowo
z przekaznikiem. Prawidtowe ustawienia

rezystoréw — patrz ,Zworki” nize;j.

Uwagi

«  Wejs¢ 7 i 8 mozna uzyc tylko woéwczas, gdy przetgcznik
SW1-5 jest ustawiony na Zdalne zat. Patrz ,SW1-5:
Funkcje sterowane zdalnie” na stronie 41.
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+ Dioda LED jest wtgczona tylko wéwczas, gdy przetgcznik
SW1-6 jest ustawiony na Dioda LED zat.

Na rys. 10 pokazano, jak skonfigurowac¢ linie w konfiguraciji
wielorezystorowe;.

Rysunek 10
(1) Przekaznik alarmowy Ra Rezystor alarmowy EOL
(2) Linia alarmowa Rt Rezystor sabotazowy
(3) Wyijscie przetgcznikowe EOL

sabotazowe Rf Rezystor EOL

(4) Przekaznik sygnalizacji usterek sygnalizacji usterek

Konfiguracja czujki

Lokalizacje zworek i przetacznikéw DIP przedstawiono na
rys. 13.

Zworki

Zworki stuzg do ustawiania trybu i warto$ci wbudowanego
rezystora EOL. Jego obwdd pokazano na rys. 10.

JA: Konfiguracja wbudowanego rezystora EOL
alarmowego (Ra)

[ 1kQ 2,2kQ
: i

O

O 4,7 kQ (domyslne I 5,6 kQ
O ustawienie

| fabryczne)

Whyt.: Brak wbudowanego rezystora EOL alarmowego.

JT: Konfiguracja wbudowanego rezystora EOL
sabotazowego (Rt)

] 1kQ 2,2 kQ
: i

[

O 4,7 kQ (domysine I 5,6 kQ
| ustawienie

O fabryczne)

Whyt.: Brak wbudowanego rezystora EOL sabotazowego.
JF: Konfiguracja wbudowanego rezystora EOL
sygnalizacji usterek (Rf)

2,2kQ 3kQ

10 kQ 4,7 kQ

OO0 oo0

Whyt.: Brak wbudowanego rezystora EOL sygnalizacji usterek
(domyslne ustawienie fabryczne).

J1: Konfiguracja trybu EOL linii

Zat.: 3-rezystorowa linia pojedyncza.

Whyt.: 1zolowany styk usterki i linia 2-rezystorowa.
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Konfigurowanie linii

Aby skonfigurowac linie, nalezy skorzysta¢ z ponizszych

wskazéwek.

*  Wybierz odpowiednie wartosci rezystora EOL za pomocg

zworek JA, JT i JF. Na przykfad za pomocg zworki JT
mozna okresli¢ wartos¢ Rt.
* W przypadku wyj$¢ izolowanych wyjmij zworke JT i J1.

*  Aby wykluczy¢ wewnetrzne rezystory EOL, wyjmij zworki

JA, JT i JF.

* W przypadku konfiguracji dwurezystorowej wyjmij zworke

J1 i uzyj stykéw 3i 6.

W przypadku j linii z ustawionymi wszystkimi rezystorami
wbudowanymi rezystancja linii moze mie¢ ponizsze wartosci.

Tabela 2: Wartosci rezystancji linii

Stan linii Wartos¢ Domysinie
Sabotaz (zwarcie) 0Q 0Q
Normalny Rt 4,7 kQ
Alarm Rt+Ra 9,4 kQ
Usterka Rt+Rf 14,7 kQ
AM Rt+Ra+Rf 19,4 kQ

Sabotaz (rozwarcie)

©0

o

Przetaczniki DIP

Tabela 3: SW1, ustawienia ogélne

Przetacznik

Wartosci

6: Dioda LED
5: Zdalne
4: Zdalny test

automatyczny

3: Polaryzacja

1, 2: Zasieg radaru

Zat.: Dioda LED zat.*
Zat.: Zdalne zat.

Zat.: Zdalny test
automatyczny
wigczony

Zat.: Polaryzacja
dodatnia

1 zat., 2 zat.: 16 m*
1wyt,2zat:14m

Wyt.: Dioda LED wyt.
Whyt.: Zdalne wyt.*

Wyt:: Zdalny test
automatyczny
wytgczony*

Whyt.: Polaryzacja
ujemna*
1zat,2wyt: 12 m
1 wyt, 2wyt: 10 m

* DomysIne ustawienie fabryczne

Tabela 4: SW2, ustawienia AM

Przetacznik

Wartosci

4: Sygnalizacja AM

3: Resetowanie

2: Czuto$¢ AM

1: Tryb dzienny/nocny
AM

Zat.: AM do
przekaznika
sygnalizacji usterek
i alarmowego*

Zat.: Automatyczne
resetowanie*

Zat.: Zaawansowana
czutosé AM*

Zat.: Tylko tryb
dzienny AM*

Wyt.: AM tylko do
przekaznika
sygnalizacji usterek

Whyt.: Autoryzowane
resetowanie

Whyt.: Standardowa
czuto$¢ AM
Wyt.: Tryb dzienny
i nocny AM

*  Domyslne ustawienie fabryczne
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Przetgcznik DIP SW1, ustawienia ogolne

SW1-1, SW1-2: Zasieg radaru

Za pomocg przetgcznikdw SW1-1 i SW1-2 mozna ustawi¢

zasieg radaru odpowiednio do zastosowania. Jest to radar
z bramkowaniem zasiegu, przez co zasieg wykrywania jest
bardzo doktadny.

S 10 m S 14 m

O m O =i

= mcy 12 m 16 m

[l 5 [l 5 Domyslne ustawienie
fabryczne.

SW1-3: Polaryzacja

Zat.: Polaryzacja dodatnia. Konfiguruje wejscia (WT i D/N) jako
»#Active high” (Aktywna polaryzacja wysoka). Domysine
ustawienie fabryczne.

Whyt.: Polaryzacja ujemna. Konfiguruje wejscia (WT i D/N) jako
JActive low” (Aktywna polaryzacja niska).

Funkcje objasniono na rys. 9.
Rysunek 9

(1) Polaryzacja wysoka
(2) Polaryzacja niska

(3) Test przejscia
(4) Dzien/noc

Ta funkcja zalezy takze od ustawienia przetagcznika SW1-5.
Patrz ,SW1-5: Funkcje sterowane zdalnie” nizej.

SW1-4: Zdalny test automatyczny

Zat: Zdalny test automatyczny wigczony-pozwala na wigczanie
zdalne testu z centrali.

Wyt: Zdalny test automatyczny wytgczony-funkcja nie jest
dostepna (ustawienie domysine).

Gdy zdalny test automatyczny jest wigczony, centrala moze
wprowadzi¢ czujke w tryb testu diagnotycznego.Test jest
wigczany przez aktywacje trybu Walk Test (sygnat WT w trybie
dziennym). Czujka otwiera przekaznik alarmowy, jezeli wynik
testu jest pozytywny.Jezeli wyjnik jest negatywny, otwarty
zostanie rowniez przekaznik uszkodzenia. Po zakonczeniu
testu, czujka wraca do normalnego trybu pracy.

Dziatanie funkcji zalezy rowniez od ustawien przetgcznika
SW1-5. Zobacz réwniez opis ponizej ,SW1-5: Funkcje
sterowane zdalnie” nizej.

SW1-5: Funkcje sterowane zdalnie

Zal.: Zdalne zat. Wigcza wejscia WT i dzief/noc.

Wyt.: Zdalne wyt. Wytgcza wejscia WT i dzien/noc (domysine
ustawienie fabryczne).

Ponizsze funkcje zalezg od ustawienia Zdalne.

Tabela 5: Funkcje zalezne od ustawienia Zdalne

Lp. Opis SW1-5 Zdalne zat. SW1-5 Zdalne wyt.
SW1-3 Polaryzacja Mozliwos¢ wyboru  Tylko dodatnia
SW2-1  Tryb dzienny / Mozliwo$¢ wyboru  Tryb dzienny

nocny AM i nocny AM
SW2-3  Resetowanie Mozliwo$¢ wyboru  Automatyczne

resetowanie
WT Wejscie WT Wigczone Wytgczone
D/IN Wejscie D/N Wigczone Wytgczone
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Lp. Opis SW1-5 Zdalne zal. SW1-5 Zdalne wyt.
Inne Tryb eko Wigczony w trybie  Wytgczony
dziennym bez WT
Pamie¢ alarmu  Wtgczona w trybie  Wylgczona
dziennym bez WT
Zdalny test Wykonywany po Wytgczony

przetgczeniu w tryb
dzienny z WT

Patrz réwniez ,Potgczenia” na stronie 40.

SW1-6: Diody LED

Zat.: Diody LED wtgczone. Funkcje diod LED — patrz ,,Diody
LED i wyjscia” na stronie 43.

Whyt.: Diody LED wytgczone w kazdym stanie.

Przetagcznik DIP SW2, ustawienia AM

SW2-1, tryb dzienny/nocny AM

Zat.: Tylko tryb dzienny AM. Wykrywanie AM dziata tylko
w trybie dziennym (domysine ustawienie fabryczne).

Whyt.: Tryb dzienny i nocny AM. Wykrywanie AM zawsze dziata
(w trybie dziennym i nocnym).

Ta funkcja zalezy takze od ustawienia przetagcznika SW1-5.
Patrz ,SW1-5: Funkcje sterowane zdalnie” na stronie 41.

SW2-2, czutosé¢ AM

Zal.: Zaawansowana czuto$¢ AM. Czujka sygnalizuje
maskowanie obszaru AM (domysine ustawienie fabryczne).

Uwaga: Ta konfiguracja jest wymagana dla instalacji
EN 50131 Stopien 3.

Whyt.: Standardowa czuto$¢ AM. Czujka sygnalizuje zblizanie
sie do obszaru AM.

SW2-3, resetowanie

Zat.: Automatyczne resetowanie. Stan alarmu AM mozna
zresetowac po 40 s od wystgpienia alarmu AM (domysine
ustawienie fabryczne).

Whuyt.: Autoryzowane resetowanie. Stan alarmu AM mozna
zresetowac tylko po zastosowaniu trybu WT i trybu dziennego.

Uwagi

*  Przy ustawieniu zaawansowanym (SW2-2 zat.) nalezy
usungc zrédto alarmu AM, aby dozwolone byto
resetowanie alarmu AM.

+ Jesli alarmu AM nie mozna zresetowac przez resetowanie
automatyczne lub autoryzowane, nalezy odtgczy¢
i ponownie podtgczy¢ zasilanie.

« Nalezy przeprowadzi¢ test przejscia, aby sprawdzic, czy
ustawienia urzgdzenia sg odpowiednie dla danego
zastosowania.

Ta funkcja zalezy takze od ustawienia przetacznika SW1-5.
Patrz ,SW1-5: Funkcje sterowane zdalnie” na stronie 41.
SW2-4, sygnalizacja AM

Zat.: AM do przekaznika sygnalizacji usterek i alarmowego.
Alarm AM jest sygnalizowany przez wyjscie alarmowe
i sygnalizacji usterek (domysine ustawienie fabryczne).

4254

Uwaga: Jest to konfiguracja wymagana normg EN 50131
klasa 3.

Whyt.: AM tylko do przekaznika sygnalizacji usterek. Alarm AM
jest sygnalizowany przez wyjscie sygnalizacji usterek.

Kalibracja AM

Podczas uruchamiania uktad AM kalibruje sie zgodnie ze
swoim Srodowiskiem. Nalezy zadba¢ o to, aby nie byto
zadnych zmian w $rodowisku w odlegto$ci do 1 m od czujki
w czasie 60 s od wtgczenia zasilania. W przeciwnym razie
czujka moze by¢ podatna na fatszywe alarmy AM, ktorych nie
mozna zresetowac.

Kszaltowanie charakterystyki pokrycia
czujki

*  Usun przestony w razie potrzeby (rysunek 8, pozycja 1).
Zmodyfikowane charaktetystyki sg pokazane na
Rysunku 8, pozycje od 3 do 7.

Uwaga: jezeli obie przestony pozostang zatozone, zasieg
czujki jest ograniczony do 8 m (domysinie).

*  Mozliwa jest modyfikacja charakterystyki przez
wytamywanie czesci przestony (pokazane jako
wyszarzone fragmenty na Rysunku 8, pozycja 1).
Odpowiadajgce fragmenty kurtyn sg pokazane na
Rysunku 8, pozycja 2.

*  Naklej wyklejki na lustra w celu zamaskowania czesci
kurtyny. Zobacz szczegoty na Rysunku 7, pozycja 1.

Przestroga: Usuwanie naklejonych elementow moze
uszkodzi¢ powierzchnie lustra.

» Jezeli bezposrednio pod czujkag znajdujg sie przeszkody,
nalezy zatozy¢ odpowiednig przestone (jest zatozona
domysinie). Zobacz Rysunek 7, pozycja 2.

Uwaga: Ograniczenie pola widzenia nie jest dopuszczalne
w instalacjach EN 50131 Stopien 3.

Autotest

Czujka stale monitoruje obwody PIR, mikrofalowe i AM.
Uszkodzenia sg zgtaszane do centrali jako usterki techniczne.

Testowanie czujki

Istniejg dwa sposoby wigczenia trybu testu przejscia.

Przetgcznik SW1-6 ustawiony na Dioda LED zat.,
a przetgcznik SW1-5 na Zdalne wyt.

W tym trybie sygnalizacja LED jest zawsze wtgczona (staty
tryb testu przejscia).

Przetacznik SW1-6 ustawiony na Dioda LED zat.,
a przelagcznik SW1-5 na Zdalne zat.

Przy tym ustawieniu wigczone jest wejscie testu przejscia
(styk 7) i wejscie dzien/noc (styk 8). Umozliwia to
uzytkownikowi zdalne wigczenie sygnalizacji LED przez
przestawienie czujki w tryb dzienny oraz aktywacje testu
przejscia.
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Stabilizacja czutosci czujki

Dla skutecznego przeprowadzenia testu przej$cia wazna jest
stabilizacja czutosci czujek.

Stabilizacja czutosci nastepuje, jesli przez 20 s czujka nie jest
pobudzana (nikt nie wchodzi w jej pole widzenia). To nie jest
wymagane, ale jest zalecane w sytuacji, gdy zaobserwowane
zostanie opdznienie w reakcji czujki lub jej znaczne
przyspieszenie.

Stabilizacja czutosci podczas testu przejscia pozwala
odtworzy¢ warunki rzeczywiste, kiedy system jest zazbrojony,
a w obszarze chronionym nie ma ludzi.

Tryb ekologiczny

Gdy przetacznik SW1-5 jest ustawiony na Zdalne zat., radar
jest wytaczony w trybie dziennym (bez WT) w celu
ograniczenia poboru prgdu. Czujka dziata wéwczas tylko

w trybie PIR.

Uwaga: Aby ten tryb dziatal, linia dzien/noc musi by¢
podtaczona do centrali.

Ten tryb nie jest zgodny ze standardem EN 50131-2-4.

Pamiec¢ alarmu

Gdy przetacznik SW1-5 jest ustawiony na Zdalne zat., alarmy,
ktére wystgpity w trybie nocnym, sg zapisywane w pamieci
czujki. Sg one sygnalizowane przez migajgcg na czerwono
diode LED po przetgczeniu urzgdzenia w tryb dzienny (test
przejscia wytgczony). Pamiec jest czyszczona po ponownym
przetgczeniu czujki w tryb nocny.

Uwaga: Aby zapobiec pokazywaniu pamieci alarmu przez
diody LED, nalezy ustawi¢ przetacznik SW1-6 na Wyt. Patrz
,SW1-6: Diody LED” na stronie 42.

Diody LED i wyjscia

Aby wigczy¢ funkcje diod LED, nalezy ustawi¢ przetgcznik
SW1-6 na Zat.; w przeciwnym razie diody LED beda
wytgczone w kazdym stanie. Aby uzyskac wiecej szczegotow,
patrz ,SW1-6: Diody LED” na stronie 42.

Tabela 6: Diody LED i wyjscia

Status . Resetowanie

Zota dioda
Przekaznik
alarmowy
Przekaznik
sygnalizacji
usterek

Czerwona
dioda LED
LED

Uruchomienie Automatycznie

po 60 s.

e
>
3

Niskie napigcie Rozw. Rozw. Zastosuj

1¥ R

prawidtowe
napiecie
Alarm intruza PIR ZW. Zw.
Alarm intruza Zw. Zw.
mikrofalowy

Podwajny alarm Rozw. Zw.  Automatycznie
wykrywania po 3 s.
ruchu intruza

1%

Pamie¢ alarmu Zw. Zw.  Przefgcz w tryb
z dwéch nocny
czujnikow

e
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Alarm AM ﬁ [1] Rozw. Zalezy od
ustawienia SW2-
3
Usterka i:g Zw. Rozw. Udany test
techniczna przejscia

[1] — Zalezy od ustawienia SW2-4

ﬁ Swieci w sposaéb ciggty ﬁ Miga normalnie (1 Hz)

Dane techniczne

Technologia czujki Dualna+AM

Zasieg 10, 12, 14, 16 m, wybierany za pomocg
przetacznikow SW1-1 i SW1-2

Kat widzenia 78 stopni

Optyka PIR 9 kurtyn lustrzanych o wysokiej gestosci

Czestotliwo$¢ mikrofalowa 5,8 GHz

Maks. moc wyjsciowa 0,003 pW/cm?

mikrofal przy 1 m

Funkcja pamieci Tak

od 9 do 15 V= (nominalnie 12 V)
2V (przy 12 V=)

Czas uruchamiania czujki 60 s

od 10 do 22 mA (nominalnie 11 mA)
0d 2,0do 3,0m

Zasilanie

Odpornos$¢ na tetnienia

Pobdr pradu
Wysokos¢ montazu

Zakres predkosci celu:
DDV1016AM-N
DDV1016AM-D-N

od 0,2 do 3,0 m/s
od 0,1 do 4,0 m/s

Charakterystyka przekaznika 80 mA 30 V=, Typ A
Alarm (NC) / Sabotaz

Charakterystyka przekaznika 80 mA 30 V=, Typ A
sygnalizacji usterek

Czas alarmu 3s

Temperatura pracy od -10 do +55°C

Wilgotnosé wzgledna maks. 95%, bez kondensaciji

Waga 120g

Wymiary (S x W x G) 126 x 63 x 50 mm
Klasa IP/IK IP30 IKO4
Zabezpieczenie przed Tak

oderwaniem

Informacje prawne

WPROWADZONE NA RYNEK PRZEZ:
Carrier Fire & Security Americas Corporation
Inc.

13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA
AUTORYZOWANY PRZEDSTAWICIEL NA
TERENIE UE:

Carrier Fire & Security B.V.

Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Holandia

Producent
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Ostrzezenia TEN PRODUKT JEST PRZEZNACZONY DO
i zastrzezenia SPRZEDAZY | MONTAZU PRZEZ
dotyczace produktu  WYKWALIFIKOWANYCH SPECJALISTOW.
CARRIER FIRE & SECURITY NIE UDZIELA
ZADNEJ GWARANCJI, ZE JAKAKOLWIEK
OSOBA LUB JAKIKOLWIEK PODMIOT
NABYWAJACY JEJ PRODUKTY, W TYM
LAUTORYZOWANI SPRZEDAWCY” ORAZ
LAUTORYZOWANI DEALERZY”, SA
PRAWIDLOWO PRZESZKOLENI LUB
DOSWIADCZENI TAK, BY MOGLI
PRAWIDEOWO ZAMONTOWAC PRODUKTY
ZABEZPIECZAJACE.

Wiegcej informacji o zastrzezeniach dotyczgcych
gwarancji oraz bezpieczenstwa produktow
mozna przeczyta¢ na stronie
https://ffiresecurityproducts.com/policy/product-
warning/ lub po zeskanowaniu kodu QR.

q

Carrier Fire & Security niniejszym deklaruje
zgodno$¢ urzadzenia ze wszystkimi
wymaganiami wszystkich stosownych dyrektyw,
lgcznie z, lecz nie ograniczajac sie do,
Dyrektywa 2014/53/EU. Wiecej informacji na
stronie www.firesecurityproducts.com.

Dyrektywy Unii
Europejskiej

REACH Produkt moze zawiera¢ substancje, ktére
znajduja sie na liscie kandydackiej, w stezeniu
powyzej 0,1% wag., zgodnie z ostatnio
opublikowang listg kandydackg na stronie
internetowej ECHA.

Informacje na temat bezpiecznego uzytkowania
mozna znalez¢ na stronie
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrus
ion-intro

2012/19/EU (dyrektywa WEEE): Na terenie Unii
Europejskiej produktéw oznaczonych tym
znakiem nie wolno wyrzuca¢ wraz z odpadami
miejskimi. W celu zapewnienia prawidtowego
recyklingu produkt nalezy oddaé lokalnemu
sprzedawcy lub przekazaé do wyznaczonego
punktu zbiorki. Aby uzyska¢ wiecej informaciji,
patrz: www.recyclethis.info

Dokumentacja
produktu

Zapoznaj sie z ponizszym linkiem, aby pobrac
elektroniczne wersje dokumentacji produktu.
Ten link prowadzi do regionalnej strony
kontaktowej w regionie EMEA. Na tej stronie
mozesz wnioskowac o login do bezpiecznego
portalu internetowego, na ktérym
przechowywane sg wszystkie instrukcje.

https://firesecurityproducts.com/en/contact

Informacje kontaktowe

www.firesecurityproducts.com lub www.aritech.com
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PT: Ficha de Instalacao

Descricao
DDV1016AM(-D)-N é um sensor de movimento duplo AM.

Combina a tecnologia patenteada PIR de 6ptica de espelho
com a tecnologia patenteada Range Controlled Radar.

Conselhos de instalagao
Ver a figura 1.

O detector destina-se a ser montado na parede, embora possa
ser instalado também no tecto, utilizando um suporte de
montagem.

Utilize as directrizes que se seguem para determinar a melhor
localizacao para a instalagdo do detector.

* Instale o detector de modo que o movimento previsto de
um intruso atravesse o padrdo de detecgéo (consulte
a Figura 3).

» Instale o detector numa superficie estavel. Para a altura
de montagem permitida, ver “Especificagbes” na pagina n°
48.

* Nao instale o detector a menos de 0,5 m de objectos
metalicos ou a menos de 1,5 m de luzes fluorescentes.

* Nao coloque objectos a frente do detector que possam
impedir uma linha de visao clara.

* Instale os detectores a uma distancia minima de 6 m uns
dos outros, e utilize a definigcdo de curto alcance para
evitar interferéncias ao montar os detectores virados um
para o outro.

A tecnologia de duplo processamento deste detector € muito
resistente ao perigo de falsos alarmes. No entanto, evite
potenciais causas de instabilidade, tais como:

Perigos PIR:

*  Luz solar directa no detector

*  Fontes de calor dentro do campo de visdo do detector

»  Correntes de ar fortes que incidam no detector

*  Animais dentro do campo de visdo

*  Obscurecimento do campo de visdo do detector devido
a objectos de grandes dimensdes, tais como pecas de
mobiliario

Perigos relacionados com microondas:

»  Superficie de instalagdo susceptivel a vibragdes

»  Superficies metalicas que reflictam a energia das
microondas

*  Movimento da agua nos tubos de plastico

*  Objectos em movimento ou que vibrem, tais como
ventoinhas e canais de aquecimento ou ar condicionado

Perigos AM:

*  Objectos em movimento a menos de 1 m da parte da
frente do detector

*  Pequenos insectos no detector

* lluminagao fluorescente moderna na proximidade (dentro
de 1,5m)
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AVISO! O equipamento ndo se encontra ligado
& a terra. Qualquer circuito externo ligado ao

equipamento deve estar localizado no interior do

mesmo edificio e ligado a um condutor de terra.

O isolamento dos condutores ligados ao equipamento devem
estar em conformidade com a IEC 60332-1-2 e IEC 60332-1-
3 ou IEC 60332-2-2, dependendo da area da secgéo
transversal do condutor, ou com a IEC TS 60695-11-21,
independentemente da area transversal. Em alternativa,

os condutores devem estar em conformidade com a norma
UL 2556 VW-1.

A fonte de alimentagéo do detetor deve ser limitada a 15 W
de poténcia.

Recomenda-se fazer regularmente um walk test ao detector
e uma verificagdo no painel de controlo.
Para instalar o detector:

1. Retire o insert personalizavel (consulte a Figura 2, itens 1
e 2).

2. Inserindo uma chave de parafusos, abra cuidadosamente
o detector (consulte a Figura 2, itens 3 e 4).

Cuidado: ndo toque no sensor piroeléctrico (Figura 6).
3. Retire o parafuso da tampa (Figura 4, item 2).

4. Fixe a base a parede. Para a altura de montagem
permitida, ver “Especificagdes” na pagina n° 48.

Consulte a Figura 4. Em todas as posicdes, utilize um
minimo de dois parafusos M4 dos padrdes DIN 7505B,
DIN 96, DIN 7996, ou um parafuso de cabega chata com
8 mm de didmetro.

- Para montagem plana, utilize parafusos nas posigcoes A.

- Para montagem de canto, utilize parafusos na posi¢ao
B ou C.

Nota para as instalacdes EN 50131 Grau 3: N&o utilizar

Ligacoes
Ver a figura 12.

Tabela 1: Ligagoes do detector

Terminal Etiqueta

Explicagao

1,2 GND, +12V

3,4 ALARM

56 TAMPER

7 Walk test

Day / Night

9, 10 Fault

Ligacéo da fonte de alimentagao
(9 a 15 V=, 12 V= nominal)

Saida de relé de alarme (33 Q). Utilize

o jumper JA para configurar a resisténcia
EOL integrada em série com o relé.
Consulte “Jumpers” abaixo.

Saida de interruptor tamper (0 Q). Utilize
o jumper JT para configurar a resisténcia
EOL integrada em série com o interruptor.
Consulte “Jumpers” abaixo.

Esta entrada activa e desactiva o LED (walk
test On/Off). Sé é possivel entrar no modo
de walk test quando o detector esta no
modo Dia (pino 8). Active high ou low

é determinado por SW1-3 (consulte “SW1-3:
Polaridade” na pagina n° 46).

Esta entrada alterna o detector no modo dia
(mostra a meméria no indicador LED) ou
noite (activa a memoria de alarmes e limpa
os alarmes anteriomente guardados).

A polaridade active high ou low

é determinada por SW1-3 (consulte “SW1-3:
Polaridade” na pagina n° 46).

Saida de relé de falha (33 Q). Utilize

o0 jumper JF para inserir uma das
resisténcias EOL integradas em série com
o relé. Consulte “Jumpers” abaixo para ver
as definicdes correctas da resisténcia.

Notas

* Asentradas 7 e 8 s6 podem ser utilizadas quando SW1-
5 estiver configurado como Remoto ligado. Consulte
“SW1-5: Funcionalidade remota” na pagina n° 47.

O LED s6 é activado quando SW1-6 esta configurado

a posicdo de montagem C. E necessario utilizar ambos os
orificios A2 e B2 para as posi¢cdes de montagem A e B.

- Para instalar a tamper de remocgao ST400, utilize as
posicdes de montagem A. A posicdo de montagem ST400
€ mostrada como o item 3 na Figura 4. Abra a saida na
chapa traseira (Figura 5, item 2).

Ligue os cabos eléctricos do detector (consulte as
Figuras 4 e 12). Utilize as entradas de cabos na chapa
traseira (Figura 5, item 1) e o canal de cabos (Figura 5,
item 3).

Seleccione o jumper desejado e as configuragbes dos DIP
switches (consulte “Configuragdo do detector” abaixo para
obter mais informacgdes).

Remova as mascaras e coloque os autocolantes, se
necessario. Para mais informagé&o, consultar “Configurar
padrao de cobertura” na pagina n° 47.

Para aplicagbes em tectos, utilize o suporte de montagem
rotativo SBO1. A posigado de montagem SB01 é mostrada
como o item 1 na Figure 4.

Nota: A utilizagcdo do SB01 n&o esta em conformidade
com as instalagbes EN50131 Grau 3.

Feche a tampa, insira o parafuso da tampa e coloque
o insert personalizavel.
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como LED ligado.

A Figura 10 explica como criar uma zona unica com uma
configuragdo de resisténcia mdltipla.

Figura 10

(1) Relé de alarme Ra Resisténcia EOL de
(2) Zona de alarme alarme

(3) Saida do interruptor de tamper Rt Resisténcia EOL de
(4) Relé de falha tamper

Rf Resisténcia EOL de falha

Configuragao do detector

Consulte a Figura 13 para ver as localizagbes dos jumpers
e DIP switches.

Jumpers

Os jumpers definem o modo e o valor do EOL integrado.
O circuito é mostrado na Figura 10.

JA: definir a resisténcia EOL de alarmes integrada (Ra)
1kQ 2,2kQ
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4,7 kQ (predefinigao I 5,6 kQ DIP switches

de fabrica)
Tabela 3: SW1, definicées gerais
" lioad de al dq Interruptor Valores
Off (Desligado): sem EOL de alarme integrado.
( 9 ) 9 6: LED On (Ligado): LED  Off (Desligado): LED
. PP . ligado* desligado
JT: definir a resisténcia EOL de tamper integrada (Rt)
5: Remoto On (Ligado): Off (Desligado): remoto
(] 1kQ 2,2 kQ remoto ligado desligado*
O 4. Teste auto remoto  On (Ligado): Teste Off (Desligado): Teste
| auto remote ativado auto remote desativado*
(] 4,7 kQ (predefinigao 5,6 kQ 3: Polaridade On (Ligado): Off (Desligado):
- de fabrica) polaridade positiva polaridade negativa*
O 1, 2: Alcance do 10n,20n:16 m* 10n,20ff: 12m
radar 10ff,20n:14m 1 Off, 2 Off: 10m

Off (Desligado): sem EOL de tamper integrado.
* Predefini¢éo de fabrica

JF: definir a resisténcia EOL de falha integrada (Rf)
Tabela 4: SW2, definigbes AM

(] 2,2kQ 3kQ
0 Interruptor Valores
. 4: Sinalizagdo AM On (Ligado): AM para Off (Desligado): AM
relés de falha para relé de falha
O 10 kKQ 4,7 kQ e alarme* apenas
] 3: Reinicializagao On (Ligado): Off (Desligado):
O reinicializacéo reinicializacéo
automética* autorizada
Sff (Desllgado). sem EOL de falha integrado (predefinicdo de 2- Sensibilidade AM On (Ligado): Off (Desligado):
abrica). sensibiidade AM  sensibilidade AM
o avangada* padrao
J1: definir o modo EOL de zona 1: Modo dia/noite AM  On (Ligado): Apenas Off (Desligado): Modo
On (Ligado): zona unica de 3 resisténcias. modo dia AM* dia e noite AM
Off (Desligado): zona de 2 resisténcias e contacto de falha *  Predefinicao de fabrica

isolado

DIP switch SW1, definicbes gerais

Configuracao da zona

Para configurar a zona, aplique as directrizes seguintes: SW1-1, SW1-2: Alcance do radar
+  Seleccione os valores da resisténcia EOL aplicaveis com Utilize SW1-1 e SW1-2 para definir o alcance do radar
JA, JT e JF. Por exemplo, a defini¢do do jumper JT exactamente para corresponder & aplicagéo. O radar é do tipo
determina o valor Rt. “‘range-gating” (com selecgao de profundidade), o que significa
+ Para saidas isoladas, remova JT e J11. que o alcance de detecgdo é muito preciso.
* Remova os jumpers JA, JT e JF para excluir os valores de
EOL integrado. Z ac 10 m - 14m

+ Para a configuragdo de resisténcia dupla, remova J1
e utilize o terminal 3 e 6.

ON

S 12m 16 m
= i B Predefinigdo de fabrica.

SW1-3: Polaridade

Para uma zona unica com todas as resisténcias integradas
definidas, a resisténcia de zona pode ser a seguinte:

Tabela 2: Valores de resisténcia de zona On (Ligado): polaridade positiva. Configura as entradas (WT
Estado da zona Valor Valor predefinido e D/N) como “Active high”.

Tamper (curto) 0Q 0Q Off (Desligado): polaridade negativa. Configura as entradas
Normal Rt 47KQ (WT e D/N) como “Active low”. Predefinicao de fabrica.
Alarme Rt+Ra 9,4 kQ A funcionalidade é mostrada na Figura 9.

Fault (Falha) Rt+Rf 14,7kQ Figura 9

AM Rt+Ra+Rf 19,4 kQ (1) Polaridade alta (3) Walk test

Tamper (aberto) - o (2) Polaridade baixa (4) Dia/noite

Esta fungdo depende também da configuragao de SW1-5.
Consulte “SW1-5: Funcionalidade remota” na pagina n°® 47.

SW1-4: Teste auto remoto

On (Ligado): Teste auto remoto ligado. Ativa o teste auto
remoto.
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Off (Desligado): Teste auto remoto desligado. Desativa o teste
auto remoto (por defeito).

Se o teste auto remoto se for ativado, o painel de controlo
pode ativar o detetor para que este execute o diagnostico de
teste. Este teste é ativado, comutando o modo de ‘walk test’
(modo dia e WT ativado). O detetor o relé de alarme se

o resultado do teste for positivo, e o relé de falha se

o resultado for negativo. Apds o teste o detetor continua em
operagao normal.

Esta fungdo também depende da configuragdo do SW1-5. Ver
“SW1-5: Funcionalidade remota” abaixo.
SW1-5: Funcionalidade remota

On (Ligado): remoto ligado. Activa as entradas de dia/noite
e WT.

Off (Desligado): remoto desligado. Desactiva as entradas de
dia/noite e WT (predefinicdo de fabrica).

A funcionalidade seguinte depende da configuragdo remota.

Tabela 5: Fungdes que dependem da configuragao remota

Item Descrigao SW1-5 Remote on SW1-5 Remote off
SW1-3 Polaridade Seleccionavel S6 positivo
SwW2-1 Modo dia/noite  Seleccionavel Modo dia e noite
AM AM
SW2-3 Reinicializagdo Seleccionavel Reinicializagédo
automatica
WT Entrada de WT Activado Desactivado
D/N Entrada D/N Activado Desactivado
Outro Modo verde Activado no modo  Desactivado
dia sem WT
Memodria de Activado no modo  Desactivado
alarme dia sem WT
Teste remoto Executado depois  Desactivado

de comutar para
modo dia com WT

Consulte também “Ligacdes” na pagina n° 45.

SW1-6: LEDs

On (Ligado): LEDs activados. Consulte “LEDs e saidas” na
pagina n° 48 para ver a funcionalidade dos LEDs.

Off (Desligado): LEDs desactivados para qualquer estado.

DIP switch SW2, definicoes AM

SW2-1: Modo dia/noite AM

On (Ligado): apenas modo dia AM. A detecgcao AM so
funciona durante o modo dia (predefinigdo de fabrica).

Off (Desligado): dia e noite AM. A detecgdo AM opera sempre
(modo dia e noite).

Esta fungéo depende também da configuracao de SW1-5.
Consulte “SW1-5: Funcionalidade remota” acima.
SW2-2: Sensibilidade AM

On (Ligado): sensibilidade AM avancada. O detector assinala
a mascara de area AM (predefinigdo de fabrica).

Nota: Esta é a configuragao exigida pela EN 50131 Grau 3.
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Off (Desligado): sensibilidade AM padréo. O detector assinala
a area AM a aproximar-se.

SW2-3: Reinicializagao

On (Ligado): reinicializagdo automatica. O estado de alarme
AM pode ser reinicializado 40 s apos a emissao do alarme
(predefinicao de fabrica).

Off (Desligado): reinicializagéo autorizada. O estado de alarme
AM s6 pode ser reinicializado depois de aplicar o modo WK
e 0 modo dia.

Notas

+ Para a configuragdo avancgada (SW2-2 ligado) a origem
do alarme AM deve ser eliminada antes de ser permitida
a reinicializagdo AM.

*  Se 0 alarme AM nao puder ser reinicializado através de
reinicializagcdo automatica ou autorizada, desligue e volte
a ligar a fonte de alimentagao .

» Deve ser executado um walk test para assegurar que as
configuragbes do dispositivo sdo correctas para
a aplicagéo.

Esta fungdo depende também da configuragdo de SW1-5.
Consulte “SW1-5: Funcionalidade remota” acima.

SW2-4: Sinalizagdo AM

On (Ligado): AM para relés de falha e alarme. O alarme AM
¢é assinalado através das saidas de alarme e de falha
(predefinicao de fabrica).

Nota: esta € uma configuragdo EN 50131 necessaria de
grau 3.

Off (Desligado): AM para relé de falha apenas. O alarme AM
€ assinalado através da saida de falha.

Calibragcao AM

Durante o arranque, o circuito AM calibra-se em relacéo ao
ambiente. E importante assegurar que n&o sdo efectuadas
alteragdes ao ambiente dentro da distancia de 1 m do detector
no espaco de 60 s apds 0 arranque, caso contrario o detector
podera ser vulneravel a alarmes AM falsos, os quais poderéo
ser impossiveis de reinicializar.

Configurar padrao de cobertura

* Remova as mascaras (Figura 8, item 1) se necessario.
O padrao modificado ¢ indicado na Figura 8, itens 3 a 7.

Nota: Com ambas as mascaras instaladas, o alcance do
detetor é limitado a 8 m (de fabrica)

*  Modique o padrao através partes das mascaras (indicado
na Figura 8, item 1 a cinzento). A correspondéncia com os
fragmentos de cortinas é indicado na Figura 8, item 2.

*  Coloque os autocolantes apropriados se necessario. Para
mais informacao, ver figura 7 item 1.

Atengao: A remogédo dos autocolante pode danificar
a superficie do espelho.

*  Quando existem por baixo do detetor, coloque a mascara
no interior da janela (por defeito). Desta forma a desativa
a parte da cortina que observa para baixo sobre objeto,
cuja proximidade pode destabilizar o detetor. Ver figura 7,
item 2.
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Nota: A redugédo do campo de visdo ndo esta em
conformidade com a norma EN 50131 Grau 3.

Auto-teste

O detector monitoriza continuamente os circuitos PIR, de
microondas e AM. Os defeitos sdo comunicados ao painel
como falhas técnicas.

Walk test do detector

O modo de walk test pode ser activado de duas maneiras.

SW1-6 configurado como LED ligado, SW1-5 configurado
como Remoto desligado

Neste modo, a indicagéo LED esta sempre activada (modo de
walk test constante).

SW1-6 configurado como LED ligado, SW1-5 configurado
como Remoto ligado

Esta configuragdo activa a entrada de walk test (pino 7)

e a entrada de dia/noite (pino 8). Isto permite que o utilizador
active remotamente a indicagéo LED, colocando o detector no
modo dia e activando o walk test.

Detector focado

Para um walk test correto dos detetores, € importante
a focagem.

A focagem pode ser conseguida ndo gerando sinais (ndo se
movendo) na area protegida durante 20 s. Isto nem sempre
€ necessario, contudo, quando uma hiperatividade ou baixa
atividade é notada, recomenda-se o tempo de inatividade
antes do walk test.

Isto permite simular um cenario real para o walk test, quando
o sistema esta armado e ninguém esta presente dentro da
area protegida.

Modo verde

Quando SW1-5 esta configurado como Remoto ligado, o radar
¢é desligado durante o modo dia (sem WT) para reduzir

0 consumo de energia eléctrica. O detector funciona entéo no
modo apenas PIR.

Nota: a linha dia/noite deve ser ligada ao painel de controlo
para permitir o funcionamento deste modo.

Este modo nao estd em conformidade com a norma
EN 50131-2-4.

Memoria de alarme

Quando SW1-5 esta configurado como Remoto ligado, os
alarmes que ocorreram no modo noite sdo guardados na
memoria do detector. Sdo indicados por um LED vermelho

a piscar quando a unidade comuta para o modo dia (walk test
desactivado). A memoéria é limpa quando o detector volta

a entrar no modo noite.

Nota: Configure SW1-6 como desligado (Off) para evitar
mostrar a memoria de alarmes nos LEDs. Consulte “SW1-6:
LEDs” na pagina n°® 47.
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LEDs e saidas

Para activar a funcionalidade dos LEDs, configure SW1-

6 como ligado (On), caso contrario os LEDs estdo
desactivados em qualquer estado. Consulte “SW1-6: LEDS” na
pagina n° 47 para obter mais informacgdes.

Tabela 6: LEDs e saidas

Estado Para reinicializar
o
= S o o
] o T g <
85 8% 35 3£
2% 08 o ¢S
Arranque ﬁ:g i:g F F  Automaticamente
apods 60 s
Baixa tensao ':€ % A A Aplicar tensao
correcta
Alarme de intruso F F
PIR
Alarme de intruséo F F
por microondas
Alarme de intruséo gi % A F  Automaticamente
de movimento apos 3s
duplo
Memoéria Alarme DT _:C % F F  Mudar para
0 modo noite
Alarme AM 3:? [1] A Depende de SW2-
3
Falha técnica i % F A Walk test bem
sucedido

F — Fechado, A — Aberto, [1] — Depende de SW2-4

Eﬁ; Continuamente ligado }ﬁ{ Intermiténcia normal (1 Hz)

Especificagoes

Tecnologia de detector

Alcance

Angulo de visao
Optica PIR

Frequéncia de microondas
Saida méax. de microondas a1l m
Fungcédo de memoria

Entrada de alimentagéo
Imunidade ripple pico a pico
Tempo de inicio do detector
Consumo de corrente

Altura da instalagéo

Velocidade ao “alvo”™
DDV1016AM-N
DDV1016AM-D-N

Caracteristica do alarme (NC)/relé
do tamper

Caracteristica do relé de falha
Hora de alarme

Temperatura de funcionamento
Humidade relativa

Peso

Duplo+AM

10, 12, 14, 16 m seleccionavel
através de SW1-1 e SW1-2

78 graus

9 cortinas de espelho de elevada
densidade

5,8 GHz

0,003 pW/cm?

Sim

9 a 15 V= (12 V nominal)
2V (al2 V=)

60 s

10 a22 mA (11 mA nom.)
2,0 até 3,0 m (6,6 até 9,8 pés)

0,2a3,0m/s
0,1a4,0m/s

80 mA 30 V=, Form A

80 mA 30 V=, Form A

3s

-10 a +55°C

Max. 95%, sem condensagao
1209
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126 x 63 x 50 mm
IP30 IKO4

Tamper de remogéo Sim

Dimensdes (Ax L x P)

Classificagao de IP/IK

Informacgao reguladora

COLOCADO NO MERCADO POR:

Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA

REPRESENTANTE EU AUTORIZADO:
Carrier Fire & Security B.V.
Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Netherlands

Avisos e isengdes ESTES PRODUTOS ESTAO PREVISTOS PARA
de SEREM VENDIDOS E INSTALADOS POR
responsabilidade PROFISSIONAIS QUALIFICADOS. A CARRIER
dos produtos FIRE & SECURITY NAO PODE APRESENTAR
QUALQUER GARANTIA DE QUE QUALQUER
PESSOA OU ENTIDADE QUE COMPRE OS
SEUS PRODUTOS, INCLUINDO QUALQUER
“DISTRIBUIDOR AUTORIZADO” OU
“REVENDEDOR AUTORIZADO”, TEM
FORMAGAO OU EXPERIENCIA ADEQUADA
PARA INSTALAR CORRETAMENTE
PRODUTOS RELACIONADOS COM

A SEGURANCA E A PROTEGCAO CONTRA
INCENDIOS.

Para mais informagdes sobre isengdes de
garantia e sobre a seguranga dos produtos,
consulte
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ ou faga a leitura do cédigo QR.

g

A Carrier Fire & Security declara que este
dispositivo se encontra em conformidade com os
requisitos e disposigdes aplicaveis, e com todas
as regras e regulamentos aplicaveis, incluindo,
entre outros, a Diretiva 2014/53/EU. Para mais
informagdes consulte
www.firesecurityproducts.com

Fabricante

Directivas da
Unido Europeia

REACH O produto pode conter substancias da Lista de
Candidatos de concentragédo acima de 0.1% w/w,
de acordo com a lista de Candidatos publicada
recentemente no site ECHA.

Informacgdes de utilizagdo segura podem ser
encontradas em
https:/ffiresecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro

2012/19/EU (directiva WEEE, sobre Residuos de
Equipamentos Eléctricos e Electrénicos): Os
produtos marcados com este simbolo ndo podem
ser eliminados como lixo municipal ndo separado
na Unido Europeia. Para uma reciclagem
adequada, devolva este equipamento ao
fornecedor local aguando da compra de um novo
equipamento equivalente, ou coloque-0 num
ponto de recolha designado para o efeito. Para
mais informagdes, consulte: www.recyclethis.info

Documentagéao de
produto

Por favor consulte o link seguinte para obter

a versao eletrénica da documentagéo do produto.
Este link ira direciona-lo para a pagina regional
da EMEA. Nesta pagina pode solicitar o acesso
ao portal seguro, onde todos 0s manuais se
encontram armazenados.

https://firesecurityproducts.com/en/contact
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Informagao de contacto

www.firesecurityproducts.com ou www.aritech.com

SV: Installationsmanual

Beskrivning
DDV1016AM(-D)-N ar en kombi AM-rorelsedetektor

Den kombinerar den patenterade PIR spegeloptiska teknologin
med den patenterade Range Controlled Radar
mikrovagsteknologin.

Installationsanvisningar
Se figur 1.

Detektorn ar avsedd fér vaggmontering, men kan aven
takmonteras med hjalp av en fastvinkel.

Anvand foljande anvisningar for att hitta den basta
monteringsplatsen for detektorn.

*  Montera detektorn sa att en eventuell inkréktare férvantas
korsa detektorns 6vervakningsomrade vid forflyttning. (se
figur 3).

*  Montera detektorn pa en stabil yta. For monteringshéjd, se
"Specifikationer” pa sidan 53.

*«  Montera inte detektorn inom 0,5 m fran metallféremal eller
inom 1,5 m fran fluorescerande ljuskallor.

*  Placera inte foremal framfor detektorn som blockerar
detektionsomradet.

*  Montera detektorerna minst 6 meter fran varandra och
anvand installningen for korta avstand for att undvika
storningar nar detektorerna monteras mot varandra.

Den har detektorns dubbla behandlingsteknik ar mycket
resistent mot falsklarm. Undvik trots detta potentiella kallor till
instabilitet, sdsom:

PIR-risker:

»  Direkt solljus pa detektorn

*  Varmekallor inom detektorns tdckningsomrade

»  Kraftigt luftdrag pa detektorn

*  Djuritackningsomradet

*  Avskarmning av detektorns tackningsomrade med stora
foremal sdsom mobler m.m.

Risker med mikrovagor:

*  Monteringsytan som ar kanslig fér vibrationer

*  Metallytor som reflekterar mikrovagor

«  Vattenrdrelser genom plastror

»  Foremal som ror sig eller vibrerar, som t.ex. flaktar och
varme- eller luftkonditioneringstrummor

AM-risker:

*  Objektirdrelse mindre an 1 meter framfor detektorn
*  Sma insekter pa detektorn
*  Modernt fluorecerande ljus i narheten (inom 1,5 meter)
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VARNING! Utrustningen &r inte jordad. Alla externa

& kretsar som ar anslutna till utrustningen maste vara
belagna i samma byggnad och anslutna till en
skyddande jordledare.

Isoleringen pa ledarna som ar anslutna till utrustningen maste
O6verensstamma med IEC 60332-1-2 och IEC 60332-1-3 eller
IEC 60332-2-2, beroende pa ledarens tvarsnittsarea, eller IEC
TS 60695-11-21, oavsett av tvarsnittsarea. Alternativt maste
sadana ledare 6verensstdmma med UL 2556 VW-1.

Spéanningskallan for detektorn maste vara begransad till 15 W.

Vi rekommenderar att detektorn regelbundet gangtestas och
kontrolleras via centralapparaten/mandverpanelen.

Montering av detektorn:

1. Ta av tackluckan och ta bort skruven (se figur 2, del
1 och 2).

2. Band forsiktigt upp detektorn med hjalp av en skruvmejsel
(fig. 2, del 3 och 4).

Varning! Vidror inte den pyroelektriska sensorn (figur 6).
3. Ta ut skruven for locket (figur 4, del 2).

4. Fast bakstycket pa vaggen. Fér monteringshojd, se
"Specifikationer” pa sidan 53.

Se figur 4. | alla lagen anvand minst tva M4-skruvar av
standarden DIN 7505B, DIN 96, DIN 7996 eller en skruv
med ett huvud med en diameter om 8 mm och en plan yta.

- For plan montering ska du anvanda skruvar i lagena A.

- Fér hérnmontering ska du anvénda skruvarna i position
B eller C.

Observera for EN50131 klass 3 installationer: Anvand
inte monteringslage C. Det ar nédvandigt att anvanda
bada monteringshalen A2 och B2 fér monteringslagena
A och B.

- For installering av bortbrytningsskydd ST400 ska du
anvanda monteringspositionerna A. Monteringspositionen
fér ST 400 visas som pos. 3 i figur 4. Oppna utgéngen pa
bakstycket (figur 5, del 2).

5. Dra kablarna till detektorn (se bild 4 och 12). Anvand
bakstyckets kabelingangar (figur 5, del 1) och kabelrédnna
(figur 5 del 3)

6. Valj bnskade bygel och DIP-omkopplarinstéllningar (se
”Stélla in detektorn” nedan fér mer information.

7. Ta bort maskskydd och satt dit klisterskydd pa spegeln,
om sa kravs. Se "Instéllning av tdckningsomradet” pa
sidan 52 fér mera detaljer.

8. For takmonteringsapplikationer ska du anvanda SBO1-
monteringsfaste. Monteringspositionen fér SBO1 visas
som del 1 i figur 4.

OBS! Om SB01 anvands uppfylls inte EN 50131 Grade 3.

9. Stang skyddet, satt i fastskruven och placera tackluckan.
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Anslutningar
Se figur 12.

Tabell 1: Detektoranslutningar
Skruv Beteckning Beskrivning

1,2 GND, +12 V  Strdmforsoérjning (9-15 V=, 12 V=
nominal)

3,4 LARM Utgaende larmrela (33 Q). Anvand bygel JA
for att stélla in den inbyggda EOL-
motstandet i serie med relaet. Se "Byglar”

nedan.

56 SABOTAGE Utgaende sabotagebrytare (0 Q). Anvand
bygel JT for att stalla in den inbyggda EOL-
motstandet i serie med kontakten. Se
"Byglar” nedan.

Denna ingang aktiverar och inaktiverar
lysdioden (gang test Till/Fran) Gangtestlage
kan bara aktiveras nar detektorn ar

i daglage (pin 8). Aktiv hogt eller lagt
bestams av SW1-3 (se "SW1-3: Polaritet” pa
sidan 51).

7 Gangtest

8 Dag/natt Denna ingang vaxlar detektor i daglage
(visar minne pa lysdiodindikatorn) eller
nattlage (aktiverar larmminne och raderar
tidigare sparade larm). Aktiv hog eller lag
polaritet bestams av SW1-3 (se "SW1-3:

Polaritet” pa sidan 51).

Utgaende felrela (33 Q). Anvand bygel JF
for att anvanda en av de inbyggda
resistorerna i serie med relaet. Se "Byglar”
nedan for ratt resistorinstaliningar.

9,10 Fel

OBS!

* Ingang 7 och 8 kan bara anvandas nar SW1-5 &r installd
pa fiarrkontroll pa. Se "SW1-5: Fjarstyringsfunktion” pa
sidan 52.

* Lysdioden ar bara aktiv nar SW1-6 ar installd pa LED pa.

Figur 10 forklarar hur en enkel sektion skapas med multipla
motstandskonfigureringar.

Figur 10

(1) Larmrela Ra Larm EOL-motstand

(2) Larmsektion Rt Sabotage EOL-motstand
(3) Sabotageutgang Rf Fel EOL-motstand

(4) Felrela

Stalla in detektorn
Se figur 13 for bygel och DIP-omkopplingar.

Byglar

Byglar installda for inbyggt EOL-lage och -varde. Kretsen visas
i figur 10.

JA: Stéll in inbyggd EOL-motstand (Ra)

(] 1kQ 2,2kQ
(I

O

(] 4,7 kQ 5,6 kQ
O (fabriksstandard)

O

Av: Inget inbyggt EOL- motstand (brytande reld).
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JT: Stéll in inbyggd sabotage EOL-motstand (Rt)

] 1kQ 2,2kQ
O

O

] 4,7 kQ 5,6 kQ
O (fabriksstandard)

O

Av: Inget inbyggt EOL- motstand (brytande reld).

JF: Instéllning felutgang -inbyggdt EOL-motstand (Rf)

2,2kQ I 3kQ

10 kQ 4,7 kQ

Oo0on I:II:II:I|

Av: Inget inbyggt EOL-motstand (brytande rela)
(fabriksstandard).

J1 : Stall in sektion EOL-lage

Pa: Tre motstand enkel sektion

Av: Isolerad felkontakt och sektion med tva resistorer.

Konfigurera sektionen
For att konfigurera sektionen, gor pa foljande satt.

* Valj lampliga EOL-motstandsvarde med JA, JT och JF. Till
exempel bestdmmer instéllningen for bygel JT Rt-vardet.

+  Tabort JT och J1 for isolerade utgangar.

»  Ta bort byglarna JA och JT for att exkludera inbyggda
EOL-véarden.

* Tabort J1 och anvand terminal 3 och 6 for installning av
dubbla motstand.

For en enskild zon med alla inbyggda resistorer installda, kan
zonresistansen vara foljande.

Tabell 2: Varden for sektionsmotstand

Switch Vérden
1, 2: Mikrovags omrédde 1Pa,2Pa12m* 1P4,2Av6m
1Av,2P&9m 1P4 2Av4m

*  Fabriksinstallning

Tabell 4: SW2, AM-instéllningar

Switch Varden
4: AM-signalering Pa: AM pa fel- och Av: Endast AM pa
larmrelaer* felrela

Av: Auktoriserad
aterstallning

Av: Standard AM-

Pa: Automatisk
aterstallning (40 s)*

Pa: Avancerad AM-

3: Aterstélla

2: AM-kanslighet

kanslighet* kanslighet
1: AM dag-/nattlage Pa: Endast AM- Av: AM dag och natt
daglage*

Sektionslage Virde Standard
Sabotage (kortslutn) 0Q 0Q
Normalt Rt 4,7 kQ
Larm Rt+Ra 9,4 kQ
Fel Rt+Rf 14,7 kQ
AM Rt+Ra+Rf 19,4 kQ
Sabotage (6ppen) © ©

DIP-omkopplare

Tabell 3: SW1 allménna instéllningar

Switch Varden

6: LED
5: Fjarrkontroll
4: Automatisk fjarrtest

3: Polaritet

Pa: LED pa*
Pa: Fjarrstyrning pa

Pa: Automatisk
fjarrtest aktiverad

Pa: Positiv polaritet
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Av: LED franslagen
Av: Fjarrstyrning av®

Av: Automatisk
fjarrtest inaktiverad*

Av: Negativ polaritet*

*  Fabriksinstallning

DIP-omkopplare SW 1, allmanna
installningar

SW1-1, SW1-2: Mikrovagsomrade

Anvand SW1-1 och SW1-2 for att stélla in exakt
tackningsomrade for att passa applikationen. Mikrovagen ar av
typen range-gating, vilket innebar att omradesbevakningen ar
mycket precis.

= mo 10 m zm o 14 m

O mm— O m—

= mcy 12 m 16 m

ESES S8 Fabriksstandard.

SW1-3: Polaritet

Pa: Positiv polaritet. Konfigurerar ingangarna (WT och D/N)
som "HdAg aktivitet”.

Av: Negativ polaritet. Konfigurerar ingangarna (WT och D/N)
som "Lag aktivitet”. Fabriksinstallning.

Funktionen férklaras i figur 9.

Figur 9
(1) Polaritet hog
(2) Polaritet lag

(3) Gangtest
(4) Dag/natt

Denna funktion &r ocksa beroende av SW1-5-instéllningen. Se
"SW1-5: Fjarstyringsfunktion” pa sidan 52.

SW1-4: Automatisk fjarrtest
Pa: Automatisk fjarrtest pa. Aktiverar automatisk fjarrtest.

Av: Automatisk fjarrtest av. Inaktiverar automatisk fjarrtest
(fabriksinstallning).

Om den automatiska fjarrtestet ar aktiverad kan
kontrollpanelen starta detektorn for att utféra ett diagnostiskt
test. Detta test aktiveras genom att véxla till gangtestlage
(daglage och gangtest aktiverad). Detektorn aktiveras
larmrelaet om testresultatet ar lyckas och felrelaet om
testresultatet misslyckas. Efter testet kommer detektorn att
fortsatter med normal drift.

Denna funktion beror ocksa pa SW1-5 installning. Se "SW1-5:
Fjarstyringsfunktion” pa sidan 52.
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SW1-5: Fjarstyringsfunktion
Pa: Fjarrstyrning pa. Aktiverar WT- och dag/natt-ingangar.

Av: Fjarrstyrning av. Inaktiverar WT- och dag/natt-ingangar
(fabriksstandard).

Féljande funktionalitet ar beroende av fjarrinstaliningen.

Tabell 5: Funktioner beroende av fjarrinstallningen

Objekt Beskrivning SW1-5 Fjarrstyrning SW1-
pa 5 Fjarrstyrning
av
SW1-3  Polaritet Valbar Endast positiv
SW2-1 AM dag- Valbar AM dag och natt

/nattlage

SW2-3  Aterstilla Valbar Automatisk

aterstallning

WT WT-ingang Inkopplad Frankopplad
D/N D/N-ingang  Inkopplad Frankopplad
Ovrigt Gront lage Aktiverad i daglage Frankopplad
utan WT
Larmminne  Aktiverad i daglage Frankopplad
utan WT
Fjarrtest Utford efter omkoppling  Frankopplad

till daglage med WT

Se aven "Anslutningar” pa sidan 50.

SW1-6: LED-lampor

Pa: LED-lamporna ar aktiverade. Se "LED-lampor och
utgangar” pa sidan 53 for LED-funktionalitet.

Av: LED-lamporna ar inaktiva for alla 1agen.

DIP-omkopplare SW2, AM-installningar

SW2-1: AM dag-/nattlage

Pa: Endast AM-daglage AM-detektering fungerar endast
i daglaget (fabriksstandard).

Av: AM dag och natt AM-detektering ar alltid aktiv (dag och
nattlage).

Denna funktion ar ocksa beroende av SW1-5-installningen.
Se "SW1-5: Fjarstyringsfunktion” ovan.

SW2-2: AM-kéanslighet

Pa: Hogre AM kanslighet (fabriksstandard).

Obs: Detta aren EN 50131 Grade 3 rekommenderad
konfiguration.

Av: Lagre AM kanslighet.

SW2-3: Aterstill

Pa: Automatisk aterstallning AM-larmstatus kan aterstallas
40 sekunder efter att AM-larm har utlést (fabriksstandard).

Av: Auktoriserad aterstallining. AM-larmstatus kan endast
aterstallas efter anvandning av WT och daglage ar aktiverat.

OBS!

*  For den avancerade installningen (SW2-2 ar Pa) behover
kallan till AM-larmet elimineras innan det ar mojligt att
utféra AM-aterstallning.
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*  Om AM-larmet inte kan aterstallas med en automatisk
aterstallning ska du koppla fran strémforsérjningen och
anslut den pa nytt.

»  Ett gangtest ska genomforas for att sakerstalla att
detektorn fungerar tillfredstallande.

Denna funktion &r ocksa beroende av SW1-5-instéllningen. Se
"SW1-5: Fjarstyringsfunktion” ovan.
SW2-4: AM- larmutgangar

Pa: AM till fel och larmrelaer. AM-larm signaleras med bade
larm och felutgangar (fabrikstandard).

OBS! Detta ar en konfiguration som kravs av EN 50131,
grad 3.

Av: Endast AM till felreld. AM-larm drar endast felutgang.

AM-kalibrering

Under uppstart kalibrerar AM-detektorn sig sjalv till milj6. Det
ar viktigt att se till att inga andringar gors i miljon inom en
meters radie fran detektorn inom 60 sekunder efter uppstart,
i annat fall kan detektorn vara kanslig for falska AM-larm och
dessa larm kan vara omgjliga att aterstalla.

Instéllning av tackningsomradet

*  Ta bort maskskydden (Bild 8, punkt 1) om sa kravs. Det
modifierade tackningsomradet visas i bild 8, punkt 3 och 7.
OBS: Om bada maskskydden ar monterade blir
detektorns téackningsomradet begransad till 8 m (default).

*  Modifiera tdckningsomradet genom att bryta ut
maskskydden (visas som gratt i Bild 8, punkt 1).
Motsvarande ridaer visas i bild 8, punkt 2.

»  Satt pa lampliga klistermarken for respektive spegelrida.
Se bild 7, punkt 1 f6r mer information.

Varning: Vid borttagning av klistermarkena kan
spegelytan skadas.

» Da det finns féremal nara direkt under detektorn, placera
maskningen pa insidan av fonstret (standard). Detta
inaktiverar den del av ridderna som ser ner pa objektet,
vars narhet kan destabilisera detektorn. Se bild 7, punkt 2.

OBS! Att minska narsynsfaltet uppfyller inte EN 50131
Grade 3 installationer.

Sjalvtest

Detektorn dvervakar kontinuerligt PIR-, mikrovags- och AM-
kretsar. Fel rapporteras till panelen som tekniska fel.

Gangtesta detektorn

Det finns tva metoder for att koppla pa gangtestlage.

SW1-6 instélld pa LED pa, SW1-5 installd pa fjarrstyrning
av

| detta lage indikerar LED-lampan sténdigt (konstant lage fér
gangtest).
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SW1-6 instélld pa LED pa, SW1-5 installd pa fjarrstyrning
pa

Instaliningen aktiverar gatestets ingang (stift 7) och dag/natt
(stift 8). Detta gor det majligt for anvandaren att fjarraktivera
LED-indikeringen genom att stalla in detektorn pa daglage och
aktivera gangtestet. Se figur 10.

Detektorfokusering

For korrekt gangtest av detektorerna ar det viktigt att ha dem
fokuserade.

Fokusering kan uppnas genom att inte generera signaler (som
inte ror sig) i ett skyddat omrade under 20 s. Detta behdvs inte
alltid, men nar en hyperaktivitet eller l1ag aktivitet upptécks
rekommenderas inaktivitetstiden innan gangtest.

Detta gor att du kan simulera ett verkligt scenario under
gangtest medan systemet ar tillkopplat och ingen ar
narvarande inom det skyddade omradet.

Gront lage

Nar SW1-5 ar installt for fjarrstyrning pa stangs mikrovagen av
under daglage (utan WT) for att minska stromférbrukningen.
Detektorn arbetar da enbart i PIR-lage.

OBS! Dag/natt-ingangen maste vara ansluten till
centralapparaten for att detta lage ska fungera.

Detta lage uppfyller inte EN 50131-2-4 standard.

Larmminne

Nar SW1-5 ar installt pa fjarrstyrning pa, sparas larm som
uppkommer med nattkoppling i detektorminnet. De indikeras
med en blinkande réd LED-lampa nar enheten kopplas om till
daglage (gangtest inaktiverat). Minnet rensas nar detektorn
kopplas tillbaka till nattlaget.

OBS! Stall in SW1-6 Av for att undvika att visa larmminnet pa
LED-lamporna. Se "SW1-6: LED-lampor” pa sidan 52.

LED-lampor och utgangar

For att aktivera LED-lampornas funktion ska du stalla SW1-
6 P4, annars ar LED-lamporna inaktiva i alla férhallanden. Se
"SW1-6: LED-lampor” pa sidan 52 for mer information.

Tabell 6: LED-lampor och utgangar

m Permanent PA X:% Normal blinkning (1 Hz)

Specifikationer

Detektorteknik
Rackvidd

Betraktningsvinkel

PIR-optik

Mikrovagsfrekvens

Max. Mikrovagseffekt pa 1 meter
Minnesfunktion
Ingangsspanning
Vpp-rippelresistens
Uppstartningstid

Aktuell stromférbrukning
Monteringshojd

Objektets rorelsehastighet:
DDV1016AM-N
DDV1016AM-D-N

Larm (NC)/sabotagerelad egenskaper
Karaktarsdrag for felrela

Larmtid

Drifttemperatur

Relativ fuktighet

Vikt

Matt (H x B x D)

IP/IK-klassning
Bortbrytningsskyddsmanipulering

Dubbel+AM

10, 12, 14, 16 meter kan valjas
med SW1-1 och SW1-2

78 grader

Nio HD-spegelridaer

5,8 GHz

0,003 pW/cm?2

Ja

9-15 V= (12 V nominal)
2V (vid 12 V=)

60 sekunder

10-22 mA (11 mA nom.)
2,0-3,0m

0,2-3,0 m/s
0,1-4,0 m/s

80 mA 30 V=, Form A

80 mA 30 V=, Form A

3 sekunder

-10 till +55°C

95% max., ej kondenserande
12049

126 x 63 x 50 mm

IP30 IKO4

Ja

Status Rod Gul Larmreld Felreld Aterstilla
LED LED

Start Stangd Stéangd Automatiskt efter

ﬁ 3:% 60 sekunder
Lag spanning ﬁ Oppen Oppen  Anslut korrekt

spanning
PIR-larm Stéangd Stangd
Mikrovagslarm Stéangd Stangd
Kombilarm f;g Oppen Stangd Automatiskt efter
MWI/PIR 3 sekunder
Dubbellarm f;zg Stéangd Stangd Vaxla till nattlaget
minne
AM-larm f:} Beroende Oppen Beroende av
av SW2-4 SW2-3

Tekniskt fel i:g Stangd Oppen  Lyckat gangtest
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Anvandarinstruktion

Informera anvandaren att inte skarma av detektorns
bevakningsomrade genom att placera féremal framfor

detektorn.

Information om regler och foreskrifter

Tillverkare

SLAPPT PA MARKNADEN AV:

Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA
AUKTORISERAD EU-REPRESENTANT:
Carrier Fire & Security B.V.

Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert,
Netherlands/Holland

Produktvarningar
och friskrivningar

DESSA PRODUKTER AR AVSEDDA FOR
FORSALJNING TILL OCH INSTALLATION AV

BEHORIG PERSONAL. CARRIER FIRE &

SECURITY KAN INTE GARANTERA ATT EN
PERSON ELLER JURIDISK PERSON SOM
KOPER DESS PRODUKTER, INKLUSIVE
"KVALIFICERAD FORSALJARE” ELLER
"ATERFORSALJARE”, AR ORDENTLIGT
UTBILDAD ELLER HAR ERFARENHET AV ATT
INSTALLERA BRAND- OCH

SAKERHETSRELATERADE PRODUKTER.
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For mer information om garantifriskrivningar och Autoprotection & I'ouverture / arrachement : oui / oui

produktsakerhet, se ) Immunité & un champ magnétique : oui (aimant type 2, EN 50131-2-4)
https://firesecurityproducts.com/policy/product- Certifié suivant les référentiels -

warning/ eller skanna QR-koden. ‘EN50131-2-4 -RTC50131-2-4 -N 324 H58

Certifiering CNPP Cert AFNOR Certification
WWW.Cnpp.com www.afnor.org

Carrier Fire & Security deklarerar harmed att Remarques importantes

denna enhet Gverensstammer med gallande krav - La certification NFA2P ne couvre pas I'utilisation de rotule de fixation
och bestdmmelser i alla tillampliga regler och telle que la SBOL.

foreskrifter, inklusive men inte begransat till

direktivet 2014/53/EU. Fér mer information: - Afin que le détecteur conserve sa certification NFA2P, il n’est pa
www.firesecurityproducts.com autorisé qu'il soit en mode IRP seul lorsque le systéme est armé.

REACH Produkten kan innehalla amnen som finns Couverture de détection suivant la norme Européenne :
i Kandidatférteckningen i en koncentration av 1
0,1% wi/w, per den senast listade 16
kandidatforteckningen pa ECHA:s webbplats. 15
Information om saker anvandning finns pa 14
https:/ffiresecurityproducts.com/en/content/intrusi 13
on-intro 12
2012/19/EU (WEEE): Produkter markta med 11
denna symbol far inte kastas i allménna 10
sophanteringssytem inom den europeiska 9
unionen. For korrekt atervinning av utrustningen

. skall den returneras din lokala aterforsaljare vid

kdp av liknande ny utrustning eller lAmnas till en 7
darfor avsedd deponering. For mer information, 6
se: www.recyclethis.info 5

Produkt- Anvand féljande webblank for att hamta den 4

dokumentation elektroniska versionen av 3
produktdokumentationen. 2
Den har lanken leder dig till EMEAs regionala 1
kontaktsida. Pa den har sidan kan du begéra din . 0
inloggning till den sékra webbportalen dar alla 9-8-76-54-3-2-1012345671829

manualer ar lagrade. IMQ
https://firesecurityproducts.com/en/contact

Cert. no.: pending

Prodotto: DDV1016AM-D-N

Norma: EN 50131-2-4:2020

Testato e certificato da: VdS

Grado di sicurezza 3, Classe ambientale II

Kontaktuppgifter

www.firesecurityproducts.com eller www.aritech.com INCERT

Cert. no.: C-001-1634
Product: DDV1016AM-N
ifi i Standard: T031+A1:2018
Cert | fl c atl on Issued by: Telefication B.V.
Security Grade 3, Environmental class Il

INTRUSION

EN SBSC

Cert. no.: 222350058/AA/00 Cert. no.: pending

Product: DDV1016AM-N Produkt: DDV1016AM-N
Standard: EN 50131-2-4:2020 Standard: SSF 1014

Tested and certified by: Telefication B.V. Testad och certifierad av: SBSC
Security Grade 3, Environmental class Il Sakerhetsklass 3, Miljoklass Il
vds

VdS Anerkennung G122030

Produkt: DDV1016AM-D-N Vd S
Geprift und zertifiziert durch VdS nach
VdS2312:2010

Tested and Certified by VdS according to
VdS2312:2010

Sicherheitsklasse C nach VdS2312 und
Umweltklasse Il nach VdS2110

Safety class C according to VdS2312 and
environmental class Il according to VdS2110

NF & A2P
Cert. no.: 283110002680 L

Produit: DDV1016AM-N

Norme: EN 50131-2-4, RTC50131-2-4, N 324 H58 Ha‘g

Testé et certifié: Telefication B.V.
Grade de sécurité 3, Classe d’environnement I

LA A/
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